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Witamy w Geodimeter System 600

Geotronics odkad wypuscit Geodimetra  System 400,
zaprezentowat duzg inwencje w rozwigzywaniu pomiaréw
polowych; np. tracklight, klawiatura  alfa-numeryczna,
jednoosobowa stacja pomiarowa itp.

W 1994 roku Geotronics przedstawit pierwszg elastyczng stacje
pomiarowa, Geodimeter System 600, ktéra umozliwia kazdemu
uzytkownikowi przystosowanie jej do wtasnych potrzeb. Zamiana
na boczng obudowe z anteng nadawczo-odbiorcza kiedy zyczysz
sobie proadzi¢ pomiary remote lub robotic, zamiana na obudowe z
dodatkowg baterig kiedy potrzebujesz wiecej energii itd. itd.

System zawiera oczywiscie wszystkie mozliwosci typowe dla
Geodimeter, jak serwomotory, numeryczna lub alfa-numeryczna
klawiatura, tracklight i komunikacja poprzez RS-232C.

O instrukcji obstugi

Zawartos¢ podrecznika jest nastepujaca:
Czesé€ 1. Instrukcje operatorskie

Rozdziat 1, Wprowadzenie, opisuje zawartos¢ pojemnika, w
ktérym dostarczono instrument oraz funkcje pokretet, klawiatury i
wyswietlacza.

Rozdziat 2, Przed pomiarami- wyjasnia co powinienes robi¢
podczas pomiaréw terenowych oraz jakie parametry powinno sie
ustawi¢. Rozdziat ten omawia réwniez ustawienia specjalne, jak
liczba miejsc dziesietnych, jak czyta¢ wyswietlacz itp.

Rozdziat 3, Okreslenie stanowiska - zawiera krok po kroku
procedure jak ustawi¢ instrument na stanowisku oraz okresli¢ jego
potozenie jako punkt o znanych lub nieznanych wspotrzednych.




Rozdziat 4, Przeprowadzanie pomiaru , zawiera instrukcje
wyjasniajacg krok po kroku jak dokona¢ pomiaru odlegtosci i
katow.

Rozdzial 5, Remote & Robitic pomiary - opisuje roznice
pomiedzy technikami pomiaréw, ktére mogg by¢ prowadzone za
pomocag Geodimeter System 600.

Rozdziat 6, Informacje dodatkowe , zawiera istotne informacje,
takie jak tabela kodow ASCII, podpowiedzi pomiarowe oraz lista
kodow informacyjnych.

Czesé€ 2, Opis techniczny

Rozdziat 1, System pomiaru k atéw, wyjasnia jak jest zbudowany
i jak dziata system pomiaru katéw.

Rozdziat 2, System pomiaru odlegto $ci- wyjadnia zasade
pomiaru odlegtosci, odkrywa réznice pomiedzy metodami
pomiaréw, doktadnosci, zasiegi itp.

Rozdziat 3, Tracklight , wyjasnia jak dziata Tracklight, jak jest
uruchamiany i ustawiany.

Rozdziat 4, Servo- wyjasnia sposob nadzorowanie pracy
instrumentu przez servo-motory.

Rozdziat 5, Tracer- wyjasnia dziatanie Tracera, jak ustawic
sektor poszukiwan oraz jak uzywac¢ zdalnie sterowanego celu
(tylko dla instrumentéw servo)

Rozdziat 6, Radio- objasnia jak prowadzi¢ pomiary
wykorzystujac fale radiowe.

Rozdziat 7, Rejestrowanie  danych , opisuje  zbieranie i
transmisje danych.

Rozdziat 8, Zasilanie - opisuje rézne typy baterii, prostownikow
stosowanych w Geodimeter System 600 oraz daje kilka rad jak
tadowac baterie niklowo-kadmowe.



Rozdziat 9, Definicje i reguty.
Rozdziat 10, Utrzymanie i konserwacja.

Rozdziat 11, Czytnik kart PCMCIA

Jak korzysta € z podr ecznika

Instrukcja obstlugi do Geodimetr System 600 skiada sie z
dwoch czesci :

e Czes$¢ 1 - opisuje krok po kroku czynnosci od wypakowania
instrumentu do zaawansowanych zastosowan.

+ Czes$¢ 2 - przedstawia opis techniczny gtownych czesci
skladowych instrumentu. W czesci tej wszystkie strony
drukowane sg na z6ltym papierze. My bedziemy je nazywac po
prostu ,z6ktymi stronami”.

W instrukcji tej znajdujg sie rowniez zalaczniki, z ktorych
Zalgcznik A zawiera peing liste etykiet, Zatgcznik B przeglad
gldwnego menu instrumentu.

Instrukcja obstugi zawiera dwie instrukcje, zaréwno jak uzywac
systemu do pomiaréw remote (zdalne sterowanie) i robotic.
Gdy uzywamy systemu do pomiaréw remote czy robotic
nadajemy pomiary z punktu mierzonego przy pomocy jednostki
klawiatury, ktorg tutaj bedzie uzywaé RPU (Remote Positioning
Unit).

Polecenie w instrukcji sygnalizuje roznice pomiedzy
wyswietlaczami RPU, a wyswietlaczem instrumentu przez
uzycie réznych ksztattéw wyswietlacza ( patrz ponizej).




| Polecenia podstawowe (instrument).

STD PO 10:19 GUI 15:54 ?

HA: 154.3605 Ilum Contrast

VA: 106.3701 Reticle Vol
Sel <- > Exit

| Polecenia dla PRU

W instrukcji obstugi bedziemy uzywa¢ okreslen dla instrumentow
wyposarzonych w servo i mechanicznych:

600s = Geodimeter System 600 servo

600m = Geodimeter System 600 mechanical

Niektére komendy sa dostepne dla instrumentéw servo. Bedzie to
oznaczone poprzez szare pole (patrz ponizej)

** Swrvo: Ustaw instrument w C1
poprzez nacisniecie klawisza A/M z

Nasisnij z przodu przodu instrumentu przez okoto 2
sek. Sygnat dzwiekowy jest
styszalny gdy cel oznaczony jest
lustrem ...
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1

Jesli ty lub twoi koledzy majg jakies uwagi na temat tej instrukcji to!
'bedziemy bardzo wdzieczni jesli je ustyszymy od Ciebie. Prosimy!
1 napisz do: '

Geotronics AB
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Skorowidz terminéw u zywanych w Geodimeter

Area File:

A/M - key:

|©

dH & dV

FSTD:

IH:

Job File:

Logon:

Offset:

Free station:

Zbiér w pamieci Geodimetra, gdzie
przechowywane sg znane wspoétrzedne
(Pno, X, Y, Z) lub dane do tyczenia.

Celuj i mierz klawisz. Inicjuje pomiar oraz
nadzoruje tryb poszukiwania i zdalne (remote)
pomiary.

Doktadny pomiar z obliczong $rednig
wartoscia.

Te wartosci obrazujg btedy kolimaciji. Gdy
prowadzimy pomiar D-bar w dwoch
potozeniach lunety btedy te znoszg sie oraz nie
odzwierciedlajg doktadnosci pomiaréw

(HA i VA). Jezeli wartosci bleddw réznig
znacznie od 0 zalecane jest przeprowadzenie
testow pomiarowych (MNU 5), patrz 1.2.20

Znane réwniez pod nazwg Resection.
Okre$lenie stanowiska poprzez pomiar
odlegtosci lub katow do 2 +10 punktow.

Szybki pomiar standardowy przy pomocy
klawisza A/M.

Wysokos$¢ instrumentu nad punktem.

Zbior w pamieci Geodimetra gdzie
przechowywane sg dane zbierane w terenie.
Te zbiory moga zawiera¢ dowolne dane.

taczy RPU z instrumentem poprzez radio lub
wprowadza zbiér Job w obszar pamieci gdy
wywotamy przez U.D.S. (program 40).

Dlugosé przesuniecia do mierzonej odlegtosci
skosnej.



Prism const:
Ref. Ob;j:

REG - key:

RMT:

R.O.E.
RPU:

SH:

STD:

TRK:

u.b.S.

Stafa lustra uzytego do pomiaru
Punkt odniesienia, réwniez z drugiej strony.

Klawisz do zapisu. Zachowuje dane w
rejestratorze.

Remote Target. Specjalne lustro uzywane gdy
prowadzimy pomiary metoda robotic (lub
pomiary z auto lock), tj. prowadzimy pomiar
jednoosobowy.

Remote Object Elevation. Patrz strona 2.2.10.
Remote Positioning Unit. Jest to potowa
systemu gdy prowadzimy remote lub robotic
pomiary.

Wysokos$c¢ sygnatu.

Pomiar w trybie standardowym przy uzyciu
klawisza A/M.

Pomiar w trybie tracking, automatyczny ciagty
pomiar.

User Defined Sequence. Programy
zdefiniowane przez uzytkownika, gdzie
okreslono jakie dane zbieramy, jak
wyswietlamy i w jakiej kolejnosci.






Instrukcje

operatorskie

Wprowadzenie

Rozpakowanie i sprawdzenie

Rozdziat 1

1.1.3
Rozpakowanie
1.1.3
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Uktad sterowania
1.15
Obudowa boczna
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Klawiatura
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1.1.10

Wyswiatlacz

1.1.11



Podswietlenie wyswietlacza
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1.1.12
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1.1.13
Tablice zdefiniowane przez uzytkownika
1.1.13
Klawisze funkcyjne
1.1.14
Wpisywanie znakéw literowych / klawiatura numeryczna___
1.1.22
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1.1.23
Klawisze kontrolne serva
1.1.24
llustracje
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11.2
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1.1.8
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Rys. 1.1 Trimble system 5000



Rozpakowanie i sprawdzenie

Przed rozpoczeciem pracy Twojego Geodimetra wskazane jest
zapoznanie sie ze sprzetem jaki otrzymaie$:

* Instrument

» Kufer transportowy

e Spodarka

» Okrycie przeciwdeszczowe

e Znaczki celownicze (nalejki)

» Tablica znakow ASCII (naklejka)
* Instrukcja obstugi

» Skrécona instrukcja obstui

« Srubokret i bezpieczniki.

Uwaga !
Cze$c¢ dodatkowego wyposazenia moze nie byc¢
zalgczona.

Kontrola

Sprawdz dostarczong przesyike. Jesli opakowanie bedzie w ztym
stanie to sprawdz instrument czy nie ma widocznych uszkodzen.
Jesli stwierdzisz takie uszkodzenia natychmiast poinformuj o tym
fakcie przewoznika i najblizszeo przedstawiciela Geotronics.
Zachowaj opakowanie i kufer transportowy do kontroli.

Celowanie na cel

Aby otrzymac¢ doktadne wyniki pomiaréw uzywajac Systemu 600
wazne jest aby celowaé na oznaczone miejsce na celu i w srodek
ich pola zasiegu.




Obudowa boczna

Instrument moze posiadac trzy rézne obudowy boczne : zwykla,
do baterii bocznej oraz z jednostkg telemetryczng. W kazdej chwili
mozna zmieni¢ w autoryzowanym serwisie Geodimetra rodzaj
bocznej obudowy w zaleznosci od zmieniajacych sie potrzeb.

Obudowa boczna zwykta.

Obudowa do baterii bocznej.

Wybierz ten rodzaj obudowy gdy chcesz wydtuzy¢
czas pracy pomiedzy wymiang baterii lub chcesz
uzywac Tracklight bez podtgczenia baterii
zewnetrznej. Bateria zewnetrzna da Ci 2 godziny

ciggtej pracy.

Obudowa boczna z jednostk g telemetryczn a.
Ten rodzaj obudowy bocznej stosujemy do
pomiaréw zdalnie sterowanych (remote
surveying) lub wykorzystujemy technike
jednoosobowego pomiaru (one men total station)
patrz rozdziat 1.5



Modut centralny

Modut centralny moze by¢ wykorzystany do zatozenia baterii
wewnetrznej, modutu traklight lub modut tracker. Mozesz sam
zmieni¢ modut centralny w zaleznosci od potrzeb modut baterii lub
tracklight, ale modut tracker musi by¢ zainstalowany w
autoryzowanym serwisie Geodimetra.

Bateria wewn etrzna.
Bateria wewnetrzna daje Ci 2 godziny ciggtej

pracy.

Tracklight.

Tracklight jest widzialnym Swiattem
naprowadzajacym, rodzajem pomocy dla
pomiarowego np. przy tyczeniu

Tracker.

Tracker jest modutem, ktory sprawuje kontrole
nad instrumenem gdy wykorzystujemy stacje
pomiarowg do pomiaru jednoosobowego (one
man total station)




Rys. 1.2 Klawiatura alfanumeryczna Geodimeter ystem 600

Rys. 1.3 Klawiatura numeryczna Geodimeter System 600



Modut klawiatury

Uwaga ¢

System 600 posiada dwa rozne typy klawiatur: numerycng i
alfanumeryczna.

Klawiatura alfanumeryczna upraszcza wprowadzanie kodow
punktéw mowigcych o charakterze punktéw oraz podstawowa
edycje poprzez posiadanie wszystkich liter i cyfr na oddzielnych
klawiszach. Oczywiscie mozna tez wprowadzaé znaki literowe przy
pomocy klawiatury numerycznej, lecz konieczne sg dodatkowe
nacisniecia klawiszy. Klawiatury sg ergonomiczne, logicznie
zaprojektowane i skonstruowane. Model alfanumerycz-ny posiada
33 klawisze; numeryczne od 0 do 9, literowe od A do Z oraz
klawisze funkcyjne. Klawisze funkcyjne umozliwiajg wybor funkcji
0-126, Menu, programéw, metod pomiaréw odlegtosci oraz
funkcje edycyjne itp. Klawiatura numeryczna skfada sie z 22
klawiszy, patrz Rys. 1.6

Modut klawiatury jest jednak czym$ wiecej niz tylko klawiaturg;
zawiera on catg pamie¢ wewnetrzng i cate zainstalowane
oprogramowanie.

Klawiatura zdejmowalna.

Klawiatura jest zdejmowalna co czyni jg bardzo wygodna dla
uztkownika przy przesytaniu danych. Prosto zdejm modut
klawiatury po pomiarze z instrumentu i przynies jg do biura (jest
bardzo poreczna i miesci sie w kieszeni o normalnych wymia-
rach). Podtagcz modut klawiatury do komputera uzywajac specjal-
nego kabla. Uzyj programu P54 lub GST aby przenosi¢ dane
pomiedzy komputerem a klawiatura.

Uwagal!

Klawiatura nie powinna by¢ Sciggana z instrumentu ani na niego
zaktadana gdy instrument jest wiaczony.

Klawiatura osobista.

W zespolem pomiarowym, kazdy jej cztonek moze posiadac¢ swojg
wlasng klawiature z wtasng konfiguracjg i oprogramowa-niem oraz
pamiecig wewnetrzng. To oznacza, ze jakikolwiek operator moze
zatozy¢ swojg osobistg klawiature do dowolnego instrumentu
Geodimeter System 600 i pracowaé na nim ze swojg konfiguracjg
systemu, swoimi wkasnymi programami.



Dodatkowa klawiatura

Z Systemem 600 mozesz pracowac na dwoch klawiaturach
réwnoczesnie; jedng z tytu instrumentu, ktorg uzywamy jako
klawiature gtéwna i druga z przodu instrumentu uzywajac jako
klawiature podrzedna.

Posiadanie dwoch klawiatur zatozonych na instrumencie w tym
samym czasie jest uzyteczne gdy potrzebujemy dodatkowe;j
pamieci.

Klawiatura z przodu instrumentu moze by¢ uzyteczna kiedy
mierzymy kat w dwoch potozeniach lunety, gdy chcemy prowadzi¢
pomiar w Il potozeniu lunety.

Rys. 1.4 Jak zaktadac/zdejmowac¢ modut klawiatury.



Ekran

Instrument Geodimeter posiada czterorzedowy, ciektokrystaliczny
wyswietlacz (LCD), gdzie kazdy rzad zawiera 20 znakéw. Zaréwno
znaki numeryczne jak i alfanumeryczne moga by¢ edytowane na
wyswietlaczu. Czarne znaki na jaskrawym tle czynig wyswietlacz
tatwym do czytania. Wys$wietlacz posiada podswietlenie oraz
gwarantuje dobrg czytelno$¢ we wszystkich warunkach
bezwzgledu na kat patrzenia. Pierwszy rzad informuje nas o
metodzie pomiaru, rodzaju programu, czasie, sygnalizuje
powracajacy sygnat (*) oraz stan baterii (). Jesli stata lub stala
lustra zostata wprowadzona to bedzie to sygnalizowane przez

Rys. 1.5 Wyswietlacz

znak (!) pomiedzy godzing i minutg zegara. W instrumentach z
klawiatura alfanumeryczng wyswietlany jest rowniez znak
uaktywnienia trybu literowego (a ), shift (*) lub matych liter (1).
Pozostate rzedy przedstawiajg odpowiednie etykiety i wartosci
pomierzone. Kazda tablica wysSwietlacza sktada z serii "stron”,
ktére mozna przewija¢ za pomoca klawisza ENT.
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Ustawienia instrumentu

Weciskajac MNU,1,3 mozesz ustawi¢ co nastepuje:

podswietlenie wyswietlacza

podswietlenie krzyza nitek (reticle)

kontrast i kat patrzenia (kat podgladu)

gtosnosé odbitego sygnatu od lustra

Nacisnij odpowiadajacy klawisz ponizej "sel" aby wybra¢
odpowiednig funkcje. Powr6t do menu gldwnego nastepuje przez
przycisniecie klawisza pod napisem "Exit"

GUI
[lum
eticle
el <-

15: 54
Contrast

¢l

Off

Exit

Uwaga!

"ON" pojawia sie nad
odpowiadajgcym klawiszem
znajdujgcym sie ponizej wtedy
gdy ta opcja jest wigczona

Nacisnij odpowiadajgcy klawisz ponizej napisu "ON" aby
uruchomié/wigczy¢ (ON/OFF) podswietlenie wyswietlacza.
Zwiekszamy moc podswietlenia przyciskajac odpowiadajacy
ponizej "<-" klawisz, a zmniejszamy "->". Znikniecie jednej ze

strzalek sygnalizuje
odpowiednio minimum lub maksimum zakresu regulacji
podswietlenia. Strzatki sg niewidoczne gdy opcja jest wytaczona.

Ustawianie kontrastu obrazu i k agta patrzenia

: Uwaga !
GUI 15:54 I "ON" pojawia sie nad
llum IO ntrast odpowiadajgcym klawiszem
Reticle Vol znajdujgcym sie ponizej wtedy
Sel <- -> Off Exit | gdy ta opcja jest wigczona

eguiacja poZiomu rontrastd oabywa sie identycznie jak w
poprzedniej opcji przy pomocy odpowiadajacych klawiszy pod
znakami ("<-";"->") na wyswietlaczu.

Uwaga ! Zauwaz, ze ustawianie kontrastu jest najbardziej

efektywne przy niskich temperaturach.

Podswietlenie krzy za nitek (Reticle)



GUI 15:54
i

Ilum Contrast Uwaga !
Reticle Vol "ON" pojawia sie nad
Sel <- -> Off Exit | odpowiadajgcym klawiszem

znajdujgcym sie ponizej wtedy gdy ta
opcja jest wigczona.

Nacisnij odpowiadajacy klawisz ponizej "ON" aby
wigczyé/wylaczyc¢ te opcje.

GUI 15:54 tra
Ilum Contrast I
Reticle Vol

Sel <- -> Off Exit

Regulacja odbywa sie identycznie jak w powyzszych opcjach ("<-
"t->"). Jesli ustawisz maksimum sygnatu prawa strzatka zniknie i
odwrotnie dla minimum sygnalu lewa stzratka gasnie. Stzrakki sie
w ogole nie pojawig jesli opcja jest wytgczona.

Uwaga ! Wyceluj przez lunete wprost na lustro, a ustyszysz
aktualny poziom gtosnosci sygnatu.

Definiowanie wiasnych tablic wy Swietlacza

Wykorzystujac funkcje "Config Display" mozna zdefiniowaé swoje
wlasne tablice wyswietlacza, jesli istniejgce tablice nie spetniajg
wymagan przy wykonywaniu specjalistycznych zadan
pomiarowych. Po wiecej informacji - patrz na stronie 1.2.12.
Wszystkie etykiety wykorzystywane przez Geodimeter System
moga by¢ wyswietlane.



PWR

Batlow
Total
Station

Stan baterii

Funkcje klawiszy

Klawisz ON/OFF

Wigcza zasilanie przy jednokrotnym nacisnieciu, a po ponownym
wytgcza. Jesli zaden klawisz nie zostanie wcisniety w ciggu 60 s
od wigczenia - instrument automatycznie sie wylgczy. Funkcja ta
nosi nazw e "Time Out" .

Gdy przyrzad zostanie wigczony w ciggu 2 godzin od ostatniego
uzycia, pojawi sie pytanie "Powered off by the operator, Continue
yes/no" (zasilanie wylaczone przez operatora, kontynuacja
tak/nie).

Powered off by
the operator

Continue yes / no

Jesli odpowiesz YES Geodimeter powrdci do trybu pracy
aktualnego w momencie wylgczenia (wszystkie parametry
urzadzenia i niektére funkcje takie jak wysokos$¢ instrumentu,
wysoko$¢ lustra, azymut, kompensacja dwuosiowa itp.
przechowywane sg w pamieci przez 2 godziny). Jesli odpowiesz
NO urzadzenie powréci do stanu poczatkowego a wszystkie
parametry zostang utracone.

Jesli nastapi zuzycie baterii, nie moze byé przeprowadzony
jakikolwiek pomiar. Po kolejnym wigczeniu instrumentu
wyswietlony zostanie komunikat "Powered off by Battery Low,
Continue yes /no" (zasilanie wytgczone z powodu zuzycia baterii,
kontynuujesz tak/nie). Odpowiedz yes w celu powrotu do trybu
pracy aktualnego w momencie wyczerpania baterii. Pamietaj, ze
zaden pomiar nie moze by¢ dokonany przed wymiang zuzytej
baterii lub podigczenia sie do baterii zewnetrzne;.

Stan baterii

Mozesz widzie¢ biezaca pojemno$¢ podigczonej baterii, na koncu
pierwszego rzedu wyswietlacza. W miare rozladowywania sie
baterii ulega zmianie poziom wskaznika. Zauwaz, ze funkcja ta
zalezy od stanu baterii, metody tadowania i powinna by¢
traktowana tylko jako wskaznik.



Klawisze funkcyjne / etykiety

Dane zgromadzone pod etykietami mogg by¢ przez operatora
ogladane lub zmieniane. W pewnych sytuacjach dane te réwniez
oddzialywujg na system, np. zmiana danych w oznaczeniu czasu
ustawia system zegara czasu biezacego. Jednakze samo
wywotanie etykiety, odtworzenie i przegladniecie danych bez edycji
nie ma zadnego wptywu na system. Dane zgromadzone pod
etykietami moga by¢ odtwarzane za pomocg klawisza F (Funkcja)
lub w U.D.S (sekwencje zdefiniowane przez uzytkownika -
dodatkowe oprogramowanie).

Kompletna lista funkcji oraz oznaczenh umieszczona jest w
dodatku A.

Przyktad: jak wprowadzi¢ do pamieci numer punktu (Pno)

Wigcz instrument, wcisnij klawisz
funkcji - wys$wietlony zostanie
komunikat...

| 11:41
_ Wpisz numer etykiety okres$lajgcej
Function = _ numer punktu - 5, wcignij ENT

| 11 : 41 Na monitorze wyswietlona zostanie
aktualna wartosc¢ etykiety.

Pno= Zaakceptuj jg wciskajgc YES lub
ENT badz wpisz nowg wartosé.

Nastgpit powr6t do trybu, w ktérym
znajdowates sie przed wcisnieciem
klawisza F. Nowy numer punktu
zostat wprowadzony do pamieci.

I 11:41
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Klawisz menu

Zastosowanie najnowszych technologii nie skomplikowato obstugi
instrumentu, a klawiatura i wielofunkcyjny wyswietlacz znacznie

upraszcza catg prace.

Wiele funkciji jest kontrolowanych za posrednictem wyswietlanego
na ekranie systemu MNU. Menu czyni tatwym wybér i zmiane
jednostek pomiarowych, tablic wyswietlen, wspétrzednych,
wspoéitczynnikdw, poprawek itp.

Konfiguracja gtéwnego menu znajduje sie w dodatku B.

Jak wprowadzi¢ do pamieci wspoétczynnik poprawki

atmosferycznej

Przykiad

Menu 16 : 06
1 Set

2 Editor

3 Coord

Menu 16 : 06
1 PPM

2 RO.E

3 Instr Setting

Wigcz instrument, wcisnij klawisz
MNU -wyswietlony zostanie
komunikat

Wybierz SET poprzez wcishiecie 1 i
ekran wyswietli...

Wybierz PPM poprzez wcisniecie 1 i
ekran pokaze....
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Z poprzedniej strony

v

Set 16 : 06
Temp = 20.0

Set 16: 06
Temp = 20.0

Press = 760.00
Set 16 : 06
Temp = 20.0

Press = 760.00
PPM = 0

Whpisz aktualng warto$¢ temperatury,
np. + 20 st. Wcisnij ENT...

Whpisz aktualng warto$¢ cisnienia
atmosferycznego, np. 760 mm/Hg.
Nacisnij ENT

Wspétczynnik poprawki zostanie
niezwlocznie obliczony i wyswietlony
na ekranie.

Whpisz inne wartosci odpowiadajgce temperaturze oraz cisnieniu i
zobacz jakim zmianom ulega ppm.

Wejscie w etykiete 56 i 74 poprzez klawisz funkcyjny takze
zmienia wartos¢ PPM. Wartosé ta moze by¢ réwniez ustawiona
bezposrednio przez wprowadzenie etykiety 30.

Szybkie poruszanie si ¢ po menu
Jesli jeste$ dobrze zaznajomiony ze strukturg menu bardzo tatwo

przejdziesz do poszczegoélnych pozycji

menu przy uzyciu

minimalnej ilosci klawiszy. By przejs¢ do menu 1.4.1 Set time
(patrz dodatek B) po prostu wcisnij klawisz MNU a nastepnie 141.



Klawisz programowy

PRG Za pomoca tego klawisza wybierasz rozne programy zainstalowa-
ne w twoim instrumencie. Programy zawierajg szereg ré6znorod-
nych opcji podanych w tabeli ponizej. Instrukcje obstugi poszcze-
g6lnych programow zawarte sg w odrebnym podreczniku -
Geodimeter - Oprogramowanie.

Opcja Programy

P1-19 - Zdefiniowane przez uzytkownika

P20 - Ustalanie stanowiska obejmujgce wciecie wstecz
P40 - Tworzenie UDS

ubDS P41 - Definiowanie etykiet

P43 - Wprowadzanie wspétrzednych

Tyczenie P20 - Ustalanie stanowiska obejmujace wciecie wstecz
P23 - Tyczenie
P43 - Wprowadzanie wspétrzednych

Kod punktu | P45 - Definiowanie kodu punktu
Edycja P54 - Przesytanie pliku

Przegladani | -
e
Pamie¢ P54 - Przesytanie pliku
wew.
Obl. odlegt. | P26 - Odlegtos¢ / azymut pomiedzy 2 punktami

Linia drogi P29 - Linia drogi
P43 - Wprowadzanie wspétrzednych
P20 - Okreslenie stanowiska

Z11Z P21 - Rzedna wysokosci punktu stanowiska / instrumentu.
P43 - Wprowadzanie wspétrzednych

Linia P24 - Linia odniesienia
odniesienia | P43 - Wprowadzanie wspoétrzednych
P20 - Ustalanie stanowiska obejmujace wciecie wstecz

Pomiar kata | P22 - Pomiar kata (tylko w instrumentach z serwo)
StnEst P20 - Ustalanie stanowiska obejmujace wciecie wstecz
MCF P27 - Przenoszenie wspotrzednych wprzéd

ObsPoint P28 - Punkt o utrudnionym dostepie




PRG

Obliczanie

! .| P25 Obliczanie powierzchni i objetosci
powierzchni

Wybor programu
Istniejg dwa sposoby wyboru programu:

1. Krétkie nacisniecie
Przy krotkim nacisnieciu klawisza PRG otrzymasz na monitorze
nastepujacy komunikat:

STD PO 13:08 | Wpisz zgdany program. W tym
przyktadzie wpisz 20 (Ustalanie
Program=20 stanowiska) i wcisnij enter.

2. Diugie nacisniecie

Przy dlugim nacisnieciu na klawisz PRG wywotasz menu
programu. Mozesz wyswietli¢ wszystkie dostepne dla GS500
programy. Program opcjonalny, ktéry nie zostat zainstalowany w
twoim instrumencie otoczony jest nawiasami ().

Ubs PO 13:08 <-- Biezgca biblioteka i nr programu

600 632-01 <--  Modelinstr. i wersja programu
<-- Nazwa biezgcego programu
Dir <-- -- > Exit <--  Funkcje klawiszy

Funkcje klawiszy:

Dir Przejscie pomiedzy U.D.S i biblioteka prog-
ramow

<eme-> Przejscie do tylu/do przodu przy wyborze
biblio- teki

Exit/MNU Wyjscie bez rozpoczecia jakiegokolwiek prog-
ramu

ENT Start wybranego programu
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Klawisz Enter
Uaktywnia operacje wykonywane za pomoca klawiatury oraz
powoduje przejscie na nastepnych tablic wyswietlania.

Klawisz Clear
Stuzy do poprawiania napisanych lecz jeszcze nie wprowadzonych
btedow.

Klawisz trybu standardowego

Klawisz ten uaktywnia tryb pomiaru standardowego. Instrument
automatycznie przyjmuje tryb STD po przejsciu przez procedure
startujgca. Tryb powyzszy opisany jest doktadnie na str. 1.4.2 i na
str. 2.2.4. Przeczytaj rowniez o FSTD.

Klawisz trybu $ledzenia (Tracking)

Uaktywnia wykonywanie pomiaréw sledzacych (pomiar ciagty).
Tryb $ledzenia zostat w szczeg6tach opisany na str. 1.4.21, a
takze na str. 2.2.6.

Klawisz trybu podwy zszonej doktadno $ci (D-mode)
Dokonuje wyboru trybu automatycznego pomiaru odlegtosci z
podaniem wartosci sredniej arytmetycznej. Opisany zostat
doktadnie na str. 1.4.8 oraz na str. 2.2.5.



Klawisz Tracklight

Wiacza lub wylgcza funkcje Tracklight. Wiecej na ten temat
znajdziesz na str. 2.3.1. Naciskajac dtuzej ten klawisz az do
momentu ustyszenia pojedynczego sygnatu dzwiekowego
uruchomisz podswietlanie wyswietlacza. Naciskajac dtuzej ten
klawisz az do momentu ustyszenia podwdéjnego sygnatu
dzwiekowego zresetujesz Ustawienia Instrumentu.

Libela elektroniczna

Wyswietlacz poziomej libeli elektronicznej. Libela elektroniczna w
instrumentach Geodimeter moze by¢ poziomowana bez
koniecznosci obrotu 0 90°(100 gon). Jest to realizowane prze z
zastosowanie dwdch oddzielnych wskaznikéw poziomowania z
oddzielnymi kursorami dla zobrazowania stanu libeli w dwéch
osiach instrumentu (patrz rysunek). Kursor pionowy wskazuje
wypoziomowanie w kierunku mierzenia, a kursor ponizej
wypoziomowanie w kierunku prostopadtym do kierunku mierzenia.

| 11 : 36
s B Ry
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Doktadnosc¢ libeli elektronicznej np. kazdy pojedynczy ruch w lewo
lub w prawo kursora odpowiada 3¢ (300cc) = okoto 1°40". Ta
opcja poziomowania jest zwana "poziomowanie zgrubne". Po
kalibracji dwuosiowego kompensatora poziomowanie automaty-
Cznie zostaje przestawione na precyzyjne poziomowanie
poréwnywane z dokfadnoscig 1 sekundowego teodolitu. Przewaga
libeli w precyzyjnym poziomowaniu wynosi 20cc (okoto 7"). "Tryb
poziomowania doktadnego" jest przewidziany do wykorzystania
podczas poligonizacji z uzyciem metody trzech statywéw
(wymuszone centrowanie).

Klawisze pomiarowe



Powoduje rozpoczecie procesu pomiarowego, zachowanie w
pamieci wewnetrznej wartosci kgta pomierzonego przy potozeniu
C2i C1. Posiada specjalne funkcje w trybie sledzenia.

Klawisz A/M z przodu podczas pomiaru w potozenie Cl i C2
lunety.

Klawisz rejestraciji

Stuzy do zapisu wartosci pomiarowych. W trybie FSTD przy pracy
w UDS klawisz ten zaréwno stuzy do mierzenia jak i zapisywania
do pamieci za jednym jego nacisnieciem.

Whpisywanie znakow literowych (klawiatura numeryczna )

W instrumentach z klawiaturg numeryczng mozliwe jest réwniez
wprowadzanie znakéw literowych. Czynnos¢ ta realizowana jest
poprzez wecisniecie klawisza REG/ASCII. Jezeli oznaczenia
literowe majg byé umieszczone wewnatrz cyfrowego numeru
punktu lub tytutu kodowego punktu, wyjscie i ponowne wejscie w
tryb literowy jest osiggane dzieki wcisnieciu klawisza REG/ASCII
(zob. przyktad ponize))

Instrument pozwala réwniez na dokonanie wyboru znakdéw
specjalnych wystepujacych w réznych jezykach. Wykorzystanie tej
funkcji moze nastgpi¢ poprzez Menu 66. Petna lista takich znakow
znajduje sie na str. 1.6.2

Przykiad:

Wopisany ma by¢é numer 12 MH 66, ktéry jest terenowym
oznaczeniem punktu nr 12, stanowigcego wtaz o srednicy pokrywy
66 cm.

Wecisnij F5. PNO zostanie wyswietlony na ekranie. Wpisz 12.
Wecisnij klawisz REG/Alpha. Monitor wyswietli ASCII. Wpisz 77 72
= MH. Ponownie wcisnij klawisz REG/Alpha. Nastepnie wpisz 66.
Wopisywanie konczysz wcisnieciem klawisza ENT. Mozliwosc
uzycia ASCIl moze byc¢ oczywiscie wykorzystana z innymi
funkcjami, np. Operator, Projekt itd., czyli faktycznie ze wszystkimi
funkcjami, oprécz oznaczen, ktére sq bezposrednio potgczone ze
zmierzonymi i obliczonymi warto$ciami pomiarowymi.
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Klawisz trybu literowego (klawiatura alfanumeryczna )

Stuzy do wiaczenia / wytagczenia trybu literowego oraz udzielania
odpowiedzi YES na pytania pojawiajgce sie na monitorze.
Uaktywnienie trybu literowego zaznaczone jest pojawieniem sie w
prawym rogu monitora symolu ().

Mozliwe jest réwniez wprowadzanie znakow literowych w
instrumentach posiadajacych klawiature numeryczng (patrz str.
1.1.22).

Jak uzywaé¢ klawiszy alfanumerycznych.

Klawisze numeryczne mogg by¢ stosowane zaréwno do
wpisywania zwyktych cyfr jak i liter. By wpisaé litere wcisnij
najpierw klawisz . Klawiatura zostanie przestawiona na
wprowadzanie liter - (w prawym gornym rogu monitora ukaze sie

symbol a). W celu wprowadzenia znaku numerycznego w

potaczeniu z literami, wcisnij klawisz

Pojawiajacy sie w prawym goérnym rogu monitora symbol (%)
wskazuje na uaktywnienie klawisza shift. Uzyskanie matych liter
nastepuje poprzez wcisniecie klawisza shift a nastepnie
klawisza

Cyfra (I) w prawym gérnym rogu monitora oznacza, iz znajdujemy
sie w trybie wpisywania malych liter. Powr6t do korzystania z
klawiszy numerycznych nastapi po wcisnieciu klawisza

Instrument zapewnia takze mozliwos¢ korzystania ze znakéw
specjalnych (nie uwidocznionych na klawiaturze). Znaki te,
whasciwe dla réznych jezykdw, zmieniane sg poprzez Menu 66.
Monitor wyswietla je w dolnym rzedzie grupach po 5. Przejscie
pomiedzy réznymi znakami wykonywane jest przez wcisnigcie
klawiszy i

Whpisywanie znakéw nastepuje poprzez nacisniecie najpierw
klawisza shift i nastepnie klawisza znajdujgcego sie pod danym
znakiem.

Klawisz matych liter (klawiatura alfanumeryczna)

Klawisz ten stosujemy 1iacznie z klawiszem shift, by madc
wprowadzi¢ z klawiatury alfanumerycznej mate litery.
Korzystanie z w/w klawisza zaznaczone jest cyfrg

w prawym
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gérnym rogu monitora.

Klawisz Shift

Stuzy do wprowadzania warto$ci liczbowych przy klawiaturze
przestawionej na tryb literowy lub odwrotnie oraz do udzielania
odpowiedzi NO na pytania wyswietlane na monitorze.
Uaktywnienie klawisza shift zaznaczone jest symbolem ~ w
prawym rogu monitora.

Klawisz spaciji
Zostaje uaktywniony po wybraniu trybu literowego.

Klawisze  serwosterowania (klawiatura numeryczna i
alfanumeryczna).

Podczas pomiaru przy obu kotach klawisz ten uzywany jest do
przetgczenia pomiedzy potozeniem C1 a C2.

Klawisz do pozycjionowania w ptaszczyznie poziome;j.

Uwaga ! - gdy uzywamy tyczymy

*  Wcisniecie bez pomiaru odlegtosci - wspoétrzedna Z = wysokosc¢ teoretycznego
punktu tyczonego.

* Wcidniecie po pomiarze odlegtosci - wspoétrzedna Z = wysokos¢ mierzonego
praktycznie wytyczonego punktu.

*  Wcisniecie klawisza diuzej niz 1 sek. po pomiarze odlegtosci - wspotrzedna Z
= wysokosci tyczonego punktu teoretycznego.

Klawisz do pozycjionowania w ptaszczyznie pionowej.
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Klawisz do pozycjionowania w obydwu ptaszczyznach.

Klawisz kontynuowania

Klawisz kontynuowania. Naciskajgc ten klawisz podczas pracy z
klawiatura alfanumeryczna, mozesz opusci¢ edycje. W niektorych
programach klawisz ten moze stuzy¢ jako ‘wyjscie’.

Jednoczesnie nacisniety z klawiszem PWR, powoduje ponowne
uruchomienie klawiatury z ustawieniami fabrycznymi. Po wiecej
informacji patrz 1.6.4.



Rozdziat 2
Pomiar wst epny

Ustawienia instrumentu przed wyj $ciem w teren

1.2.2
Podtgczenie baterii zewnetrznej do instrumentu
1.2.2
Podtaczenie baterii zewnetrznej do klawiatury
1.2.3
Wiaczenie zasilania
1.2.3
Wstepne nastawienia
1.25
Jednostki
1.2.6
Czas i data
1.2.8
Ustawienia specjalne .
1.2.12
Wyswietlacz
1.2.12
Miejsca dziesietne
1.2.16
Przetgczniki
1.2.17
Pomary w trybie standard
1.2.18
Jezyk
1.2.19
Pomiary testowe
1.2.20
Korekcja kolimaciji
1.2.21

Korekcja btedu inklinacji

1.2.24



Kalibracja Trackera (dla instrumentow servo)
1.2.27
Test instrumentu

1.2.29

llustracje

Rys. 2.1 Podtgczenie baterii zewnetrznej do instrumentu
Rys 2.2 Podigczenie baterii zewnetrznej do klawiatury

Ustawienie instrumentu przed wyj $ciem w teren

wyjsciem w teren. Nie wykonamy wszystkich
stosowanych w normalnej procedurze terenowej.
procedury polowe zostawimy sobie na potem.

Podtaczenie zewn etrznej baterii.

Rozdziat ten pozwoli zapoznac sie z nowym instrumentem przed

Instrument moze by¢ zasilany z zewnetrznego zrédta pradu. Moze
to by¢ np. bateria zewnetrzna, ktérg podigczamy za pomocg kabla
do gniazda znajdujacego sie w spodarce instrumentu. Sposob
poditgczenia pokazany jest na zdjeciu ponizej.



PWR
On/Off

Podtaczenie baterii zewn etrznej do modutu klawiatury.

Modut klawiatury nie potgczony z instrumentem wymaga
zewnetrznego zrodfa zasilania np. kiedy prowadzimy pomiary
zdalnie sterowane lub w petni automatyczne (patrz rozdziat 1.5),
gdy podtaczymy klawiature do komputera. Potaczenie klawiatury
ze zrédlem zasilania realizujemy przy pomocy standardowego
kabla potaczeniowego.

Wiaczenie zasilania
W celu wigczenia Geodimeter wcisnij klawisz On/Off. Wbudowana
sekwencja testujgca wyswietli co nastepuje:

Geodimeter 600 Whbudowana sekwencja testujgca
Connecting GDM wyswietli napis Geodimeter, typ
instrumentu, a nastepnie...

Z poprzedpiej strony




...wySwietli libele elektroniczng

okre$lajgcg stan spoziomowania obu
osi instrumentu. Poniewaz nie bedzie

wykonywany Zzaden pomiar,

Kompensator wylgczymy kompensator dwuosiowy
On/Off .. L
przy pomocy funkcji nr 22. Wcisnij
F22 ENT = 0.

Wecisnij tylko ENT, gdyz nie
wykonujemy Zadnego pomiaru.

Wecisnij tylko ENT, gdyz nie
wykonujemy Zadnego pomiaru.

Wecisnij tylko ENT, gdyz nie
wykonujemy Zadnego pomiaru.

Patrz na nastepnej stronie

Z poprzedniej strony
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PO 18:20

HA ; 192.8225
HA ref =




Wstepne nastawianie

MNU

Wecisnij tylko ENT, gdyz nie
wykonujemy Zadnego pomiaru.

Automatycznie weszliSmy w tryb
pomiaru standardowego. Poniewaz
nie zamierzamy w tym momencie
przeprowadzac pomiaru,
kontynuujemy procedure wstepnego
nastawiania instrumentu.

Przed rozpoczeciem ¢wiczen zapoznaj sie z zatacznikiem B
pokazujgcym strukture menu gtéwnego.
Przedmiot ustawien mozemy podzieli¢ na trzy r6zne kategorie:

- Ustawienia pomiarowe-poprawka atmosferyczna PPM, stata
lustra, kierunek poczatkowy i dane dotyczace stanowiska.
Doktadniej oméwione to bedzie w dziale "Procedury
poczatkowe" na stronie 1.3.2.

- Specjalne ustawienia pomiarowe-ustawienie ilosci miejsc
dziesietnych na wyswietlaczu, definiowanie tablic wyswietlacza.
Wiecej informacji "Specjalne ustawienia” na stronie 1.2.12

= Inne ustawienia-poprzez MNU 65 Unit (jednostki) np.
stpnie,grady,metry, stopy itd. lub MNU 14 Time&Date (czas i
data).

Uwaga-System wspétrz ednych.

Sprawdzajac twoéj system wspoétrzednych wykorzystaj MNU 67,

patrz strona 1.3.9.

Ustawienie jednostek (np.metry, grady, stopnie itd. )
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STD PO 18:20
HA : 192.8230
VA : 91.7880

H

Menu 18 : 20

1 Set

2 Editor

3 Coord

Config 18:21
1 Switches

2 Standard Meas

3 Decimals

Config 18:21
4 Display

5 Unit

6 Language

a8

Z poprzedniej strony

v

Config 18 :22

Metre ?

Teraz uzyjemy funkcji menu. Wcisnij
klawisz MNU

Zamierzamy rozpoczgc¢ procedure
CONFIG. Wcisnij 6.

Wcisnij ENT.

Uwaga !

Wykonanie powyzszych czynnoci
nie jest konieczne. Jesli znasz "kod"
Zgdanej funkcji mozemy
bezposrednio odwotac sie do niej
wciskajgc MNU 65. Jest to szybkie
poruszanie sie po menu.

Zamierzamy  ustawi¢  parametry
jednostek, metry, stopy, grady itd.
Wcisnij 5.
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Ustawianie czasu i daty

Odpowiedz YES akceptujgc
wyswietlong jednostke lub NO, jesli
chcesz zmieni¢ metry na stopy. W
tym przykfadzie wcisnij YES.

Odpowiedz YES akceptujgc
wyswietlong jednostke lub NO w celu
Zmiany na stopnie, radiany lub grady.
W tym przykfadzie wcisnij YES.

Po dokonaniu wyboru jednostki
temperatury i cisnienia
atmosferycznego, ekran
automatycznie wyswietli....

...program P0O. Nadeszta chwila by
ustawic czas oraz date, ktéra moze
by¢ wyswietlana w r6znym formacie,
w zaleznosci od standardu
uzywanego w twoim kraju.



STDh PO 18:24
HA : 192.8230
VA : 91.7880
Menu 18 : 24
1 Set
2 Editor
3 Coord
Set 18 : 24
1 PPM
2R.O.E
3 Decimals
Set 18:24
4 Clock

Z popr$ strony
Time 18:24
1 Set time

2 Time system

Uzyjmy funkcji menu. Wcisnij klawisz
MNU

Zamierzamy rozpoczg¢ procedure
SET. Wcisnij 1.

Wcisnij ENT lub bezposrednio 4.

Zamierzamy ustawi¢ zegar. Wcisnij
4,



Z poprzedniej strony

v

Menu 18 : 26
1 Set

2 Editor

3 Coord

Zamierzamy nastawic¢ zegar. Wcisnij
1

Uwaga!

Czas i data mogg by¢ réwniez
ustawione przy uzyciu funkcji 52
(F52) i funkcji 51 (F51).

Warto$ci te zostaly wprowadzone w
momencie opuszczania fabryki.
WprowadZz aktualne warto$ci i wcisnij
ENT

Wprowadz swoj czas (bez sekund!).
Wocisnij ENT gdy czas zostanie
zsynchronizowany.

Powrdcites do programu PO. Jesli nie
jestes przyzwyczajony do
wyS$wietlania daty w kolejnoSci
rok/miesigc/dzier i odpowiada Ci
raczej normalny europejski standard
dzien/miesigc/rok, wcisnij MNU.



Wybierz opcje Set wciskajgc 1

Wcisnij klawisz ENT lub 4 by przej$¢
bezposrednio do ustawiania czasu.

Wybierz opcje zegar wciskajgc 4.

Wejdz do opcji system czasu
wciskajgc 2.

Z poprzedniej strony

‘1' Masz aktualnie mozliwos¢ wybrania

Time 18 : 26 rodzaju systemu wyswietlania daty,

Numerical ?
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Ustawienia specjalne
Specjalne ustawienia ograniczajg sie do definiowania wygladu
ustawienie ilosci wyswietlanych miejsc
ustawiajac przetgczniki np. Targ.test, Pcode

dziesietnych

tablicy wyswietlacza,

np. numeryczny, 12h mm-dd-rrrr lub
24h mm-dd-rrrr przy czym mozesz
zmieni¢ ukiad na dd-mme-rrrr. Naci$nij
YES Ilub ENT dla wyboru
wyS$wietlonej opciji.

Powrdcites do trybu standardowego
programu 0 (PO).

Zakonczytes wlasnie wstepne nastawienia, ktére normalnie nie
muszg by¢ zmieniane.

Uwaga ! Po naprawach serwisowych.
Jezeli instrument powrdcit po naprawie serwisowej nalezy
sprawdzi¢ czas i date, poniewaz mogty ulec zmianie.




MNU

am

i Info ack.

Tworzenie i wybdr tablic wy _ $wietlacza.
Operator moze tworzy¢ wiasny wyglad wyswietlacza. Oto wyglad 3
stron standardowej tablicy.

Tablica 0 (standard)

STD PO 9:22

HA : Horizontal Angle Kat poziomy
VA : Vertical Angle Kat pionowy
SD : Slope Distance Odlegtos¢ skosna

uih b 4 Kat poziomy

HD : Horizontal Dist. Przewyzszer"e

VD : Vertical Dist.

x

STD PO 9:22
N : Northing

E : Easting

ELE : Elevation

N < X

nne ustawienia tworzymy poprzez menu gtéwne MNU 64 i opcja 2
- tworzenie wyswietlacza (Create Dysplay) (skok MNU 642).
[OMozna stworzy¢é 5 tablic (Tables 1-5). Tablica O jest tablicg
standardowg i nie mozna zmienia¢ jej wygladu (patrz powyzej).
Kazda tablica moze sie sklada¢ maksymalnie z 16 stron lub
mozna zdefiniowa¢ tylko jedna tablice skladajacg sie z 48 stron.
Kazda strona skfada sie z 3 definiowanych rzedow.

Tworzenie i wybér nowego wy swietlacza.

___[OProces tworzenia nowej tablicy prze$ledzimy na przykiadzie
tablicy standardowej. Po pomiarze odlegtosci obraz wyswietla-
nych danych jest nastepujacy:




STD PO 9:22
HA : Horizontal Angle
VA : Vertical Angle
SD : Slope Distance

STD PO 9:22
HA : Horizontal Angle
HD : Horizontal Dist.
VD : Vertical Dist.

STD PO 9:22
N : Northing

E : Easting

ELE : Elevation

Strona 1

Strona 2

Strona 3

Jesli np. chcialbys wyswietlic wspéirzedne wschodnie przed
pétnocnymi mozesz zmieni¢ tablice wysSwietlen zgodnie z
przedstawionym ponizej przyktadem (strona 1 i 2 pozostajg bez

zmian):
STD PO 9:23
HA : 123.4565
VA . 99.8755
Z poprzedyyej strony
Config 9:23
Table no =

-

Aby wprowadzi¢ swojg wtasng tablice
wyS$wietled, musisz  wej$¢ do
gtéwnego menu.

Wocisnij MNU 642...

Wybierz np. 1. Wcisnij 1 ENT...



YES

Z poprzedniej strony

Config 9:23
Page 2 Row 1
Label no =

v

Config 9:23

Uwaga ! Talica5'!
Tablica 5 nie moze pokazywac
mierzonych odlegtosci.

Sprawdz w dodatku A liste etykiet
funkcji. Wcisnij 7 (HA) ENT...

Wcisnij YES lub ENT.

Kontynuuj z etykietami 8 (VA) i 9
(SD).

Wykonujemy  dalsze Czynnosci
korzystajgc z etykiet 7 (HA), 11 (HD)
oraz 49 (VD) i przy uzyciu tej samej
procedury, jakg stosowali$my przy
tworzeniu strony 1. Po przejsciu do



Uwaga! <

<
w e
(-

Wyhar tablicy

Tablica nr 5 wy swietlacza

strony 3 wpisz ponizsze oznaczenia
w wymienionej kolejnosci:

38 Easting coordinate

37 Northing coordinate

39 Elevation coordinate

W ten sposéb stworzyles wilasng
tablice wys$wietler. Wcisnij YES by
powrdcic¢ do programu 0 (PO).

Aby skorzysta¢ z nowo utworzonej
tablicy, wybierz MNU 64 i opcje 1 -
Wybor tablicy wyswietle. Wpisz
numer tablicy i wcisnij ENT. Od tego
momentu wybrana tablica stanie sie
wersjg  obowigzujgcg, az do
ponownego wyboru innego nr tablicy.

Uzywajac tablicy nr 5 nie mozna podglada¢ zadnych odlegtosci. Z

tego powodu ta tablica jest bardzo pomocna dla wtasnych

instrukcji. Mozesz sktada¢ tablice O z tablicg 5 jak ponizej na

przyktadzie :

1. Nazwij np. etykiety 90 i 91 uzywajgc programu P41
odpowiednio "Wyceluj" i "Naciénij".

arwbd

Zdefiniuj funkcje 90 i 91 jako "do lustra" i "A/M"

Stworz tablice 5 wyswietlacza z uzyciem etykiet 90 i 91.
Wybierz tablice 0, 5 wyswietlacza (tj. tablica 0 i 5)

Przed kazdym pomiarem diugosci bedziesz widziat napis

"Wyceluj do lustra”. Tak diugo jak lustro bedzie w zasiegu
otrzymasz katy i odlegto$ci na wyswietlaczu.

Uwaga ! [JJesli dane wyjsciowe bedg podane do twojej tablicy
wyswietlacza to taki musi byé ustawiony i wybrany. Patrz
"Przenoszenie danych", zélte strony 2.7.4.

Liczba miejsc dziesi etnych

STD
HA :
VA :

PO

10: 16
234.5678
92.5545

Aby ustawic liczbe dziesietnych
musisz najpierw wywotac¢ menu...



Uwaga! &
Petng lista
funkciji i
oznaczen
znajdziesz
w dodatku
A

Uwaga! &
OKiedy
opcja TRK
jest
aktywna
niektore
etykiety
bedg
pracowaly z
dwoma
miejscami
dziesietnymi
nawet jesli
uzytkownik
wybierze
wiekszg
ilo$¢ miejsc
poprzecinku

<
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Wybierz 63 - ustawianie miejsc
dziesietnych.

W tym przyktadzie zmienimy liczbe
dziesietnych w HA (etykieta nr 7)

Przyjmijmy, Ze chcesz pracowac
tylko z dwoma miejscami po
przecinku...

Powrdcites do trybu standardowego
(STD). Jesli chcesz zmienic inne
oznaczenia, wybierz ponownie menu
i postepuj zgodnie z podang wyZzej
instrukcjg.

Przetaczniki (Targ. test on ?, AIM/REG off?, Pcode on ?,
Pow.save on/off, Info ack on, HT_meas on?)

Siedem wymienionych wyzej przetgcznikbw mozna ustawi¢ przy



Uwaga! &
HT_meas
nie bedzie

wyswietlane

gdy nie jest
okreslone
stanowisko

uzyciu funkcji menu Config, opcji 6 - Ustawianie przetgcznikow.

Config 11:22
Targ. test on ?
Config 11:22
Targ. test on ?
Pcode on ?
Config 11:22
Targ. test on ?
Pcode on ?
Info.ack. on?
Config 11: 22

HT meason ?

v

Z poprzedniej strony

Config 11:22
HT meason ?
Pow.save on ?

Wigczenie/wytgczenie testu celu
nastepuje po udzieleniu odpowiedzi
YES/NO.

Szczeg6ly znajdziesz na str. 2.2.8

Jesli uzywasz dodatkowego
oprogramowania Pcode (kod punktu)
przetgcznik pozwala na wytgczenie
tabeli kodow.

Jesli chcesz akceptowacé kazdg
informacje wyswietlang na monitorze
ustaw ten przetgcznik w pozycji ON.
Od tego momentu po jakiejkolwiek
wiadomosci podawany bedzie
komunikat "Press any key" (wcisnij
dowolny klawisz). Monitor powréci do
normalnego stanu po 3 sek.

Jesli wysokos¢ stanowiska bedzie
wyznaczana, np. P20 (Okreslenie
stanowiska) mozesz poprzez MNU
61 z programu PO wybrac czy
zawrzec¢ wysokos¢ instrumentu czy
nie.

Praca dalmierza moze by¢ ustawiona



Uwaga! &

<
N 2
C

Pomiary standardowe

na oszczedzanie energii, co oznacza,
Ze zostanie on uaktywniony jedynie
podczas danego pomiaru odlegtoSci.
Stan ten zaznaczony zostanie na
monitorze symbolem "s" tylko w
trybie STD lub D-bar

Ustawienie kliku klawiszy w pozycji
wigczonej, aby styszec dzwiek
klikania za kazym wcisnieciem
klawisza.

Jesli Prg_num jest wigczony,
aktualny numer programubedzie
zachowany w zbiorze Job kidy
uruchomisz programy P20-P29

Test danych celu tworzony jest by zapobiec wprowadzeniu do
pamieci "starego" pomiaru odlegtosci z nowymi wartosciami kata.
Gdy test ten jest wylgczony powstaje ryzyko zaistnienia w/w
sytuacji, jesli zapomniales zmierzy¢ odlegtos¢ podczas pomiaru
nastepnych punktow.

Przy pomocy tego menu mozesz wybraé opcje pomiaréw
standardowych, STD (standard) lub FSTD (FastStandard/ Szybki
standard). Opcja szykiego standardu (FSTD) nie jest tak doktadna
jak standard, lecz znacznie szybsza.

Jesli pomiary wymagajg szybkosci, a doktadnos¢ jest zadowalaj-
gca to mozesz przelgczy¢ na szybki standard. To oznacza, ze
standardowe pomiary bedgq wykonywane znacznie szyciej, lecz

nie mozesz mierzy¢ z takg



Config 11:22 doktadnoS$cig jak w normalnej opciji
Prg_num on? standardowej. Opcja szykiego
standardu jest sygnalizowana na
wyS$wietlaczu napisem ,FSTD".

Wybbér j ezyka

Funkcja ta uzywana jest w sytuacji gdy musisz skorzystac ze
znakéw wiasciwych jedynie dla danego jezyka. Masz mozliwosé
wyboru pomiedzy szwedzkim, norweskim, dunskim, niemieckim,
japonskim, angielskim, amerykanskim, wtoskim, francuskim i
hiszpanskim jezykiem. Instrument z klawiaturg alfanumeryczng
wyswietli te znaki w ostatniej linii podczas pracy w trybie literowym.
Przyrzad wyposazony w klawiature numeryczng oraz tryb ASCII
wyswietli znaki specjalne po wybraniu wartosci liczbowej
odpowiadajgcej tym znakom. Kompletna lista znakéw - patrz str.

aaz
2
C

1.6.2
Uwaga ! & Language 13:16 Uwaga:
Sw No De Ge Ja Teksty specjalne uzyte w
Uk Us It Fr Sp instrumencie z wyswietlaniem w
1: Change jezyku innym niz angielski zazwyczaj
wymagajg hastawienia wiasciwego

jezyka.

Pomiary testowe
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MNU

Kiedy instrument znajdzie sie w biurze, nalezy pomierzyc i
zapamieta¢ w pamieci instrumentu aktualne wartosci kolimacji,
inklinacji oraz btad osi gtéwnej instrumentu. Po wyznaczeniu
wartosci tych bledéw pomiary bedzie mozna wykonywac w jednym
potozeniu lunety. Instrument automatycznie bedzie poprawiat
wartosci mierzonych katéw, tak wiec pomiar w Il potozeniu jest
zbedny.

Testy pomiarowe powinny by¢ prowadzone regularnie,
szczegOlnie wtedy gdy mirzymy w wysokich temperaturach i gdzie
wymagana jest wysoka doktadnosé pomiaru w jednym potzeniu.

Geodimeter System 600 moze by¢ wyposazony w jedng lub w
dwie klawiatury. Testy pomiarowe powinny by¢ wykonane tg samg
klawiatura, kt6rg bedziemy uzywac¢ podczas pomiaréw do
zachowywania maksymalnie wysokiej doktadnosci.

Graniczna warto$¢ bledu kolimacji i poprawki odchylenia osi
poziomej wynosi 0.02 gona. Jezeli pomierzona kolimacja i
wyliczona poprawka przekroczg warto$é graniczng to instrument
poinformuje o tym operatora i nie zaakceptuje wyliczonych
poprawek. Nalezy wowczas oddac instrument do serwis.



TEST

Pomiar kolimaciji i inklinacji

Nastaw instrument w normalny sposéb zgodnie z opisem

procedury startujgcej

zawartym w

rozdziale 3 "Ustalanie

stanowiska". Ten test jest wykonywany przy instrumencie.

STD PO 10: 16
HA : 123.4567
VA : 99.9875
Test 10: 16
1 Measure

2 View current
3 Tracker Coll

Test 10: 17
HA Col : 0.0059
VA Col : 0.0014
Tilt Ax : 0.0184
STD PO 10: 17
HA ; 123.4567
VA : 99.9875

I Test

10: 16 I

Znajdujesz sie obecnie w trybie
pomiaru standardowego (STD).
Wcisnij MNU 5 by rozpoczgé
procedure testujgca.

Mozesz teraz zmierzy¢ nowe i/lub
zobaczy¢ stare wartosci. W tym
przyktadzie wyswietlimy najpierw
stare wartosci. Wcisnij 2.

Wartosci te majg by¢
zaktualizowane. Chcgc zmierzy¢é
nowe wartosci wcisnij ENT.

Wcisnij MNU 51 by powrdcic¢ do opcji
1 (Pomiar) i rozpoczg¢ pomiar
kolimacji oraz inklinacji

Uwaga:
Jest rzeczg bardzo wazng, aby
pomiar testowy zostat
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UWHaga [

Minimalna
odlegtosc
testowa
100m

Uwaga! &
Nacisnij
klawisz AIM
jesli masz
klawiature z
obydwu
stron

Uwaga! <

Uwaga! &
Nacisnij

gdy masz
klawiature z
przodu

MNU

Wcisnij

Wcisnij

Wcisnij

@ 2z przodu

@ : przodu

@ :zprzodu

Z poprzedniej strony

{

Test

10: 18

Collimation
Face Il : 2

e e

~

przeprowadzony przy odlegtosci
wiekszej niz 100 m. Tylko woéwczas
otrzymasz prawidtowy wynik.

Obro¢ instrument* do potozenia C2
(jesli posiadasz instrument serwo ta
czynnos¢ zostanie wykonana
automatycznie), poczekaj na beep i
wyceluj doktadnie na punkt zaréwno
poziomo, jak i pionowo.

W celu pomiaru i zapisu katéw
wcisnij klawisz A/M z przodu.
Uslyszysz sygnat dzwiekowy...

Wykonaj co najmniej dwa
nacelowania na punkt, podchodzac z
réznych kierunkéw, a nastepnie
wcisnij A/M z przodu...

Uwaga !

Podczas pomiaru kgtéw w wiw trybie
konieczne jest wykonanie tej samej
liczby celowar zaréwno przy drugim
jak i przy pierwszym kole

Obro¢ instrument do potozenia C1* i
wyceluj na punkt.

* Serwo: Obré¢ instrument do
potozenia C1 poprzez wcishiecie
klawisza A/M z przodu przez ok. 2
sek. i wyceluj na punkt



TEST

Cl:I

Ci:1

Uwaga! &

| Z poprzedniej strony

MNU Vv

10: 20

B -
5

e

Woyceluj doktadnie na punkt, zaréwno
poziomo jak i pionowo, wcisnij A/M.

Wykonaj kolejne celowanie, wcisnij
AIM.

Drugi pomiar kgta przy potozeniu C1
oraz wskazanie zakoriczenia zostang
niezwlocznie wyswietlone na ekranie.

Wyswietlone zostaty warto$ci
kolimacji. Odpowiedz YES lub NO na
pytanie czy wprowadzi¢ je do
pamieci.

Te wartosci nie muszg byc réwne
zero aby instrument mierzyt
prawidtowo.

Uwaga !

Jesli nie jeste$ pewien doktadno$ci
wynikéw, np. na skutek btedéw
celowania, powiniene$ odpowiedzie¢
NO na pytanie "Store?" i powtorzyc
pomiary.



TEST

Uwaga! &

Uwaga! &
Tylko instru-
menty z ser-
wo

Uwaga! &
Nacisnij
klawisz AIM
jesli masz
klawiature z
obydwu
stron

Uwaga! &

Wcisnij

Wcisnij

@ zprzodu

@ :zprzodu

A4

Z poprzedniej strony

Jezeli odpowiedziate$ YES, na
monitorze pojawi sie pytanie o
dokonanie pomiaru inklinacji. Wcisnij
YES.

Uwaga !

Jesdli uznasz, ze pomiar inklinacji nie
jest konieczny, mozesz na postawio-
ne pytanie odpowiedzie¢ NO.

Obrd¢ instrument* do potozenia C2;
naceluj na punkt, ktéry znajduje sie
co najmniej 15 gradéw powyzej lub
ponizej ptaszczyzny poziomej.
Wcisnij A/M po kazdym nacelowaniu
(wykonaj conajmniej dwa celowania
dla kazdego punktu).

* Obré¢ instrument do C2. Poczekaj
na ,beep” i wyceluj na punkt, ktéry
jest co najmniej 15 gon powyzej lub
ponizej horyzontu.

Nacisnij A/IM z przodu po kazdym
wycelowaniu

Wcisnij klawisz A/M z przodu.
Ustyszysz sygnat dZzwiekowy...

Wykonaj co najmniej dwa
nacelowania na punkt, podchodzgc z
réznych kierunkéw, a nastepnie
wcisnij A/M z przodu...

Uwaga !

Podczas pomiaru kgtéw w w/w trybie
konieczne jest wykonanie tej samej
liczby celowarn zaréwno przy drugim
jak i przy pierwszym kole



TEST

Uwaga! &
Klawisz

Wcisnij @ zprzodu

Test 10: 21
Tiltaxis

Face Il;: 2

Face | : O

Test 10: 21
Tiltaxis

Face Il : 2

Face | : 1

v

Z poprzedniej strony

Test 10: 22
Tiltaxis : 0.0150

Obrd6¢ instrument do potozenia C1* i
wyceluj na punkt.

** Servo: Obro¢ instrument do
potozenia C1 poprzez wcishiecie
klawisza A/M z przodu przez ok. 2
sek.

Wyceluj na punkt, wcisnij A/M.

Wykonaj drugie celowanie, wcisnij
AIM.

Drugi pomiar kgta w C1 oraz
wskazanie zakonczenia zostang
niezwiocznie wyswietlone na
monitorze.



TEST
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Jezeli jeste$ usatysfakcjonowany
wynikiem pomiaru, odpowiedz YES.
Wcisnij YES.

Uwaga !

Jesdli warto$¢ btedu inklinacji jest
wieksza niz 0.02 grada, wyswietlony
zostanie komunikat "Fail
Remeasure?" (,Blad, powtorzy¢ ?").
Na to pytanie nalezy odpowiedziec¢
YES i powt6rzy¢ pomiar. Jesli w/w
wartos¢ jest wigksza niz 0.02 grada i
nie odpowiesz YES, instrument uzyje
ostatnio zmierzonej wartosci
przechowywanej w pamieci.

W przypadku, gdy wartosc¢ ta jest
faktycznie wieksza niz 0.02 grada,
urzgdzenie wymaga rektyfikacji w
serwisie Geodimeter.

Po zapisaniu w pamieci wartosci
btedu inklinacji, automatycznie
powrécisz do procedury poczagtkowej
PO.

Kalibracja Trackera (tylko w instrumentach servo).

Jednostka Trackera, ktéra naprowadza instrument na cel, gdy jest



Kalibracja
Trakera

Uwaga! &

Minimalna
odlegtosc
testowa
100m

Uwaga! &
Kompensator
powinien
by¢
wigczony
podczas
tych
czynnosci

<
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w opcji autolock, zdalnego sterowania lub jednoosobowe;j stacji
pomiarowej moze posiadac btedy kolimaciji jak instrumenty
optyczne. Z tego powodu nalezy prowadzi¢ pomiary testowe
regularnie.

Jesli to mozliwe wykonaj pomiary testowe na dystansie zblizonym
do odlegtosci twoich normalnych pomiaréw lecz nie mniejszej niz
100 m.

Waznym jest aby RMT nie poruszato sie w trakcie wykonywanych
pomiaréw (sugeruje sie uzywanie statywu) oraz celowa byta
‘czysta’, bez zadnych przeszkdd.

Kalibracje uruchamia Menu 53. Instrument jest kalibrowany w
odniesieniu do btedbéw kolimacji i inklinacji. Te btedy moga by¢
zachowane i uzywane do korekcji pomierzonych punktow.
Wyznaczone wartosci sg wykorzystywane dopuki nowy test nie
bedzie przeprowadzony

Wigcz RMT i wyceluj instument w
kierunku RMT. Nacisnij MNU 5 i
rozpocznij procedure kalibraciji
trackera naciskajgc opcje 3.

Test 19:12
1 Measure

2 View current
3 Tracker Coll

Test 19:12+ Nacjsnij YES lub ENT aby

przeprowadzi¢ kalibracje lub nacisnij

Test tracker ? NO aby anulowac procedure.

Tost 19 174 Obecnie instrument mierzy cel (RMT)
' w obydwu potozeniach lunety. Prosze
Please Wait czekac...
Test 19:12 Zostata przeprowadzona procedura
Ready ?




kalibracji. Nacisnij YES lub ENT aby
powrdcic¢ do programu P) lub NO aby
powtdrzyc¢ kalibracje.

Kalibracja
Trakera

Test instrumentu.

Wigcz instrunent i wprowadz MNU 54

Test 19:12 |

1 Trmestriimaaret V7Z7Ar




Wybierz 1, Wersja Instrumentu, lub
2, Test Pamieci.

Kalibracja
Trakera 1. Jesli wybrate$ 1 bedziesz mégt
sprawdzi¢ jakg wersje oprogramo-
wania masz zainstalowang w stacji.
(Poprzez dtugie naci$niecie klawisz
PRG rowniez mozesz uzyskac te
samg informacje, patrz na stronie

1.1.19)

2. Jesdli wybrates opcje 2, instrument
przeprowadzi krotki test pamieci.

Rozdziat 3
Ustalanie stanowiska



1.3.2

1.3.2

133

134

135

1.3.6

1.3.8

1.3.10

1311

1311

1.3.12

1.3.12

1.3.15

1.3.17
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1.3.36

Procedura startowa

Ustawianie w terenie

Uruchomienie

Kalibrowanie kompensatora dwuosiowego z servo

Kalibrowanie kompensatora dwuosiowego bez servo

Wstepne nastawienia PPM, Offset & HA ref

Dane stanowiska (wspétrzedne)

Uktad wspétrzednych

Ustalanie stanowiska - P20

Uwagi ogolne

Stanowisko znane

W(ciecie wstecz

Jak korzystac

Stanowisko znane

W(ciecie wstecz

Lista punktow

Konfiguracja

llustracje

Procedura startowa
Rys. 3.1 Podigczanie baterii wewnetrznej
Rys. 3.2 Podigczanie baterii zewnetrznej



Rys. 3.3 Ekran wyswietlajacy libele w "trybie zgrubnym?”.
Rys. 3.4 Tyczenie z wykorzystaniem trybu TRK

Ustalanie stanowiska

Procedura startuj gca

Uwaga! <

Rys. 3.5 Programy zawierajgce ustalanie stanowiska
Rys. 3.6 Wciecie wstecz.

Rys. 3.7 Wciecie wstecz przy 2 znanych punktach

Rys. 3.8 Ustalanie stanowiska o znanych wsp6trzednych
Rys. 3.9 Wciecie wstecz

Rys. 3.10 Okreslenie odchylen w liscie punktéw.

Procedury poczatkowe dla instrumentéw Geodimeter mozemy
podzieli¢ na dwie grupy:

Ustawienia pomiarowe, ktére mogg byé okreslone na
wstepie.Ustawienia te omowione zostaly juz w Rozdziale 2 ,Przed
pomiarem” w czesci ,Ustawienia”

W tym rozdziale omoéwimy kalibracje dwuosiowego kompensatora,
ustawienia PPM, stalych lustra, kata odniesienia, danych o
stanowisku (np. wspoérzedne).

Ustawienia w terenie.

Zamontuj instrument na statywie w normalny sposéb na wygodnej
wysokosci.

Umies$¢ baterie wewnetrzng w obudowie tracklight (patrz rys 3.1)
lub przymocuj baterie zewnetrzng do statywu podiacz kabel. (patrz
rys. 3.2).

Uwaga !

Przyjmujemy, Ze operator zaznajomiony jest ze sposobem
dziatania teodolitow optycznych. Nastawienie, centrowanie przy
uzyciu optycznego pionownika oraz poziomowanie libelg
pudetkowg nie zostaly opisane.



Libela
elektroniczna

Rys.

3.1 Zaktadanie baterii Rys. 3.2 Podtgczenie baterii

wewnetrznej zewnetrznej

Rozpocz ecie

Wiacz instrument i przekre¢ wyswietlaczem réwnolegle do
dwéch $rub poziomujgcych spodarki

Wypoziomuj wstepnie obracajac srubami jak w klasycznych
teodolitach.

Zasada: Dolna ,ba nka” b edzie podazaé w kierunku
lewego kciuka

Kiedy kursor jest we wilasciwym potozeniu poprawiamy
gorng ,banke” przy uzyciu trzeciej sruby, bez obracania
instrumentu. Obrét zgodny z ruchem wskazéwek zegara
bedzie przesuwat kursor w prawo. Wypoziomowanie musi
by¢ z dokladnoscig 6c, poniewaz po probie kalibracji
kompensatora ustyszymy sygnat ostrzegawczy. Libela
elektroniczna przed uruchomieniem kompensatora jest w
opcji ,zgrubnej”. Potem przestawia sie w opcje doktadnego
dopasowania.

Podczas pomiaréw w kazdej chwili mozna sprawdzi¢ stan
spoziomowania libeli poprzez przycisk z symbolem. Wiecej
informacji patrz strona 1.1.21.

11:36




Uwaga! <
Wyltgczenie
kompensatora
przez
ustawienie
funkcji F22=0

Rys. 3.3. Wyswietlacz gdy libela jest w ,,opcji zgrubnej”.

Kalibracja dwuosiowego kompensatora z servo.

Kalibracja powinna by¢ przeprowadzona, aby w petni wykorzysta¢

mozliwosci instrumentu.

14:04

Comp init
Wait

PO 14:05
Temp = 20.0_

Instrument jest wypoziomowany.
Rozpocznij kalibrowanie
kompensatora poprzez wcisniecie
klawisza A/M lub ENT.

Uslyszysz sygnat dzwiekowy i
wyswietlenie ulegnie zmianie na...

Instrument obrdci sie automatycznie
0 200 graddéw (1809. Po uptywie
kilku sekund instrument dokona
powrotnego obrotu, a wyswietlacz
Zzmieni sie na...

....program 0. Pojawienie sie PO
wskazuje, Ze instrument jest
wystarczajgco dobrze
wypoziomowany oraz, ze
kompensator jest aktualnie wigczony.
Oznacza to rowniez, ze poziom
elektroniczny znajduje sie w "trybie
doktadnym", w ktorym kazdy



Uwaga! <
Wyltgczenie
kompensatora
przez
ustawienie
funkcji F22=0

pojedynczy ruch kursora w lewo bgdz
w prawo odpowiada 20,

Kalibrowanie kompensatora dwuosiowego bez servo

Czynnos¢ te powinienes wykonaé, chcac osiggnaé¢ najwyzsza

doktadnosé¢ pomiaru.

14:04

| |
WCcisnij . Z przodu

4

Comp init

Turn : 200 -

v

Comp init

Press AIM

Comp init

Wait

Instrument jest wypoziomowany.
Rozpocznij kalibrowanie
kompensatora poprzez wcisniecie
klawisza A/M lub ENT.

Ustyszysz sygnat dzwiekowy. Czekaj
na podwojny sygnat po ok. 6-8 sek.
Ekran wyswietli...

Obr6¢ instrument o 200 grad (1809 a
wyS$wietlacz zmieni sie do...

...gdy instrument znajdzie sie w
obrebie 1 grada przy obrocie o 200
gradow.

Ustyszysz sygnat dZzwiekowy i
wyS$wietlenie ulegnie zmianie na...

Czekaj na podwdjny dzwiek ok. 6-8
sek. Wys$wietlacz automatycznie



pokaze...

..... program 0. Pojawienie sie PO
wskazuje, Ze instrument jest
wystarczajgco dobrze
wypoziomowany oraz, ze
kompensator jest aktualnie wigczony.
Oznacza to réwniez, Zze poziom
elektroniczny znajduje sie w "trybie
doktadnym", w ktérym kazdy
pojedynczy ruch kursora w lewo bgdz
w prawo odpowiada 20cc.

Ustawienia wst epne Temp.(temperatury), Pressure
(cisnienia atm.) Offset i HAref

Ponizej opisano nastawienia wstepne korekcji odlegtosci oraz
wartosci ustawienia katow, ktére moga by¢é wprowadzone w



programie 0. Wspoétczynnik PPM mozna takze zmieni¢ lub
uaktualni¢ za pomoca procedury SET 1, gdzie instrument sam
oblicza wspétczynnik poprawki atmosferycznej po wprowadzeniu
przez Ciebie nowych wartosci temperatury i ci$nienia. Do zmiany
PPM, Offset i HAref mozna réwniez wykorzysta¢ odpowiednio
funkcje F30, F20 i F21. Jak z powyzszego wynika, nigdy nie jestes
zmuszony do zaakceptowania wyswietlonych Ilub wpisanych
wartosci moga by¢ one bowiem zmienione w kazdej chwili.

PO 10:15 Po zakoriczeniu kalibrowania
kompensatora ekran automatycznie
Temp = 20.0 wySwietli program O.

Pojawi sie ostatnio wprowadzona
warto$¢ temperatury. Potwierdz lub
wpisz nowg wartoscé.

PO 10:16

Press = 760.0 Potwierdz lub wpisz nowg warto$¢
cis$nienia atmosferycznego.

PO 10:16 Whpisz stalg lustra lub zaakceptuj
wartosc zerowg (domysinie =0).
Offset = 0.000__ Patrz stata lustra rozdziat 1.6

Z poprzedniej strony

\

PO 10:16

Wpisz nowg warto$¢ HA, np.
234.5678, zero lub zaakceptuj

HA : 123.4567
HAref=




Uwaga! &

wyS$wietlong wartosc.

Naceluj na punkt odniesienia i wcisnij
klawisz A/M lub ENT

Uwaga !

Jesdli uzywasz F21 do wstepnego
ustawienia kgta HAref, instrument
musi by¢ wycelowany na punkt
odniesienia przed wcisniem klawisza

ENT.

STD PO 10:16

HA : 2345678 | Instrument automatycznie wejdzie w

VA : 92 5545 | tryb standardowy (STD) i zostanie
nastawiony na twdj lokalny system
wspotrzednych.

Na tym etapie mozesz rozpocza¢ wybor trybu pomiarowego, z
ktérego zamierzasz skorzystag, tj. trybu pomiaru o podwyzszonej
doktadnosci (D-bar), trybu Sledzenia (Tracking) lub
standardowego (wybieranego automatycznie). Nasz dalszy opis
bedzie dotyczyt jednakze ustalenia danych stanowiska.

Dane stanowiska (wysoko $¢ instrumentu, wysoko $¢
lustra i wspélrz edne stanowiska)

Operator moze ftatwo i bez zbednej zwloki wykonywaé
bezposrednie obliczenia wspotrzednych punktu i wysokosci przez



3

Wysokosc¢
instrumentu

Wysokosc¢
lustra

wprowadzenie wspétrzednych stanowiska za posrednictwem
gtéwnego menu - opcja 3 (Coord) lub opcja 1 (Stn.Coord) badz z
F37, F38 i F39. Wysokos¢ instrumentu i lustra moze by¢ wpisana
przy uzyciu funkcji odpowiednio F3 i F6. Ponizszy przyktad
rozpoczniemy od wprowadzenia do przyrzadu informacji o danych
stanowiska, tj. wysokosci instrumentu, wysokosci lustra,
wspoirzednych stanowiska.

STD PO 10:16 W celu wprowadzenia informacji o
HA : 234.5678 wysokosci instrumentu wybierzemy
VA : 92.5545 funkcje 3...

STD PO 10:16 Pokazana zostata poprzednia

warto$c. Zaakceptuj jg bgdz

IH = 0.000_ wprowadz nowg wartos$é IH.

Powrdcite$ do trybu standardowego
(STD). Postepuj zgodnie z podanym

STD PO 10:16 wyzej opisem uzywajgc funkcji 6 (F6)
HA - 234 5;678 by wpisac wysokos¢ lustra (SH).
VA: 92'5545 Po wprowadzeniu IH (F3) i SH (F6),
: - wybierz funkcje menu 3 Coord -
wspoirzedne.
Z poprz@trony
Menu 10: 16 ) ]
1 Set Wybierz opcje nr 3 - Coord...
2 Editor
3 Coord

=




Uwaga ! @
Wprowadza-
nie
wpbtrzednych
do wytyczenia
opisane
zostato na str.
1.4.24

Z poprzedniej strony

v

Coord 10: 16
N = 100

E = 200

ELE =50

.

Wybierz opcje nr 1 - Stn.Coord...

Wyswietlone zostanie zero lub wpro-
wadzona wczesniej wspotrzedna pot-
nocna. Wpisz nowg wartos¢, np. 100

Wspétrzedna wschodnia, np. 200..

Rzedna wysokosci, np. 50...



Dane stanowiska zostaty
wprowadzone. Powrdcites do STD
PO.

Wprowadzites wszystkie informacje potrzebne do rozpoczecia
prac pomiarowych. Od momentu gdy wpisales dane stanowiska
zawierajace wstepnie obliczony kat poziomy odniesienia (HAref),
jestes w stanie obejrzeé¢ na ekranze bezposrednio w terenie (jesli
jest to wymagane) wspotrzedne pétnocne, wschodnie i wysokosé
zmierzonych punktow.

Uktad wsp6trz_ednych.

Wybierajac z menu gtdwnego 67, Coord system, mozemy
zmienia¢ orientacje uktadu wspoétrzednych na pétnocng lub
potudniowa.

Orientacja
Config 10: 16

1 North Orient
2 South Orient

Orientacja p6tnocna
>>najpopularniejsza<<

Ustalanie stanowiska - uwagi ogoélne

Ustalanie stanowiska (P20) jest podstawowym pakietem
oprogramowania przeznaczonego dla wszystkich programéw
Geodimeter wykorzystywanych do obliczen terenowych. Program

Y

N
Py
ao
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ten jest uzywany do obliczania i wprowadzania do pamieci danych
dotyczacych ustawienia instrumentu, wymaganych w niektérych
obliczeniach terenowych. Programami bazujacymi na P20 sa:
SetOut, RoadLine i RefLine (patrz rys. 3.5) Jezeli sprébujesz
uruchomi¢ jakikolwiek z tych programoéw bez wczesniejszego
ustalenia swojego stanowiska, zostaniesz odestany bezposrednio
do P20.

Rys. 3.5 Programy zawierajgce ustalanie stanowiska

Program 20 Ustalanie stanowiska
Program podzielony jest na dwie gtéwne funkcije:

1. Stanowisko znane - dla ustalenia stanowiska, gdy znane sg
wspéirzedne punktéw stanowiskowych
oraz punktu odniesieia.

2. Wciecie wstecz - dla ustalenia stanowiska przy uzyciu 2 - 10
punktow o znanych wspétrzednych.

1. Stanowisko znane

Ustalenia stanowiska w znanym punkcie bedzie wymagalo jedynie
podania numeru twojego stanowiska oraz numeru punktu
odniesienia. Instrument automatycznie obliczy azymut i odlegtosci.



Uwagi
ogoblne

PRG
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Uruchamiajac w P20 funkcje "stanowisko znane", podejmujesz
decyzje o wykorzystaniu rzednej wysokosci w innych programach
obliczeniowych. W tym momencie wskazujesz takze, w ktorym
pliku Job bedg przechowywane dane stanowiska i inne obliczane
dane oraz, w ktérym pliku Area majg

by¢ zapisane wspotrzedne. Ponizej

wymieniono dane przechowywane

w wybranym pliku Job przy ustaleniu

stanowiska znanego :

Przygotowanie

Dla okreslenia stanowiska konieczne jest wprowadzenie do
pamieci wewnetrznej (Imem) do obszaru Area odpowiednich
wspéirzednych oraz numeru punktu. Stuzy temu program P43
(Enter Coordinates-Wprowadzenie wspotrzednych) lub
transmitowanie do instrumentu przygotowanych wczesnie na
komputerze zbioru z numerami i wspoétrzednymi punktéw. Tak
przygotowane dane zostang uzyte poézniej przez program P20
poprzez wywotanie odpowiedniego zbioru Area oraz numeru
punktu.

2. Wciecie wstecz

Weciecie wstecz wybierzesz w sytuacji, gdy nie jest znany punkt
stanowiska, tj. gdy musza by¢ obliczne wspotrzedne poéinocne,
wschodnie i mozliwie rzedna wysokosci. Funkacja ta pozwala na
ustalenie stanowiska, z mozliwoscig uzycia kilku réznych
kombinacji obiektow, katéw i odlegtosci. Wykonywane obliczenia
stanowig potaczenie triangulacji i wcie¢ wstecz. Przeprowadzajac
kilka pomiardéw, uzyskujesz nie tylko wartos¢ $rednig ale réwniez
odchylenie standardowe (S_dev). Obliczenie jest wykonywane
przez wyréwnanie zgodnie z metodg najmniejszych kwadratow.

Dla uzyskania dobrych wynikbw wazne jest by ciagi poligonowe i
sieci byly wysokiej jakosci. Z tego powodu dostarczamy procedure
ustalania stanowiska metodg wciecia wstecz wyposazong w
funkcje zwang Config. (konfiguracja). Pozwala ona na uzycie
wspotczynnikow takich, jak wspétczynnik skali (umieszczony pod
oznaczeniem 43), wspotczynniki wagi do wagowania twoich
punktéw w odniesieniu do odleglosci dzielacej stanowisko od
punktu o znanych wspétrzednych (system uzywany gtéwnie w



Uwaga! <
Jesli zostaty
uzyte tylko
3 katy,
postaraj sie
ustali¢
stanowisko
W tréjkgcie”
w celu
unikniecia
efektu
Lhiebezpiec
znego kota”

Niemczech), jak réwniez do tworzenia listy punktéw, w ktorej

wszystkie dane pomiarowe poszczegdinych punktow sg dostepne

dla edycji i ponownego obliczenia. W przykitadzie na str. 1.3.23 nie

wybralismy funkcji Config, gdyz zostata ona oddzielnie opisana na

str. 1.3.31.

Wociecie wstecz moze by¢ wykonywane z wykorzystaniem duzej

liczby rozmaitych kombinacji punktéw, katéw i odlegtosci (zob. rys.

3.6) Do ustalenie stanowiska przy uzyciu 3-10 znanych punktéw

istnieje mozliwo$¢ zastosowania nastepujgcych kombinaciji:

1. katy i odlegtosci

2. tylko katy; musisz jednak pamieta¢, ze same trzy punkty nie
zapewniajg wystarczajgcych danych do uzyskania optymalnego
rozwigzania - tj. nie dajg one standardowego odchylenia.

rOI 1102

1101
G

1104

Rys. 3.6 Wciecie wstecz

Przy wcieciu wstecz z dwoma znanymi punktami obowigzuje
kombinacja:
1. katéw i odlegtosci.




Jak korzysta €

PRG

Wciecie
Wstecz

1102

Rys. 3.7 Wciecie wstecz przy 2 znanych punktach.

Przedstawione ponizej przyklady dotyczg dwoch rodzajow
ustalania stanowiska - stanowiska znanego i wciecia wstecz.
Przyjmujemy, iz jeste$ zapoznany z obstugg twojego instrumentu.
Wiacz instrument i przejdz przez poszczegolne etapy programu O
az znajdziesz sie w pozycji teodolitu - t. na wyswietlaczu
wyswietlone zostang warto$ci HA i VA.



Uwaga! &
Przyktad
ustalenia
stanowiska
metodg
wciecia
wstecz
znajdziesz
na str.
1.3.22.

STD
HA :
VA :

PO 10:16
234.5678
92.5545

Stn. estab 10: 16
1 Known Station
2 Free Station

Instrument znajduje sie w pozyciji
teodolitu. Wybierz P20 (Ustalanie
stanowiska).

W tym przyktadzie ustalimy
stanowisko w znanym punkcie i z
uzyciem punktu odniesienia. Sg one
zapisywane w pliku Area jako Pno
(numer punktu) i wspotrzedne przy
pomocy programu P43 (Enter
Coordinates). Pno 1101 jest naszym
punktem stanowiska a Pno 1102
naszym punktem odniesienia
(zob.rys..3.8) Wybierzemy teraz
funkcje 1 - Stanowisko Znane Known
Station



/
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b2

y
11020

Rys. 3.8 Ustalenie stanowiska w znanym punkcie.

‘ Znane stanowisko

Mozesz teraz wpisa¢ numer lub
P20 10:16

Job no =

P




nazwe pliku Job, w ktérym chcesz
przechowywac dane z procedury

PRG ustalenia stanowiska. Liste danych

Weiecie zapisywanych w pliku Job

Wstecz umieszczono na str. 1.3.12. Wybierz
np. Job no = 2.

Gdzie bedziesz przechowywat plik
Job? Wybierz odpowiedni modut
pamieci wpisujgc 1,2 lub 3.
Nastepnie nacis$nij ENT. W tym
przyktadzie wybralismy prace z
pamiecig wewnetrzng.

Wpisz numer stanowiska.

Wpisz nazwe pliku Area, w ktérym
chcesz zapisa¢ swoje stanowisko i
punkt odniesienia.

Jesli pozostawisz to miejsce puste,
bedziesz mogt wprowadzic¢
wspotrzedne recznie.

Z poprzedniej strony

Sel device 10:17

1 Xmem
2 Imem
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Wstecz

Uwaga! &
Wprowadz
wspotrzedn
e recznie

Uwaga! &
Pytanie
pojawi sie
tylko wtedy,
gdy
wspotrzedn
e zawierajg
ELE.

l

ELE = x.xxx
Replace Z ?

10: 21

A

W ktérym module pamieci
przechowywany jest twoj plik Area?
W naszym przykiadzie uzyjemy
pamieci wewnetrznej (Imem).

Reczne wprowadzanie

wsp6irz ednych

Wprowadz wspoétrzedne stanowiska.
Przy pozycji ELE pozostaw puste
miejsce, jesli nie ustalasz wysokosci.
(Ten ekran pojawi sie gdy
pozostawite$ zbior Area bez nazwy)

Czy twoje wspohrzedne sg
poprawne? Wcisnij Yes (ENT) w celu
ich aceptacji. Gdy wcisniesz NO,
powrécisz do pytania ,Stn =, i ,Area
=,. Jesli wspotrzedne majg byé
zmienione, uzyj funkcji Edit lub P43
(Enter Coordinates). Kontynuujemy
procedure akceptujgc te
wspotrzedne.

Czy zamierzasz dokonac pomiaru
wysoko$ci? PotwierdZ to pytanie
wcisnieciem ENT (Yes). Jesli
rezygnujesz z pomiaru wysokosci
(wcisnij No) oznacza to, ze
zignorowana zostanie wysokos¢
instrumentu (IH) oraz wysokos¢
lustra (SH). Poniewaz w tym
przyktadzie bedziemy mierzy¢
wysoko$¢, wcisnij ENT.

Jest to twoja stara rzedna wysokoSci
stanowiska. Wcisnij ENT (Yes) jesli
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Wstecz

Uwaga! &
Pytanie
pojawi  sie
tylko wtedy,
gdy
wspotrzedn
e zawierajg
ELE.

Uwaga! &
jw.

PRG
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Aim to refobj.
Press AIM

chcesz zmienic te warto$¢ na nowa.
W przeciwnym wypadku wcisnij NO.
W naszym przyktadzie wcisniemy
ENT. (Komunikat ten pojawi sie na
monitorze tylko wéwczas, gdy rzedna
wysoko$ci zostata wczesnij
okreslona).

WprowadzZ wysoko$¢ instrumentu
(IH), np. 1.75

Wpisz numer punktu odniesienia, np.
1102.

Wpisz nazwe pliku Area, w ktérym
przechowywany jest punkt
odniesienia. Pozostawiajgc to
miejsce puste bedziesz miat
mozliwo$¢ recznego wprowadzenia
wspotrzednych.

Czy twoje wspohrzedne sg
poprawne? Wcisnij ENT w celu ich
akceptacji. Wciskajgc NO powr6cisz
do do pytania ,Refobj =". Jedli majq
by¢ zmienione, uzyj Edit lub P43
(Enter Coordinates). Kontynuujemy
akceptujgc wspohrzedne.

Naceluj na odniesienia, nastepnie



nacisnij klawisz A/M.

Wciecie
Wstecz

HAref jest obliczonym azymutem
pomiedzy punktem stanowiska i
punktem odniesienia.

Jesli chcesz sprawdzi¢ odlegto$c do
punktu odniesienia, wcisnij ENT. W
przeciwnym wypadku wcisnij REG,
by zapisac dane i wyj$¢ z programu.

Jesdli w punkcie odniesienia
umieszczone jest lustro, mozesz
rowniez sprawdzi¢ odlegtos¢
poziomg wciskajgc klawisz AIM. W
przeciwnym wypadku wcisnij REG,
by zapisac dane i wyj$¢ z programu.

Mozesz teraz dokonac¢ poréwnania
aktualnie zmierzonej odlegto$ci z
odlegtoscig obliczong. Wcishij REG -
ustalenie stanowiska zostanie
zgromadzone w wybranym pliku Job
(patrz str. 1.3.12)

Uwaga:

Klawisz REG musi by ¢ uzyty, jesli
chcesz zachowa ¢ dane z ustalenia
stanowiska.
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Rys. 3.9 Wciecie wstecz

PRG Wciecie wstecz




Wciecie
Wstecz

Z poprzedniej strony

Wybierz Program 20.

W tym przyktadzie ustalimy
stanowisko metodg wciecie wstecz.
Punkty znane, ktérych uzyjemy
zostaly zapisane w pliku Area przy
uzyciu programu P43 (Enter
Coordinates), jako Pno i wspétrzedne.
Wybierzemy funkcje 2. wciecie
wstecz.

Whpisz numer lub nazwe pliku Job, w
ktérym chcesz przechowywac dane
ustalanego stanowiska. Liste danych
wprowadzanych do wybranego pliku
Job znajdziesz na str. 1.3.37, 38
Wybierz np. Job no = 20.

Gdzie bedziesz przechowywat plik
Job? Wybierz odpowiedni modut
pamieci wpisujgc 1,2 lub 3. Nastepnie
nacisnij ENT.

Wpisz nazwe/numer twojego



PRG

Wciecie
Wstecz

P20 10:20

Stn =

Patrz na nastepnej stronie

Z poprzedniej strony

P20 10:20

IH = 0.000

I

stanowiska (wyboér nalezy do Ciebie)

Czy zamierzasz dokonac pomiaru
wysoko$ci? PotwierdZ to pytanie
wcisnieciem ENT (Yes). Jesdli
rezygnujesz z pomiaru wysokosci
(wcisnij No) oznacza to, iz
zignorowana zostanie wysokos¢
instrumentu (IH) oraz wysokos¢
lustra (SH). Poniewaz w tym
przyktadzie bedziemy mierzy¢
wysoko$¢, wcisnij ENT.

Wprowadz wysokos¢ instrumentu



PRG

Wciecie
Wstecz

Uwaga! &
Pytanie po-
jawi sie
tylko wtedy,
ng_
powinna
by¢
okreslona
wysokosc.

Uwaga! &
Info 32

PRG

N
a

Z poprzedniej strony

Pno =

P20 10:21

(IH), np. 1.75

Wpisz nazwe pliku Area, w ktérym
przechowujesz znane Pno (numery
punktéw) i wspotrzedne. Wcisnij
ENT.

Uwaga:

Jesdli podczas wyboru modutu

pamieci uzyskate$ komunikat nr 32,

moze to by¢ spowodowane jedng z

nastepujgcych przyczyn:

1. plik Area, ktérego poszukujesz nie
jest umieszczony w wybranym
prze Ciebie module pamieci

2. poszukiwany Stn (Pno) nie jest
przechowywany w wybranym
pliku Area.

W tym przypadku program powréci

do pytania "Area=" aby$ mogt

wprowadzi¢ inny numer pliku Area
lub inny numer punktu.

W ktérym module pamieci
przechowywany jest twoj plik Area?
W naszym przykiadzie uzyjemy
pamieci wewnetrznej (Imem).



Wciecie
Wstecz

Uwaga! &
Pytanie
pojawi sie
tylko wtedy,
gdy )
powinna
by¢ okres-
lona wyso-
kos¢.

Z poprzedniej strony

STD
HA : XXX.XXX
VA © XXX XXX

10: 21

Podaj numer pierwszego punktu, na
ktory chcesz wycelowac. Nastepnie
wcisnij ENT.

Czy twoje wspohrzedne sg
poprawne? Wcisnij ENT w celu ich
akceptacji. Jesli majg by¢ zmienione,
uzyj Edit lub P43 (Enter
Coordinates). Kontynuujemy
akceptujgc wspohrzedne.

Whpisz wysoko$c¢ lustra (SH), np. 2.1 i
wcisnij Enter.



PRG

Wciecie
Wstecz

Uwaga! &

Uwaga! &

|

Pno ok?
N = xxxx
E = xxxx

ELE = xxx

Instrument znajduje sie teraz w
pozycji teodolitu i jest przygotowany
do pomiaru. Nakieruj go na wybrany
cel. Wcisnij klawisz A/M jesli ma by¢
mierzona odlegtos¢, w przeciwnym
wypadku wcisnij REG.

Uwaga:

Pomiar  odlegtosci musi by¢
przeprowadzony gdy mierzone sg
wysokoSci.

Instrument wyswietli HA, VA, SD dla
twojego pierwszego punktu. Mozesz
teraz dokona¢ zapisu danych z
pomiaru. Wcisnij klawisz REG.

WprowadZ nastepny Pno, stuzgcy do
wykonania wciecia wstecz (ha
ekranie wy$wietlany jest ostatnio
uzyty numer punktu) i wcisnij ENT.

Uwaga:

Wybrane do ustalenia stanowiska
metodq wciecia wstecz punkty mogg
by¢ mierzone w dowolnej kolejnosci.



Czy twoje wspotrzedne sg
poprawne? Wcisnij YES lub NO. Jesli

PR . . - . . .
G majq by¢ zmienione uzyj Edit lub P43
Weigcie (Enter Coordinates). W tym
Wstecz przypadku odpowiemy Yes.
Uwaga! & Wpisz wysoko$c¢ lustra (SH), np. 3 i
Pytanie wcisnij ENT.
pojawi sie
tylko wtedy,
gdy twoje
wspotrzedn
e zawierajg
ELE.

Nakieruj instrument na wybrany cel i
wcisnij A/M.

Instrument dokonat pomiaru kgtow i
odlegtosci do drugiego punktu.
Zmierzone dane mogg byc teraz
zapisane.

Z poprzedniej strony
Czy zamierzasz wykorzystac¢ do
ustalenia stanowiska wiecej znanych

STD 10: 21

more ?




PRG

Wciecie
Wstecz

YES

NO

Z poprzedniej strony

STD

N & XXXXX. XXX
E : XXXXX. XXX
S dev : X.xxx

10: 22

punktow, czy wystarczg tylko dwa?
Jesli przeprowadzone zostaty
kompletne pomiary, tj. kgtow i
odlegtosci - dwa punkty bedg
wystarczajgce. Jesli natomiast
zmierzone zostaly tylko katy,
potrzebne sg co najmniej 3 punkty.
Poniewaz nie jest to rozwigzanie
optymalne instrument wyswietli
ostrzezenie "Not Optimized".
Niniejszy przyktad bedziemy
kontynuowac dokonujgc pomiaru i
rejestracji dwéch dodatkowych
punktoéw (maksymalna liczba=10).
Wcisnij YES.

Wopisz trzeci punkt i powtorz
procedure omowiong wyzej. W tym
przykiadzie dokonujemy pomiaru i
zapisu 4 punktow, ktorych
wspotrzedne sg znane dla naszego
stanowiska.

Przyjmujgc iz, wykonalismy te
czynnosci, przechodzimy
bezposrednio do pytania "more?"
(wiecej ?) pojawiajgcego sie
bezposrednio po zarejestrowaniu
ostatniego punktu.

Wszystkie punkty uzyte do ustalenia
stanowiska metodg wciecia wstecz
zostaly wprowadzone do pamieci.
Odpowiedz NO na pytanie "more?".
Program niezwiocznie obliczy
wspotrzedne twojego stanowiska.

Sa to nowe wspotrzedne twojego



PRG

Wciecie
Wstecz

Uwaga! &
Patrz str.
1.3.34 jesli
Pointlist
=OFF

PRG

N
o

stanowiska plus moggce wystgpic
odchylenie standardowe. Aby
zobaczy¢ odchylenie standardowe
dla N i E oraz uzyty wspétczynnik
skali wcisnij ENT.

Jest to odchylenie standardowe dla N
i E oraz uzyty wspotczynnik skali
(wspotczynnik skali =1.0000 jesli
znajduje sie w pozycji off). Wcisnij
ENT.

Jest to obliczona rzedna wysokosci
twojego stanowiska (wyswietlana
jesli wybrate$ pomiar wysokosci).
Mozesz takze zobaczy¢ odchylenie
standardowe oparte na wszystkich
obserwacjach. Jezeli odchylenie
standardowe lub réznica w rzedne;j
wysokosci (w przypadku 2 punktow)
powinna by¢ wieksza - nalezy
przeprowadzi¢ ponowny pomiar bez
zapisu aktualnego.

Uwaga:

Na nastepnych stronach opiszemy
jak postugiwac sie listg punktow.
Jesli wylgczytes liste punktoéw patrz
po wiecej informacji na str. 1.3.34

Jak korzysta € z listy punktow ?
W tym przyktadzie przyjrzymy sie blizej liscie punktéw uzyskiwanej
po ustaleniu stanowiska metodg wciecia wstecz (przyjmujemy, ze



Wciecie
Wstecz
Lista
Punktow

lista punktéw zostata uaktywniona w "Config").

Lista punktéw pozwala obejrzec i
Free Stat. 10 : 16 ewentualnie wyeliminowac
1. Pointlist odchylenia dla poszczegdélnych
2. Recalc punktéw. Odchylenia wyswietlane sg
3. Exit jako "dev ="(odchylenie liniowe) i
"RT.ofs / Radofs " (prawy offset i

offset biegunowy). Wybierzemy punkt

1.
1 ENT

Free Stat. 10: 16 Pod pozycjq 1 mozesz zobaczy¢ dev
1. dev. = odchylenie liniowe. Jesli jest to
2. RT.ofs /| Radofs istotne odchylenie liniowe, jestes w

stanie otrzymac bardziej
szczegOtowg analize wybierajgc pkt 2

| (RT.ofs / Radofs ).

Jest to r6znica w odlegtosci, tj. o ile w lewo l,

(warto$¢ ujemna) lub w prawo (war-
to$¢ dodatnia) znajduje sie twoj punkt
teoretyczny w stosunku do punktu zmie- | ppg =1

rzonego (patrz il.3.10). Wybierz uaktyw- | RT.ofs = xxxx on

ynienie/wytgczenie iwcisnij ENT. on=1 off = 0
STD 10:16 |wyswietlony jest bigd liniowy dla punktu
Pno=1 nr 1. Wciskajgc ENT mozesz spraw-
Diff = X.xxx dzi¢ btedy liniowe dla wszystkich
punktow.
Jest to réznica w odlegtosci pomiedzy
twoim punktem zmierzonym a punktem bt
teoretycznym, wzdtuz linii pomiarowej. BT ofs — o on
Znak "-" sygnalizuje, ze punkt zmie- on.= 1 : oo
rzony lezy za punktem teoretycznym.
Znak "+" informuje, Ze lezy on przed tym punktem. ‘l,
PRG Przedstawione obok dane wyswietlane sg

N
o




Wciecie
Wstecz
Lista
Punktow

wspotrzedne i jedng zmierzong odlegtosc.

! dla wszystkich punktéw posiadajgcych 2

azdy z tych punktéw moze by¢

danego punktu.

kosci stanowiska. Wyswietlona
wartosc stanowi réznice pomiedzy
obliczong $rednig wysokoscig i wy-
soko$cig skalkulowang tylko z

Eee Siot 101G
1. Pointlist
2. Recalc.

3. Exit

STD 10: 16
N : 61732.568
E : 21806.327
S dev: 0.002

s

STD 10: 16
S devX:

S devy .

SF = 1.00000

my

STD 10: 16
ELE = XXXX.XXX
S devZ = X.xxx

-

wykorzystany do obliczenia wyso-

Pno=1
dELE = XXX on
on=1 off =0

Po przejsciu przez liste pEInkt(’)w i
ewenuamym wyenminowaniu

jednego lub wiecej parametrow
twoich punktow, bedziesz musiat
dokonac¢ ponownych obliczen przy
uzyciu wspétrzednych, ktére chcesz
wykorzystac do ustalenia stanowiska.
Zrob to wybierajgc funkcje 2. Recalc.

Sa to twoje nowe wspotrzedne
stanowiska tgcznie z odchyleniem
standardowym. Aby zobaczy¢
odchylenie standardowe dla N i E
oraz uzyty wspotczynnik skali wcisnij
ENT.

Jest to odchylenie standardowe dla N
i E oraz uzyty wspotczynnik skali
(wspotczynnik skali =1.0000 jesli
znajduje sie w pozycji off). Wcisnij
ENT.

Jest to twoja nowa rzedna wysokosci
stanowiska (wys$wietlana jesli
wybrate$ pomiar wysokosci). Mozesz



PRG
Wstecz

Lista
Punktow

Z poprzedniej strony

Area =

PO

10:16

takze zobaczyc¢ odchylenie
standardowe oparte na wszystkich
obserwacjach.

Jezeli odchylenie standardowe lub
réznica w rzednej wysokosci (w
przypadku 2 punktéw) powinna by¢
wieksza nalezy przeprowadzic¢
ponowny pomiar bez zapisu
aktualnego.

Wybierz funkcje 3. Exit

Jest to twoja stara rzedna wysokoSci
stanowiska. Wcisnij ENT (Yes) jesli
chcesz zmienic te warto$¢ na nowa.
W przeciwnym wypadku wcisnij NO.
W naszym przyktadzie wcisniemy
ENT. (Komunikat ten pojawi sie na
monitorze tylko wéwczas, gdy rzedna
wysoko$ci zostata wczesnij
okreslona).

Instrument jest aktualnie
zorientowany w terenie. Gdy chcesz
zapisac punkt w pliku Area
odpowiedz na pytanie "Store?" - ENT
(YES).

Wpisz nazwe pliku Area, w ktérym
zamierzasz umiescic punkt, a



PRG

Wstecz

Uwaga! &
dane, ktore
mogg byc
zgromadzon
ew
wybranym
pliku Area
lub Job

nastepnie wcisnij ENT.

Lista punktéw aktywna (On

Przedstawione obok dane mogg by¢ zapisane w wybranym pliku
Job lub Area, jezeli uaktywnite$ liste punktdw w czasie procedury
konfiguracyjne;.

Ze strony 1.3.29 Jest to twoja dotychczasowa rzedna
v wysoko$ci. Wcisnij ENT (YES) jesli
chcesz wprowadzi¢ nowg warto$c lub
10:21 wcisnij NO w celu rezygnacii z tej
ELE = X.XxX
Replace Z ?

N



PRG

Wstecz
Lista
Punktow

Uwaga! &

Ze strony poprzedniej

czynnosci. W naszym przektadzie
wcisniemy ENT.

(pokazany obok ekran pojawi sie
tylko woéwczas, gdy rzedna
wysoko$ci zostata wczesniej
okreslona).

Instrument jest zorientowany w
terenie. Gdy chcesz zapisac punkt w
pliku Area odpowiedz na pytanie
"Store?" - ENT (YES).

Wpisz nazwe pliku Area, w ktérym
zamierzasz umiescic¢ punkt, a
nastepnie wcisnij ENT.

Uwaga:

Patrz na nastepnej stronie - lista
danych, ktére mogg by¢ gromadzone
w wybranym pliku Job lub Area.

Lista punktéw nieaktywna (Off)

Plik Job

Plik Area

Pno
SH
Dane pierwotne

Wspot. skali= 1 jesli Off

Pno(Stn)
N
E
S dev =




PRG

Zapisanie
danych

Uwaga! &
dane, ktore
mogg byc
zgromadzon
ew
wybranym
pliku Area
lub Job

Sa to dane, ktére mozesz zapisa¢ w wybranym pliku Job lub
Area, jezeli w trakcie procedury konfiguracyjnej wytgczytes liste
punktow.
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Wciecie
Wstecz
Konfiguracja

Jak korzysta ¢ z funkciji ,Config” we wci  eciu wstecz
Podany nizej przyktad opisuje doktadniej procedure zwang
"Config.", wykorzystywang przy ustalaniu stanowiska metodg

wciecia wstecz.

Omawiang funkcje mozna wywota¢ tylko podczas uruchomienia
programu przytrzymujac przez dtuzsza chwile klawisz PRG.

P20 10:15
1. Run
2. Config

P20 10:15
1. Exit
2. Options

P20 10:15

Scalefactor on
on=1 off =0

Wcisnij 1 by rozpoczg¢ program lub 2
aby uruchomic¢ funkcje Config.
Wciskamy 2.

Wcisnij 1 aby powrdcic do
poprzedniego menu lub 2 w celu
rozpoczecia konfiguracji programu.
W naszym przyktadzie wciskamy 2.

Masz mozliwo$¢ uaktywnienia lub re-
zygnacji ze wspotczynnika skali.
Wspotczynnik ten, przy realizacji
wciecia wstecz, jest obliczany i
okreslany na podstawie
wewnetrznych zaleznosci pomiedzy
punktami znanymi. Ponizsze uwagi
dot. w/w wspotczynnika:

— wspoiczynnik skali = 1.0000, jesli
nie zostat uaktywniony (tzn.
znajduje sie w pozycji off)

— jesli podany zostat wspotczynnik
skali UTM (F43), wartos¢ ta
pomnozona jest przez
wspotczynnik skali obliczony dla
wciecia wstecz

— uzyty wspétczynnik skali jest
wyswietlany po obliczeniu
potozenia twojego stanowiska
(patrz str. 1.3.29)

W tym przykfadzie uaktywnimy

omawiany wspéitczynnik.
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Wciecie
Wstecz
Konfiguracja

Z poprzedniej strony

Pointlist
on=1

Mozesz teraz uaktywnic lub wytgczy¢

P20 10:15 liste punktéw, ktéra daje ci
sposobno$¢ przeanalizowania i
on zmiany odchylen dla kazdego punktu.

off=0 Odchylenia wys$wietlane sg jako

"dev" (odchylenie liniowe) i "Abs/ord"
(prawy offset i offset biegunowy)
Patrz rys. 3.10

Uwaga:

Wiecej informacji na temat pracy z
listg punktéw znajdziesz na str.
1.3.30

Rys. 3.10 Odchytki prezentowane na liscie punktow.
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Jak
korzysta €

Uwaga! &
Formuty do
obliczenia
wspodlcz.
wagi.

100/S

Z poprzedniej strony

P20 10:15

Weightfactor

s/1
on=1

on
off =

0

P20 10:15
Weightfactor
100/s off

on=1 off =0

32
1000/s

P20 10:15
Weightfactor
100 0/ s**3/2 off
on=1 off =0

2
1000/s

P20 10:15
Weightfactor
100 0/ s**3/2 off
on=1 off =0

(G o e e e e

1. Exit

P20 10:15

2. Options

Poprzez uzycie wspotczynnika wagi
mozesz nadac priorytet twoim
znanym punktom w zaleznosci od
odlegtosci. Oznacza to, iz punkty
znajdujgce sie dalej od twego
stanowiska majg mniejszg wage, niz
punkty bedgce blizej. Funkcja ta
uzywana jest gtéwnie w Niemczech.
Gdy mamy do czynienia z siatkg
dobrej jakosci omawiany
wspotczynnik nie jest zazwyczaj
stosowany. W tej sytuacji powiniene$
go zdefiniowac jako s/1. Wciskanie
klawisza ENT powoduje kolejne
wyswietlenie 3 r6znych podstaw
obliczen dla wspotczynnika wagi
(patrz obok). Nie bedziemy dalej
korzystac z tej funkcji. Poniewaz
wspotczynnik ustawiony jest w
pozycji ON, nalezy tylko wcisngé
ENT az ekran wyswietli...

Mozesz teraz dokonac wyboru
pomiedzy kontynuacjg ustalania
stanowiska metodg wciecia wstecz a
powrotem do funkcji Config. Jesli
kontynuujesz ustalanie stanowiska,
wcisnij 1, a nastepnie wybierz opcje
1 Run by uruchomic program. Patrz
str. 1.3.22.



Rozdziat 4
Przeprowadzanie pomiaru

Pomiar odlegto $ci i k atéw

14.2
Pomiar standardowy (tryb STD)
14.2
Pomiar standardowy w dwdch potozeniach (tryb STD)
144
Szybki pomiar standardowy (tryb FSTD)
147
Pomiar o podwyzszonej doktadnosci (tryb D-bar)
1438
Pomiar o podwyzszonej doktadnosci w dwéch potozeniach
(tryb D-bar)
1.4.10
Pomiar katéw w dwoch potozeniach lunety,
Program 22 - tylko dla instrumentéw servo
1.4.14
Pomiar szczegoétéw i tachymetria (tryb TRK)
14.21
Tyczenie (tryb TRK)
1.4.24
Ro6znice w pomiarach dla Systemu Robotycznego
tylko dla instrumentéw servo
1.4.33

llustracje

Rys. 4.1 Tyczenie przy uzyciu trybu TRK



Pomiar k gtow i odlegto $ci

STD

Pomiar standardowy (tryb STD)

Ten tryb stosowany jest giéwnie podczas pomiaréw osnowy, np.
poligonizacji, niewielkich zadan tachymetrycznych, kontroli
doktadnosci pomiaru punktu itp. Czas pomiaru poszczegélnych
punktow wynosi 3.5 sekundy.

Geodimeter System 600 przeprowadza pomiar i wy$wietla w PO
katy poziome i pionowe oraz odlegtosci pochyte (HA, VA i SD).
Mozliwe jest réwniez wyswietlenie odlegtosci poziomej i réznicy w
wysokosci (HD i VD), a takze wsp6trzednych potnocnych,
wschodnich oraz rzednej wysoko$ci punktu po dwukrotnym
wcisnieciu klawisza ENT.




Naceluj instrument na punkt -
STD e o zostanie wydany sygnat dzwigkowy
HA : 165.2355 w przypadku wycelowania w lustro.
u VA : 106.5505 Dokonaj pomiaru odlegtosci
wciskajgc klawisz A/M...

Uwaga! @ Zauwaz - jesli uzywasz trybu Power
Save - 0szczedzanie baterii, nie
bedzie styszalny sygnat dzwiekowy.
Po 3.5 sek. wy$wietlona zostanie

STD PO 10:18* odlegto$¢ pochyta (SD). Jesli chcesz
HA : 137.2235 zobaczy¢ inne wartosci, tj. odlegtos$¢
VA : 102.2240 poziomg (HD) i odlegtos$¢ pionows,
SD: 37.225 wcisnij ENT...
STD PO 10:18* Ponowne wcisniecie klawisza ENT
HA : 137.2235 spowoduje wyswietlenie
HD : 37.202 wspotrzednych i rzednej wysokosci...
VD : -1.300
Warto$ci te sg bezposrednio
zwigzane z danymi stanowiska oraz
ST PO 10:18* IH i SH. Chcgc dokonac¢ pomiaru
N : 1234 567 kolejnego punktu, naceluj instrument
E: 8910.123 | poziomo i pionowo na lustro,
e 456.789 powtarzajgc nastepnie opisane wyzej
czynnosci.
Uwaga !
Uwaga! ¥ | R O.E dziata automatycznie w trybach wyswietlania HA, HD, VD,
N, E i ELE gdy luneta zostanie obrécona pionowo.
Uwaga !
Jesli obrécisz instrument poziomo po przeprowadzeniu pomiaru,
wartosci wspotrzednych pétnocnych (N), wschodnich (E) i rzednej
wysokosci (ELE) sg automatycznie aktualizowane (w ustalonych
granicach).
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Pomiar standardowy przy obu kofach (C1/C2)

Ten tryb pomiarowy jest zazwyczaj uzywany podczas pomiaréw
kontrolnych, n.p. przy poligonizacji, kontroli dokfadno$ci pomiaru
punktu itp. Moze byé wykorzystywany tylko, gdy uzywamy
instrumentu jako stacji pomiarowej (total station) (nie przy
pomiarach robotic).

Ten tryb mierzy i wySiwetla katy poziome i pionowe i ich
poszczegllne roznice w C2 & C1 oraz odleglos¢ skosng z
mozliwo$cig takze zobaczenia odlegtosci poziomej, przewyzszenia
oraz wspotrzedne X, Y przez proste nacisniecie ENT dwukrotnie.

Pomiar w dwdch potozeniach lunety zawsze zaczyna sie w
potozeniu C2. Odlegtos¢ moze byc¢ tylko mierzona w potozeniu C1.
Gwaizdka (*) obok wyswietlanych réznic pomiedzy potozeniami C2
& C1 n.p. dH & dV ozancza, ze roznica potozenia 2 i potozenia 1
sg wieksze od 100CC (ca. 30"). Jest to dobra sygnalizacja
informujaca, ze jest czas, aby przeprowadzi¢ pomiary kolimacji i
inklinacji instrumentu lub, Zze instrument byt niedbale wycelowany
na cel, albo w potozeniu C2 albo w C1.

A B

C1+Cl C2+Cl

¥ N ¥ N

Stn

STD PO 10:17
HA : 154.3598
VA : 106.3707
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c2+cC1

Uwaga! &

Nacisnij
AM jesli
masz
klawiature z
przodu
instrumentu

Uwaga! &

Wwcisnij (@) z przodu

Wciénij (@ zprzodu

STD PO 10:18*
HA : 154.3599
VA : 106.3704
dH : 02 dVv: 02

Z poprzedniej strony

\

STD PO 10:18*
HA : 154.3599
VA : 106.3704

Obré¢ instrument do potozZenia C2*

*Servo: obré¢ instrument do
potozenia C2 i poczekaj na sygnat
dzwiekowy.

W celu pomiaru i zapisu kgtow
wcisnij klawisz A/M z przodu.
Ustyszysz sygnat dzwiekowy...

Zaréwno katy poziome, jak i pionowe
podczas wcisniecia klawisza AIM
wprowadzane sg do pamieci
operacyjnej klawiatury. Gdy zostanie
on obrécony do pozycji C1, obie te
wartosci mogg by¢ wys$wietlone po
wcisnieciu klawisza ENT.

Obré¢ instrument do pozycji C1**
Wydany zostanie sygnat dzwiekowy
jesli w punkcie znajduje sie lustro...

** Servo: Obréc¢ instrument do C1
poprzez wcisniecie klawisza A/M z
przodu przez ok. 2 sek. Wydany
zostanie sygnat dzwiekowy jesli w
punkcie znajduje sie lustro...

Wyswietlone wartosci dH i dV
stanowig potowe rdznicy pomiedzy
wartosciami kgtéw C2 i C1. Mogg
by¢ one, tgcznie z kgtami i
odlegtosciami, zapisane w wybranej
jednostce pamieci.

W celu pomiaru odlegtosci wcisnij
klawisz A/M...
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lub

c2+C1

Uwaga! &

Po 3.5 sek. wy$wietlona zostanie
odlegto$¢ pochyta (SD). Jesli chcesz
zobaczy¢ inne wartosci, tj. odlegtos$¢
poziomg (HD) i odlegtos$¢ pionowg
(VD), wciénij ENT...

Ponowne wcisniecie klawisza ENT
spowoduje wyS$wietlenie
wspotrzednych i rzednej wysokosci
punktu...

Warto$ci te sg bezposrednio
zwigzane z danymi stanowiska oraz
IH i SH. Jedli chcesz zobaczy¢ katy
HAi VA (C2) wcisnij ENT...

Jeszcze jedno wecisniecie klawisza
ENT spowoduje powr6t do trybu STD
i gotowos¢ instrumentu do dokonania
pomiaru nastepnego punktu. Naceluj
instrument poziomo i pionowo na
lustro i powtOrz opisane wyzej
€zynnosci.

R.O.E dziata w omawianym trybie doktadnie tak samo, jak w trybie
pomiaru standardowego przy pierwszym kole.
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Tryb szybkiego standardu

W wypadkach, gdy szybsze pomiary sa przedkiadane nad
doktadnoscia, mozesz wybra¢ tryb szybki, ktory przyspiesza czas
pomiaréw w trybie standardowym. Czas pomiaréw teraz bedzie
wynosit ok. 1.5 sec, zamiast 3.5 sec w trybie standardowym.
Odlegtos¢ jest wyswietlana do 3 miejsc po przecinku, tak jak w
trybie standardowym i z 2 miejscami po przecinku w trybie
Tracking.

Tryb szybkiego standardu jest sygnalizowany na wyswietlaczu
przez FSTD.

FSTD PO 10:18
HA : 154.3581
VA : 106.6284

Przelaczenie pomiedzy trypbem szybkiego standardu, a trybem
normalnego standardu znajduje sie w mnu 6.2, Standard measure
(pomiary standardowe) (patrz rozdziat 1.2). Procedura pomiaréw
jest identyczna jak tryb standardowy, patrz strony 1.4.2 - 1.4.6.

Specjalne zastosowanie w programach UDS (P1-P19)

Pracujgc w trybie FSTD w programach UDS mozna pomierzyc i
zarejestrowa¢ pomiar przez pojedyncze nacisniecie klawisza
REG. Oczywiscie klasyczny sposob pomiaréw funkcjonuje
réwnolegle: A/M mierzy, REG zapisuje.
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D

Pomiar o podwy zszonej doktadno $ci (tryb D-bar)

Tryb ten podobny jest do trybu STD przy pierwszym kole.
Zasadniczg rbznice stanowi fakt, iz pomiar odlegtosci
przeprowadzany jest w automatycznie powtarzanym cyklu
pomiarowym. Srednia warto$¢ arytmetyczna obliczana jest
automatycznie, dzieki czemu uzyskujemy wyzszy stopien
doktadnosci.

Instrument przeprowadza pomiar i wyswietla katy poziome i
pionowe oraz odlegtosci pochyte. Masz réwniez mozliwosé
wyswietlenia odlegtosci poziomej i réznicy w wysokosci, a takze
wspotrzednych poétnocnych, wschodnich oraz rzednej wysokosci
punktu po dwukrotnym wcidnieciu klawisza ENT.

Funkcja R.O.E dziata podobnie jak w trybie STD przy pierwszym
kole, z jedng istotng roznica - instrument musi wiedzie¢, kiedy ma
zostac zatrzymany pomiar odlegtosci. Dokonujemy tego wciskajac
po prostu klawisz A/M. Po dokonaniu 99 pomiaréw operacja
zatrzymywana jest automatycznie.

© 1105

STD PO 10:18 W celu uruchomienia trybu D-bar
HA : 399.9995

VA : 104.8845




lub

Uwaga! &

Uwaga! &

wcisnij klawisz D z kreskg...

Naceluj na punkt w pozycji C1. Jesli
jest tam lustro, ustyszysz sygnat
dzwiekowy. Wcisnij A/M.

Uwaga - jedli uzywasz trybu Power
Save - 0szczedzanie baterii, nie
bedzie styszalny sygnat dzwiekowy.

Odlegtos¢ jest stale uaktualniana.
Jesli chcesz zobaczy¢ dane
obliczone dla zmierzonego punktu,
uzyj klawisza ENT przechodzgc
pomiedzy réznymi tablicami
wySwietlen, tj. aby ujrze¢ HD i VD
wcisnij ENT...

Aby zobaczy¢ N, E i ELE punktu
wcisnij ENT...

JezZeli dokonujesz pomiaru
nastepnego punktu w tym trybie
wyS$wietlania, N, E i ELE pojawig sie
na monitorze jako pierwsze.

Czas jaki przeznaczasz na wykonanie pomiaru i uaktualnienie
odlegtosci zalezy od ciebie. Jakkolwiek, w normalnych warunkach
dobrej widocznosci czynnosci te zajmujg ok. 10-15 sek.
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c2+cC1

Pomiar o podwy zszonej dokiadno $sci w dwdch
poto zeniach lunety (C1/C2)

Ten tryb pomiaréw jest powszechnie wykorzystywany podczas
kontroli pomiaréw - np. ciagu poligonowego, kontroli doktadnosci
pomiaru punktu itp.

Np. kiedy potrzebujesz wysokiej doktadnosci. Moze by¢ tylko
wykorzystywany, kiedy instrument pracuje jako stacja pomiarowa
(nie pomiary robotic).

Pomiar odlegto$ci jest prowadzony w powtarzalnych cyklach
pomiarowych, w ten spos6b wyniki pomiaru odlegtosci wykonane
sg w duzo wiekszej doktadno$ci oraz $rednie poziomych i
pionowych katéw wykonanych w dwdéch potozeniach lunety C2 i
Cl sa automatycznie przeliczane i przedstawiane na
wyswietlaczu.

Instrument mierzy i wyswietla $rednia katdbw poziomego i
pionowego jako katowa réznica pomiedzy obydwoma potozeniami
oraz odleglos¢ skosng. Mozesz réwniez wyswietlic odlegtosc
pozioma, réznice wysokosci i X, Y, Z punktu przez nacisnigcie
ENT klawisza dwukrotnie. Kolimacja i inklinacja sg w petni
wyréwnywane minimalizujgc w ten sposob bledy operatora.

A B

Cl+C1 Cl+Cl

Stn
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Uwaga! &
Nacisnij
AIM jesli
posiadasz
klawiature z
przodu
instrumentu

Uwaga! &
Nacisnij
AIM jesli
posiadasz
klawiature z
przodu
instrumentu

STbD PO 10:17
HA : 154.3605
VA : 106.3701
ram
Wcisnij (@) z przodu
Wcisnij Z przodu
o

Z poprzedniej strony

W celu uruchomienia trybu D-bar
wcisnij klawisz D-bar...

Obr6¢ instrument do pozycji C2*
Poczekaj na sygnat dzwiekowy, a
nastepnie naceluj na pierwszy punkt.

*Servo: obrd¢ instrument do
potozenia C2 przez nacisniecie
klawisza 7. Poczekaj na sygnat
dzwiekowy i wyceluj na punkt.

W celu pomiaru i zapisu kgtow
wcisnij klawisz A/M z przodu -
ustyszysz sygnat. Zaréwno katy
poziome jak i pionowe w momencie
wcisniecia tego klawisza zostajg
wprowadzone do pamieci wewne-
trznej instrumentu. Liczba celowarn
zalezy wytgcznie od operatora.
Decydujg o niej gtdwnie warunki
widoczno$ci oraz rodzaj i wymagana
doktadno$¢ prac pomiarowych.

W naszym przykiadzie dokonujemy
dwa celowania w pozycji C2. Podejdz
do punktu z innego kierunku i wcisnij
A/M z przodu...

Po drugim wcisnieciu wiw klawisza,
$rednia wartos$ci kgtowych C2
wprowadzona zostanie do pamieci
instrumentu. Zasadg stosowang przy
pomiarze kgtow w tym trybie jest
wykonywanie tej samej liczby
celowannw C2iC1

Obro¢ instrument do pozycji C1* i



D

c2+cC1

Uwaga! &
Nacisnij

lu

ne

jesli masz
klawiature z
przodu
instrumentu

Uwaga! &
Patrz
rozdziat 1.6
po wiecej
informaciji
na temat dH
idv.

D

Wcisnij @ przodu
D PO 10:21
HA : 154.3605
VA: 106.3701
Il:2 Fol
D PO 10:22
HA : 154.3601
VA: 106.3731
dH : 04 dv: 09
D PO 10:21*
HA : 154.3601
VA: 106.3731
SD : 98.472

Z poprzedyej strony

naceluj na punkt. Bedzie styszany
sygnat dzwiekowy jesli w punkcie
znajduje sie lustro...

*Servo: Obrd¢ instrument do C1
poprzez wcisniecie klawisza A/M z
przodu przez ok. 2 sek. i wyceluj na
punkt. Ustyszysz sygnat dzwiekowy
jesli na punkcie znajduje sie lustro...

Podejdz do punktu z innego kierunku
i wcisnij A/M.

Drugi pomiar kgta C1 oraz informacja
0 zakoriczeniu (tj. 11:2) zostanie
niezwlocznie wyswietlona na ekranie.

Widoczne aktualnie wartoSci
stanowig koricowg $rednig wartoSci
katow poziomych i pionowych
Sredniej kgtow zmierzonych przy obu
kotach. Wyswietlone warto$ci dH i dV
sg wartosciami wyréwnujgcymi katy -
tj. potowg sumy kolimacji poziomej i
pionowej oraz btedow celowania. W
celu pomiaru odlegtosci wcisnij A/M...

Podczas gdy srednie wartoSci
kgtowe pozostajg niezmienione
nastepuje ciggly pomiar i
uaktualnianie odlegtosci. Aby
zobaczy¢ HD i DV do punktu, wcisnij
ENT...
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c2+cC1

T

N
Py
am
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Wyswietlenie N, E i ELE nastgpi po
D PO 10:21* ponownym wcisnieciu ENT...
HA : 154.3601
HD : 97.979
VD : -9.840

Jezeli dokonujesz pomiaru
nastepnego punktu w tym trybie

wyswietlania, N, E i ELE pojawig sie
D PO 10:21* na monitorze jako pierwsze. Chcagc
b o zobaczy¢ Katy HA i VA(C2) weisnij
ELE : -9.840
Kolejne wecisniecie ENT wyswietli
katy HA i VA(C1)...
D PO 10:21*
HAII : 354.3597
VAII : 293.6278
D PO 10:21*
HAI : 154.3605
VAI : 106.3741

Pomiar k gtéw w dwéch polo zeniach lunety, Program 22
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(tylko w instrumentach z serwo)

Podczas korzystania z programu 22 jedyng czynnoscig, ktorg
musisz wykonac jest zlokalizowanie w odpowiednim czasie celu
przy potozeniu lunety w pozycji C1 (przy pierwszym kole). Gdy
wszystkie cele zostang zlokalizowane i zarejestrowane w pamieci
wewnetrznej lub zewnetrznej, bedziesz maégt wybraé tryb pomiaru,
tj. standardowy lub o podwyzszonej doktadno$ci. Pozostatg cze$¢
pracy wykona instrument wykorzystujgc serwomechanizm. Po
wykonaniu przez instrument obrotu i nacelowaniu (przy drugim
kole) na pierwszy zarejestrowany punkt mozesz wprowadzi¢
niezbedne poprawki celowania i zapisa¢ punkt w pamieci
wciskajac klawisz A/IM z przodu. Aby obréci¢ instrument do
potozenia przy pierwszym kole wcisnij przez kilka sekund klawisz
A/M. lub

Zauwaz, ze program moze by¢ tylko uzywany, gdy wykorzysttujesz
instrument jako stacje pomiarowa (nie jako stacje robotic).

A B

Cl1+Cl C2+C1

Stn
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Uwaga! &
Patrz
str.2.4.1 -
Rejestracja
danych.

STD PO 13:38

HA : 310.8390

VA : 98.1720
P22 13:38

Job no :

?

STD P22 13:38
1: Imem off
2: Serial off

3

STD P22 13:38

Stn =

l

Z poprzed‘viej strony

STD P22 13:38

HT measure ?

Znajdujemy sie w programie 0 (P0).
Wybierz program 22 (Pomiar kata).

Na monitorze przez chwile
wyswietlona zostanie nazwa
programu (Ang. Meas.) po czym
nastgpi zapytanie o plik Job, w
ktérym chcesz zapisac pomiary kata.
Whpisz np. 16...

W tym miejscu wskazujesz modut
pamieci, w ktérym chcesz zachowaé
plik Job - poprzez wybér
odpowiedniego numeru. W naszym
przyktadzie korzystamy z pamieci
wewnetrznej (Imem).

(opcja 2 Serial moze by¢ uaktywnio-
na gdy Imem jest aktywny

Wpisz nazwe / numer stanowiska -
np. 1000. Wcisnij ENT.
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PRG

NO

NO

Z poprzedniej strony

!

more ?

13:39

Jesli przewidywany jest pomiar
wysokosci, kolejne pytanie dotyczy¢
bedzie wysokosci instrumentu (IH).
W naszym przykiadzie wciskamy NO.
Oznacza to, ze wysoko$¢
instrumentu i lustra nie bedzie
uwzgledniana w obliczeniach.

Masz teraz mozliwos$¢ wprowadzenia
kodu punktu (Pcode). Rezygnujemy
wciskajgc NO...

Wpisz numer pierwszego celu, od
ktérego zamierzasz rozpoczgé
pomiar kata, np. 200. Wcisnij ENT...

Wykonaj celowanie zgrubne w
kierunku pierwszego celu, a
nastepnie wcisnij REG...
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Z poprzedniej strony

4

more ?

13:39

W naszym przykladzie decydujemy
sie na pomiar odlegtosci do kolejnych
punktéw. Wcisnij YES...

Wpisz numer drugiego celu - np. 201
i wcisnij ENT...

Wykonaj celowanie zgrubne w
kierunku drugiego celu i wecisnij
REG...
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N
N

Uwaga! &
Nacisnij
AIM jesli
posiadasz
klawiature z
przodu
instrumentu

NO
Wcisnij z przodu
Wcisnij Z przodu
Wcisnij z przodu

Z poprzedniej strony

|

D PO 10:21
HA : 123.9965

VA : 102.2230
Ih:2 b

1

Powt6rz opisane czynnosci w
odnisieniu do pozostatych celow.
Gdy wszystkie twoje cele zostang
zarejestrowane, odpowiedz NO...

Mozesz teraz wskazac tryb pomiaru,
ktory chcesz zastosowaé. W naszym
przykiadzie wybieramy 2 - pomiar o
podwyZzszonej doktadnosci (D-bar).

Instrument rozpoczyna obrot do
potoZeniai C2 - w kierunku celu nr
200.

O iloéci celowar decyduje operator
kierujgc sie przede wszystkim
warunkami widoczno$ci i wymagang
doktadnoscig pomiaréw. W naszym
przykiadzie wykonujemy dwa
celowania przy drugim kole.
NaprowadZ instrument na cel z
innego kierunku wykorzystujgc
pokretta i wcisnij A/M...

Po drugim wcisnieciu A/IM w pamieci
instrumentu zachowana zostanie
$rednia wartos$ci kgtowych z pomiaru
przy drugim kole.

Obro6¢ instrument do potozenia C1
wciskajgc klawisz A/M przez ok. 2
sek.
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PRG

NaprowadZz instrument na cel z
innego kierunku wykorzystujgc
pokretta. Wcisnij A/M...

Na ekranie pojawi sie wynik drugiego
pomiaru kgta przy pierwszym kole i
informacja o zakoriczeniu procedury

(np. 11:2)...

Wyswietlony zostat koricowy wynik w
postaci srednich warto$ci kata
poziomego i pionowego obliczonych
na podstawie pomiaréw przy obu
kotfach.

dH i dV sg wielkosciami, o ktére
zostaly poprawione Kkaty, tj. potowg
sumy warto$ci kolimacji poziomej i
pionowej oraz btedéw celowania.
Przechodzimy teraz do pomiaru
odlegtosci.

Wcisnij A/M...

Podczas gdy srednie wartoSci
kgtowe pozostajg niezmienione
nastepuje ciggly pomiar i
uaktualnianie odlegtosci. Aby
zobaczy¢ HD i VD do punktu, wcisnij
ENT...

Z poprzed‘viej strony

D PO 10:21*
HA : 123.9965
HD : 33.095

VD : -1.155
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Uwaga! &

Aby zobaczy¢ wspoétrzedne N, E i
ELE punktu wciénij ENT..

Aby kontynuowac nacisnij klawisz Reg i instrument bedzie celowat
na nastepny punkt w potozeniu C2. Powt6rz instrukcje
wymienione powyzej.

Uwagal

Po ostatnim punkcie zostaniesz zapytany, czy powtorzy¢ pomiar.
Jesli odpowiesz na to pytanie Yes, wszystkie punkty bedg
powtdrnie pomierzone.

Pomiar szczegdtow i tachymetria (tryb TRK)

Tten tryb pomiaréw jest zazwyczaj uzywany podczas matych, jak i
duzych zadan topograficznych. Tryb TRK jest w pelni
automatyczny. Wszystkie mierzone wartosci sg aktualizowane co



TRK

lub
TRK

0.4 sec. po uzyskaniu kontaktu z lustrem. Warto zaznaczy¢, ze
zuzycie energii baterii jest w tym trybie troche wieksze niz w
tachimetrii w trybie STD. ROE jest automatyczne w tym trybie
pomiarowym.

Zauwaz, ze pomiary rozpoczynajg sie automatycznie i istnieje
niewielkie ryzyko, ze sa wykonane gdy instrument jest Zle
wycelowany na lustro. Zalecamy uzywanie szybkiego standardu
(Fast Standard - FSTD), gdy wymagany jest krétki czas pomiaru,
a nizsza dokfadnosc.

STD PO 10:17
HA : 165.2355 W celu uruchomienia trybu $ledzenia
VA : 106.5505 wcisnij klawisz TRK...

I e g g g e I
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Naceluj na punkt. Poniewaz pomiar
odlegtosci rozpocznie sie
automatycznie nie ma potrzeby
wciskania klawisza A/M.

Na monitorze pojawi sie HD i VD.
Aby zobaczy¢ wspotrzedne i
wysoko$¢ punktu, wcisnij ENT...

Aby zobaczy¢ HA, VA i SD do punkt,
wcisnij ENT...

Naceluj na nastepny punkt i wykonaj
opisane wyZzej czynnosci.

R.O.E dziata automatycznie w trybach wyswietlania HA, HD, VD,
N, E i ELE gdy luneta zostanie obrécona pionowo.
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Set Qut point %‘

First trial point

Rys. 4.1 Tyczenie przy uzyciu trybu TRK

TRK | Tyczenie (tryb TRK)
2
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Pomiarowy tryb $ledzenia doskonale stuzy do tyczenia z uzyciem
odliczania wstecznego do zera odlegtosci kierunkowej i wysokosci
do tyczonego punktu. Instrument bardzo szybko oblicza réznice
pomiedzy kierunkiem biezgcym i kierunkiem zgdanym do punktu,
ktory ma by¢ wytyczony oraz roznice miedzy zmierzong
odlegtoscig pozioma i odlegtoscig zadang do punktu. Réznice te
wyswietlane sg na monitorze. Tyczka miernicza ustawiona
zostanie w tyczonym punkcie, gdy obie wartosci dHA (réznica w
kacie poziomym) i dHD (réznica w odlegtosci poziomej) osiagng
wartosc 0.

Tyczenie moze byé przeprowadzone dwoma réznymi sposobami.
"Normalny" spos6b polega na wpisywaniu z klawiatury wartosci
SHA (tyczony azymut), SHD (tyczona odlegtos¢ pozioma) i SHT
(tyczona wysokosé). Wprowadzenie w/w wartosci poprzedzone
jest wywotaniem odpowiednio funkcji F27, F28 i F29. Wysokos¢
punktu zostaje wytyczona przy uzyciu R.O.E.

Innym sposobem wykonania obliczen zwigzanych z tyczeniem jest
skorzystanie z gtownego menu, Opcja 3:Coord, wybor pozycji 1 i
2, t. wpisanie danych stanowiska (tgcznie z wysoko$cig
instrumentu - IH) i danych tyczonego punktu. Instrument dokonuje
nastepnie obliczenia azymutu = SHA i odlegto$ci poziomej = SHD
pomiedzy punktem stanowiskowym instrumentu a kazdym
poszczegbinym tyczonym punktem. Obliczana jest takze wartosé
SHT, jesli wprowadzona zostata rzedna wysokosci. Po wytyczeniu
punktu i sprawdzeniu jego wspoétrzednych oraz rzednej wysokosci
wywotujesz ponownie gtéwne menu: Opcja 3, pozycja 2, w celu
wpisania wspotrzednych i rzednej wysokosci nastepnego punktu.

Ponizej podajemy przyktad tyczenia w normalny sposob (tzn. z
wpisaniem SHA, SHD i SHT), a nastepnie z uzyciem gléwnego
menu.



TRK

Jub
TRK

Uwaga! &
F27 = SHA

Uwaga! &
F28 = SHD

Tyczenie przy u zyciu wst epnie obliczonych azymutéw i
odlegto $ci poziomych SHA i SHD

STb PO 10:17
HA : 33.7965
VA 109.3960
TRK PO 10:17*
HA : 33.7965
VA : 109.3960
TRK PO 10:17*
SHA = 88.9510

TRK PO 10:17*
HA : 33.7965
dHA : 55.1550

W celu uruchomienia trybu $ledzenia
wcisnij klawisz TRK...

Aby wpisac tyczony azymut, wcisnij
F27 (F27 = SHA)....

Wpisz azymut do tyczonego punktu,
np. 88.9510 i wcisnij ENT...

Aby wprowadzi¢ odlegto$¢ poziomg
do tyczonego punktu, wcisnij F28
(F28 = SHD)...



Uwaga! &
Tyczenie
wysokosci

Uwaga! &
Gdy
uzywasz
RPU uzywaj
klawisza CL
aby
wypozycjon
owac
instrument

Uwaga! &
Tracklight

Z poprzedniej strony

TRK PO  10:17*
SHD = 104.324
TRK PO 10:17*
HA : 33.7965
dHA : 55.1550
' pa

= @

1
H-@

e
-8
TRK PO 10:17*
HA : 88.9515
dHA : 0.0000
dHD : 75

v

Whpisz odlegtos$¢ poziomg do
tyczonego punktu, np. 104.324 i
wcisnij ENT...

Jesli chcesz wykonac tréjwymiarowe
tyczenie, wpisz tyczong wysokosé
(funkcja F29 = SHT).

Pojawi sie HA i dHA. Obracaj
instrument* do momentu, az dla dHA
wyswietlona zostanie wartosc¢ ok.
0.0000 (jest to celowanie w kierunku
pierwszego tyczonego punktu). HA
jest obliczonym azymutem do
tyczonego punktu. Brak znaku przed
dHA wskazuje, ze instrument musi
by¢ obrécony w prawo.

*Servo: Gdy celujesz w kierunku
poziomym wcisnij ten klawisz i czekaj
na sygnat

* Servo: Gdy celujesz w kierunku
pionowym, jesli wpiste$ SHT, wcisnij
ten klawisz

* Servo: Gdy celujesz w obydwu
kierunku pionowym i poziomym,
wcisnhij ten klawisz.

Na tym etapie mozesz wykorzystac
Tracklight do kierowania osobg
trzymajgca lustro.

Niezwlocznie po znalezieniu sie
lustra w wigzce pomiarowej
wy$wietlona zostanie warto$¢ dHD
(minus przed dHD oznacza, Ze lustro
musi by¢ przesuniete w kierunku
instrumentu).Kontynuuj procedure,
az obie wartosci - dHA i dHD = 0. Na
monitorze pojawi sie rowniez, na
przeciwko HA, poprawny wpisany
azymut 88.9515. Wytyczona zostata
prawidtowa pozycja punktu.



Uwaga! &
F29 = SHT

Z poprzedniej strony

TRK PO 10:17*
SHT = 45.363

TRK PO 10:17*
dHA: 0.0000
dHD : 0.0000
dHT: 1.236
TRK PO 10:17*
dHA: 0.0000
dHD : 0.0000
dHT: 0.000
TR PO 10:17*
N : 203.99

E . 100.24
ELE : 38.191

Tyczenie wysokosci punktu moze
by¢ wykonane poprzez
wprowadzenie SHT - F 29.

Przyjmujemy, Ze rzedna wysokosci
zostata wpisana przy uzyciu MENU
31 oraz IH przy uzyciu F3. Wysokos$¢
lustra (F6) moze by¢ ustawiona na 0,
gdy korzystamy z R.O.E. Oznacza to,
ze krzyz nitek bedzie celowac¢ w
kierunku poprawnej rzednej
wysokosci.

Obro¢ lunete pionowo, az wartosé
dHT osiggnie 0.

Aby zobaczy¢ N, E i ELE wcisnij
ENT.

Kontynuuj, celujgc na nastepny punkt
i wykonujgc opisane wyzej
czynnosci.

Przegladnij nastepne strony,aby tyczy¢, przy wykorzystaniu



| danych o stanowisku i danych o tyczonym punkcie.

Tyczenie przy u zyciu wspoétrz ednych

STD PO
HA :
VA :

16 : 45
66.4565
101.2345

Ll

Menu
1. Set
2. Edit
3. Coord

16 : 45

8

Coord

1. Stn Coord
2. Set out co
3. Fetch Stn

16 : 45

ord
data

&

Coord
N = 0.0000

16: 45

8-

Wywotaj gldbwne menu poprzez
wcisniecie MNU...

Wybierz opcje Nr 3...

Wybierz opcje nr 1 (dane
stanowiska)...

Whpisz "N" (warto$¢ wspétrzednej
stanowiska) i wcisnij ENT...



Uwaga! &
R.O.E

Z poprzedniej strony

Coord 16 : 46
N = 123456.789

E = 0.0000

Coord 16 : 46

N = 123456.789
E = 455678.910

ELE = 45.355

STD PO 16:47

HA: 66.4565

VA : 101.2345
ENT

Wpisz warto$¢ wspoétrzednej E i
wcisnij ENT...

Wpisz warto$c¢ rzednej wysokosci
stanowiska. Wcisnij ENT...

Wszystkie trzy wartosSci zostaty
wprowadzone do pamieci
instrumentu. Uzyj teraz funkcji F3 i
F6 w celu wpisania wysokosci
instrumentu (IH) oraz wprowadzenia
wysokosci lustra (SH). Nastepnie
wcisnij MNU.

Uwaga !

Jesli chcesz przeprowadzi¢
tréjwymiarowe tyczenie punktu,
zalecane jest by warto$¢ SH w
tyczonym punkcie ustawiona byta na
zero. Oznacza to, iz aktualna
wysokos¢ obiektu, ktory tyczymy (np.
punkt koncowy osi drogi, wierzchotek
betonowego wylewu, itp.) moze by¢
oznaczona bezposrednio na tyczce
lub szalunku, doktadnie w punkcie, w
ktérego srodek celujemy krzyzem
nitek.



Uwaga! &

Z poprzedniej strony

v

Menu 16 : 48
1. Set

2. Edit

3. Coord

Coord 16 : 48
1. Stn Coord

2. Set out coord

s

Coord 16 : 48
SON = 0.0000

v

Coord 16 : 49
SON = 123556.789
SOE = 0.0000

Z popr$ strony

Coord 16 : 49
SON = 123556.789
SOE = 455778 910

Wybierz opcje Nr 3...

Wybierz opcje nr 2 (dane tyczonego
punktu)

Uwaga !

Jesli nie dysponujemy azymutem,
mozemy wprowadzic jako pierwszg
wspéirzedng Ref.Obj (punkt
odniesienia). Obliczony azymut do
punktu odniesienia moze by¢
nastepnie odnaleziony przy uzyciu
funkcji 27 (F27). Wynik ten mozesz
dalej wykorzystac jako HAref.

Whpisz "N" - warto$¢ wspoirzednej
tyczonego punktu. Wcisnij ENT...

Whpisz "E" - warto$¢ wspéirzednej
tyczonego punktu. Wcisnij ENT...



lub

Uwaga! &
Gdy uzy-
wasz RPU
nacisnij
klawisz CL
aby
wypozy-
cjonowac
instrument

Uwaga! &
Tracklight

TRK

2

<
.

= -
0o

Z poprzedniej strony

v

TRK PO 16:51*
HA : 50.000
dHA : 0.0000
dHD : 2 03

Wpisz wysoko$c tyczonego punktu.
Wcisnij ENT...

Naceluj instrument na punkt
odniesienia (Ref.Obj) i wpisz azymut*
uzywajgc F21, wcisnij ENT

* patrz uwaga na poprzedniej stronie

Gdy pojawi sie HA i dHA obracaj
instrument do momentu, az dla dHA
wyS$wietlona zostanie wartos$¢ ok.
0.0000 (oznaczac to bedzie
celowanie w kierunku pierwszego
tyczonego punktu). HA jest obliczo-
nym azymutem do tyczonego punktu.
Brak znaku przed dHA wskazuije, ze
instrument obracamy w lewo.

*Servo: Gdy celujesz w kierunku
poziomym wcisnij ten klawisz i czekaj
na sygnat

*Gdy celujesz w kierunku pionowym,
przy tyczeniu tréjwymiarowym,
wcisnij ten klawisz.

Jestes$ w tym miejscu gdzie Tracklight
moze by¢ uzyty zgodnie ze swoim
przeznaczeniem, naprowadzajgc
pomiarowego z tyczkg tak aby on/ona
znalaz sie sie na tyczonym punkcie
podgzajgc za Tracklightem



Niezwlocznie po znalezieniu sie
lustra w wigzce pomiarowej
wy$wietlona zostanie warto$¢ dHD
(minus przed dHD oznacza, Ze lustro
musi by¢ przesuniete w kierunku
instrumentu).

Kontynuuj procedure, az obie
wartosci - dHA i dHD = 0. Na
monitorze pojawi sie rowniez, na
przeciwko HA, poprawny wpisany
azymut 50.000. Wytyczona zostata
prawidtowa pozycja punktu.

Mozesz teraz, wciskajgc klawisz
ENT, sprawdzi¢ doktadnos¢ tyczenia
poprzez kontrole warto$ci HD, VD, N,
EiELE.

lub

50.0000 jest prawidlowym azymutem
do punktu a 141.42 poprawng
odlegtoscig. Wcidnij ENT...

Rzedna wysokosci tyczonego punktu
wynosi 40.500. Obracaj lunete w
gore, az pokazana zostanie ta
wartosc.

Jestes$ teraz przygotowany do
tyczenia nastepnego punktu. Wcishij
MNU, wybierz Opcje 3, Nr 2 - SetOut
Coord i powtoOrz opisane wyzej
Czynnosci.

TRK | Réznice w pomiarach dla stacji robotycznej (tylko dla




instrumentdéw servo )

Pomiary w trybie STD

Gdy prowadzimy pomiary w trybie STD stacjg robotyczna,
procedura pomiarowa rozni sie troszke od pomiarow
prowadzonych klasyczng stacjg pomiarowa. Gdy naciskamy
klawisz A/M aby pomierzy¢ odlegtos¢, serwo najpierw celuje
precyzyjnie na punkt - RMT. Po wycelowaniu dopiero
rozpoczynany jest pomiar. Sam pomiar trwa ok. 4 sekund. W tym
czasie wartos¢ srednia z duzej ilosci pomiardw jest wyliczana i
wyswietlana dla wyeliminowania niestabilnosci RMT w trakcie
pomiaru celem zachowania najwyzszej doktadnosci.

Pomiary w trybie D-bar

Gdy prowadzimy pomiary w trybie D stacjg robotyczng, serwo
najpierw celuje precyzyjnie na punkt. Kazdy pojedynczy pomiar
odlegtosci i kierunkéw jest wykonywany w ten sam sposoéb jak w
trybie STD, i w spos6b ciagly sg uaktualniane wielkosci obydwu
kierunkéw i odlegtosci o wartosci sredniej arytmetycznej z
wykonanych pomiaréw. W poréwnaniu do klasycznej stacji
pomiarowej zyskujemy tutaj usrednione wartosci katéw dzieki
stalej asyscie servo.

Pomiary w trybie Tracking

Gdy prowadzimy pomiary w trybie D stacjg robotyczng, serwo
podaza za poruszajgcym sie celem, przez co moga byc¢
przeprowadzane nawet bardzo szybkie pomiary, ale kosztem
precyzyjnego wycelowania na cel. Gdy wymagana jest wyzsza
doktadnos¢ operator w bardzo prosty sposéb moze zmienié tryb
pomiarowy - poprostu nacisna¢ klawisz STD lub D.



Rozdziat 5

Metody Pomiarowe

tylko dla Autolock, Remote i Robotic



Informacje dodatkowe

Tabela ASCII

Rozdziat 6

1.6.2
Uwagi og6lne

1.6.4
Kody informacyjne

1.6.9



Tabela ASCII

ASCII ETabeIa ASCIlI moze byé wykorzystana do wpisywania liter
i bezposrednio przy pomocy klawiatury w instrumentach z
. klawiaturg numeryczna. Stuzy do tego klawisz ASCII.

- 32 Spacja 51 3 70 F 89 Y 108 I
33 ! 52 4 71 G 90 z 109 m
34 " 53 5 72 H 91 [ 110 n
35 # 54 6 73 | 92 \ 111 o]
36 $ 55 7 74 J 93 ] 112 p
37 % 56 8 75 K 94 n 113 q
38 & 57 9 76 L: 95 _ 114 r
39 : 58 : 7 M 96 ‘ 115 S
40 ( 59 ; 78 N 97 a 116 t
41 ) 60 < 79 @) 98 b 117 u
42 * 61 = 80 P 99 c 118 v
43 + 62 > 81 Q 100 d 119 w
44 ‘ 63 ? 82 R 101 e 120 X
45 - 64 @ 83 S 102 f 121 y
46 . 65 A 84 T 103 g 122 z
47 / 66 B 85 U 104 h 123 {
48 0 67 C 86 \Y 105 i 124 |
49 1 68 D 87 W 106 ] 125 }
50 2 69 E 88 X 107 k 126 ~




Instrument daje réwniez mozliwo$¢ uzywania znakéw specjalnych
i charakterystycznych dla réznych jezykéw. Moze by¢ to wykonane
MNU poprzez uzycie opcji MNU 6.6. Ponizej przedstawiamy znaki,ktore
a moga by¢ wykorzystane
Warto $¢ Sw No De Ge Uk It Fr Sp
35
64 E E 0 # $
91 A [¢) [¢) A s C i
92 0 o) o) [é) 0 N
93 L L L U é z
94 V] V] U]
96 é é é a é
123 a ¢ ¢ a a G é
124 o o 6 a A
125 i i i U e &
126 U u U &




Uwagi ogolne

Kopia bezpiecze nstwa pami eci

Zawsze wykonuj kopie bezpieczenstwa pamieci instrumentu dla
zachowania wynikéw pomiaréw na ewentualno$é utraty pamiegci
instrumentu. Zawsze przechowuj swoje dane w wiecej niz jednym
zbiorze, w wiecej niz jednym miejscu.

Kopie bezpieczenAstwa mozna tatwo wykona¢ przy pomocy
programu 54, ktéry umozliwia trnsmisje zbioréw Job i Area
pomiedzy réznymi modutami pamieci Geodimetra lub do PC, patrz
po wiecej informacji ,Opragramowanie i transmisja danych”.
Mozesz réwniez uzywaé programu na PC Geotool, zapytaj
twojego lokalnego dealera o szczegOty.

Restart jednostki klawiatury ;
Wyniki pomiaréw sg zachowywane do
zakladanej na inst
zaprojektowany dla
danych przed ich nadpisaniem i nywania kopii
bezpieczenstwa obszaru wykorzys rogramy. Jesli
pojawi sie jakis bigd programu lub insrument sie ,zawiesi’ i
problem ten nie bedzie mégt by¢ rozwigzany przez wytgczenie i
ponowne wigczenie instrumentu, nalez dokonac restartu modutu
klawiatury:

1. Odtaczy¢ klawiature od instrumentu i podtaczyé ja do baterii
zewnetrznej.

2. Wigczy¢é klawiature trzymajac klawisz CON i PWR
jednoczesnie.

3. Na wyswietlaczu pojawig sie dwie opcje

4. Wybér 2.Reboot, klawiatura zostanie zrestartowana.

Zauwaz, ze w tym wypadku zostan g utracone wszystkie
programy UDS

i modutu Klawiatury
] ecin ieot
ezpieczenstwa

Szybka kontrola bt eddw kolimacji i inklinacji (instrumenty
servo).

1. Wyceluj doktadnie na punkt.

2. Nacisnij klawisz

3. Patrz na krzyz m Réznica w wycelowaniu odzwierciedla
aktualne btedy kolimaciji i inklinacji (dH i dV).

4. Jesli okaze sie, ze sg za duze to proponujemy przeprowa-
dzenie testow.(MNU 5)




Przenoszenie lini prostej (instrumenty servo).

Jesli chcesz mierzyé jak pokazano na ilustracji ponizej, najpierw
celuj wprzéd do punktu a nastepnie obré¢ instrument do punktu
drugiego, obracajac instrument o 200 gradow przy zachowaniu
pierwszego potozenia lunety. Jesli obrdcisz lunete do drugiego
potozenia lunety aby wytyczyé linie prostg, instrument nie
skoryguje btedéw kolimacji i inklinacji. Obrét o 200 gradow
realizujg instrumenty wyposazone pegervo poprzez diuzsze

nacisniecie klawisza
180° (200 gon)

Btedy kolimaciji

Instrument automatycznie koryguje mierzone katy o wptyw btedéw
kolimaciji, inklinacji oraz odchylenia osi wykorzystujac w tym celu
pomierzone wczesniej wartosci. Wykonujac procedure testow
inzynierskich, patrz rozdziat 2, mozesz uaktualnia¢ ich wartosci w
zaleznosci od aktualnych warunkéw. Testy te nalezy wykonywac
regularnie gdy mamy do czynienia z wysokimi temperaturami, gdy
jest wymagana wysoka dokiadnos¢ w pierwszym potozeniu
lunety.

Testy powinny by¢ przeprowadzane przy konfiguracji klawiatury
przewidzianej dla danych pomiaréw.

Btad niepionowo $ci osi.

Kiedy mierzymy do punktu, instrument koryguje katy jak opisano
powyzej. Jesli podnosisz lunete w goére i w dot odkryjesz, ze
kierunek poziomy ulega zmianie, jest to odbicie btedu odchylenia
osi oraz poprawki kompensatora dwuosiowego, ktore sg zalezne
od kata pionowego.

Jesli zatrzymasz lunete w pewnym horyzoncie zobaczysz, ze
kierunek poziomy pozostaje staty.



Jak wykorzysta ¢ etykiety 26, 27, 28 i 29.

1. Pozycjonowanie instruimentu za pomoca HA i VA
Jesli zyczysz sobie wycelowa¢ na punkt gdy znasz HA i VA
powiniene$ uzyc¢ etykiet 26 i 27.

2. Tyczenie punktdw przy zadanym azymucie i odlegtosci.

Jesli znasz azymut i odlegtos¢ do punktu powiniene$ uzywac
etykiet 27 i 28. Z etykietg 29 powiniene$ tyczy¢ wysokosé.

Uwaga! - nie uzywaj etykiety 26 do pozycjonowania instrumentu w
ptaszczyznie pionowej. W zamian uzywaj etykiety 29 i pozwol
instrumentowi obliczy¢ VA

3. Tyczenie punktéw o znanych wspétrzednych.

Jesli okreslite$ stanowisko (program P20 lub MNU 3) mozesz
wykorzystac etykiety 67, 68 i 69.

Uwaga - wykorzystanie etykiet 67, 68, 69 bedzie mialo wplyw na
wielkos¢ etykiet 27 i 28.

4. Tyczenie wysokosci punktu w instrumentach z servo.

Do okreslania wysokosci uzywaj klawisza . Jesli odlegtos¢ nie
zostala jeszcze pomierzona, instrument wypozycjonuje lunete
wysoko$ciowo w oparciu o0 odleglo$¢ teoretyczng. Jesli
pomierzymy odlegtos¢ to instrument wypozycjonuje  lunete
wysoko$ciowo do pomierzonego punktu, tj. wysokosé zawsze
bedzie poprawna nawet jesli nie wycelowaliSmy dokfadnie na
whasciwy punkt.

Odnowienie danych o stanowisku (MNU 3.3)

Jesli okreslites stanowisko programem 20 i wspoirzedne
stanowiska w jaki$ sposéb zostaly uszkodzone (np. nadpisane
ktoryms programem UDS zawierajacym okreslenie stanowiska, Ih,
Refobj.), mozesz odzyskac¢ oryginalne wartosci wspotrzednych
stanowiska z wykorzystaniem menu 3.3.

Uwaga - Opcja ta nie zadziala jesli uzywates$ i zmienites wartosc
etykiety 21.



Jak tyczy € wykorzystuj ac Autolock (tylko instrumenty servo)

1. Wiacz tracklight.

2. Woybierz punkt do tyczenia.

3. Woyeceluj na punkt naciskajac klawisz

4. Pomiarowy powinien znalez¢ sie w biatym swietle Tracklightu
nie celujagc RMT w strone instrumentu.

5. Gdy pomiarowy jest juz w biatlym swietle Tracklight powinien
skierowa¢ RMT w strone instrumentu.

6. Wybierz ekran z RT.ofset i Radofs i prowadz pomiarowego na
whasciwy tyczony punkt.

Mierzenie naro znikbw z wykorzystaniem Autolock (tylko
instrumenty servo).

1. Wybierz tryb pomiarowy FSTD, STD lub D.

2. Wyceluj do RMT i nacisnij A/M a otrzymasz na wyswietlaczu
‘zamrozone’ wartosci.

Odwr6¢ RMT od instrumentu

Nacisnij klawisz CON

Wyceluj instrumentem doktadnie na naroznik.

Nacisnij klawisz REG aby zapisa¢ wyniki pomiaru.

ousr®w

Jak sprawdzi € co jest zainstalowane w twojej klawiaturze

1. Nacisnij dluzej klawisz PRG

2. Jestes w bibliotece UDS. Naci$nij klawisz odpowiadajacy DIR.

3. Teraz jestes w bibliotece programéw firmowych. Nacisnij
klawisz odpowiadajacy DIR.

4. teraz mozesz zobaczy¢ zainstalowane opcje w twojej jednostce
klawiatury.. Mozesz sie porusza¢ pomiedzy opcjami za pomocg
odpowiadajgcych klawiszy dla strzatek <- i ->

| Opis etykiety 23



Etykieta moze by¢ wykorzystywana w programach UDS dla
zapisania ktorych jednostek uzywano podczas pomiarow.

Uwaga!
Nie mozesz zmienia¢ wartos$ci tej etykiety za pomoca F23, musisz
uzy¢ MNUG.5.
1=Metre
2=Feet/Feet i Inch
1=Grads
Z=Deg
3=DecDeg
4=Mills
23 =XX
1=C°
Z=F°
1=Mba
2=t :9
|| 3=inHg

np. jesli 23=2111, to uzywamy jednostek mmHg, C°, metry, grady

Ponizej wyjasniamy znaczenie roznych koddéw informacyjnych, ktére
moga by¢ wyswietlane na ekranie twojego instrumentu. Powtarzajgca sie



informacja o btedzie wskazuje na koniecznos$¢ dokonania przegladu przez
autoryzowany serwis.

W niektérych sytuacjach kody te beda zawieraly takze kod urzadzenia
(np. 22.3). Najczesciej wystepujacymi kodami sa;:

1 = Serial, 2 = Imem, 3 = Xmem, 6 = Radio, 7 = dalmierz

Jesli wyswietlony zostanie kod urzadzenia, sprawdz wyjasnienie tego
kodu. Jezeli kod nie zostat opisany, nalezy przekazaé¢ instrument do
autoryzowanego serwisu.

1 Kompensator poza zasi egiem
Przyczyna: Instrument jest zbyt mocno pochylony. Kompensator nie moze
skompensowa¢ btedu inklinaciji.

Dziatanie: Wypoziomuj instrument lub wytgcz kompensator.

2 Niewta $ciwe poto zenie lunety

Przyczyna: Podczas wykonywania pomiaru instrument znajdowat sie w
niepra widlowym trybie pracy, np. podjale$ probe realizacji

pomiaru przy ztym potozeniu lunety

Dziatanie: Zmien ustawienie lunety, tj. wykonaj pomiar przy 1. kole.

3 Odlegto $¢ zostata ju z zarejestrowana
Przyczyna: Odlegtos¢ do aktualnego obiektu zostata juz zarejestrowana.

Dziatanie: Jesli zachodzi koniecznos¢ dokonania nowego zapisu nalezy
przeprowadzi¢ ponowny pomiar.

4 Nieprawidtowy pomiar
Przyczyna: e Pomiar jest nieprawidtowy, tj. dokonate$ kilku pomiaréw w
kierunku tego samego punktu lub kat pomiedzy zmierzonymi punktami
wynosi 200 gradéw (P20 wciecie wstecz) .
 Podjeta zostata préba przeprowadzenia obliczenia zwigzanego
z odlegtoscig w sytuacji, gdy nie wykonate$ pomiaru jakiejkolwiek
odlegtosci (P20 wciecie wstecz i Z /1Z)

Dziatanie: Sprawdz, czy nie wystapity ww. btedy i powtorz pomiar.

5 Niezdefiniowany tryb lub nie zostata ustalonatab lica



Przyczyna: Podjates probe uzycia tablicy wyswietlania lub wyjscia, ktéra
nie istnieje.

Dziatanie: Wybierz inng tablice lub utwérz nowa.

6 Kat pionowy poni zej 15 gradéw od ptaszczyzny poziomej

Przyczyna: Kat pionowy jest mniejszy niz 15 gradow od ptaszczyzny
poziomej w trybie testowania (inklinacja).
Dziatanie: Powtorz test przy zwiekszonym kacie poziomym.

7 Odlegto $¢€ jeszcze nie zmierzona

Przyczyna: Podjates prébe rejestracji danych bez wczesniejszego
wykonania pomiaru odlegtosci - np. podczas korzystania z U.D.S
zawierajgcego  oznaczenia zwigzane z odlegtoscia.

Dziatanie: Przeprowadz pomiar odlegtosci przed rozpoczeciem rejestracji
danych.

8 Wyczerpanie baterii

Przyczyna: Podtaczona bateria jest wyczerpana.
Dziatanie: Wymien baterie. Wyczerpang baterie podiacz do urzadzenia
tadujacego.

9 Wyczerpanie baterii - w urz adzeniu zewn etrznym (Geodat 500)

Przyczyna: Podtagczona do urzadzenia zewnetrznego bateria jest

wyczerpana.

Dziatanie: Wymien baterie. Wyczerpang baterie podtacz do urzadzenia
tadujacego.

10 Nie uaktywniono modutu pami eci
Przyczyna: Podjates prébe rejestracji w U.D.S. bez okreslenia modutu
pamieci.

Dziatanie: Sprawdz, czy U.D.S. zawiera procedure logowania. Ponownie uru-
chom U.D.S. i wskaz modut pamieci (Imem, Xmem lub Serial).




19 Btad w przesytaniu danych

Przyczyna: « Kable nie zostaty prawidtowo podtaczone lub sg uszkodzone.
» Nastgpito wyczerpanie baterii.
« W przesytanych danych wystepuje btad.

Dziatanie: » Sprawdz prawidtowos$¢ poditgczenia kabli.
« Sprawdz stan baterii.
« Ponownie uruchom przesylanie i sprawdz, czy pojawi sie btad.
Skontroluj przesytany plik i usun biad.

20 Btad oznaczenia

Przyczyna: Wprowadzite$ zty numer oznaczenia. Oznaczenie nie istnieje,
jest nieprawidtowe lub nie zawiera zadnych danych.

21

21.1 Btad przepetnienia bufora Dopuszczalne sq
kombinacje

21.2 Btad parzysto $ci kodéw, np. kod 21.12
oznacza

21.4 Btad synchronizacji ramki kod 21.4i21.8.

21.8 Odebrany sygnat wstrzymania

Przyczyna:  Bledne parametry transmisji (oznaczenie 78).
« Kable nie zostaty prawidtowo podtaczone lub sg uszkodzone.
» Nastgpito wyczerpanie baterii.

Dziatanie: e Sprawdz, czy wystepuje zgodnosé ustawienia parametrow
transmisji w urzgdzeniu wysylajacym dane i urzadzeniu docelowym.

» Sprawdz prawidtowos$¢ poditgczenia kabli.

« Sprawdz stan baterii.

22 Brak urz adzenia lub podt gczenie urz gdzenia niewla sciwego

Przyczyna: Podjates prébe dostepu do urzadzenia, ktére nie zostato
podtaczone lub nie pracuje.

23 Przerwa

Przyczyna: Podczas transmisji danych wystagpit btad.

Dziatanie: » Sprawdz stan baterii.



» Sprawdz prawidtowos$¢ podigczenia kabli.

24 Niedozwolony tryb komunikacji

Przyczyna: Operacja zostata wykonana w momencie, gdy instrument
znajdowat sie w trybie niedozwolonym dla tego typu czynnosci.

Dziatanie: Ustaw instrument w potozeniu przy 1. kole, wcisnij STD, TRK
lub D_bar i powtérz operacije.

25 Btad zegara czasu bie zacego
Dziatanie: Sprébuj ustawi¢ date i czas. Jesli to nie usunie btedu, przekaz
instrument do autoryzowanego serwisu.

26 Wymie n bateri @ podtrzymuj aca pamieé

Dziatanie: Instrument moze by¢ uzywany, lecz w celu wymiany baterii
nalezy przekazaé go do autoryzowanego serwisu. Istnieje ryzyko
catko- witej utraty pamieci.

27 Brak zainstalowanego programu
Przyczyna: Wybrates$ program, ktory nie jest zainstalowany w instrumencie.

Dziatanie: Wybierz inny program lub skontaktuj sie z dealerem
Geodimeter w  celu instalacji wymaganego programu.

29 Brak mo zliwo $ci zmiany aktualnej tablicy

Przyczyna: Sprébowate$ zmodyfikowa¢ aktualng tablice wyswietlenia lub
wyjscia.

Dziatanie: W celu modyfikacji aktualnej tablicy musisz najpierw wybrac

inng, tablice, tzn. wyjs¢ z biezacej.

30 Btad skfadni
Przyczyna: Prébujesz przesta¢ do portu szeregowego polecenie o
niedozwolonej  skiadni.

Dziatanie: Sprawdz polecenie i zmien jego sktadnie. Pamietaj, ze
dozwolone jest postugiwanie sie wytgcznie duzymi literami.

31 Operacja niedost epna
Przyczyna: « Chciate$ wybraé¢ niedozwolong tablice wyswietlenia lub wyjscia.



e Chciatles wybra¢ tablice wyswietlenia lub wyjscia, ktéra nie
istnieje.
 Chciates$ utworzy¢ niedozwolony U.D.S

32 Nie odnaleziono
Przyczyna:  Podjates probe wywotania pliku Job lub Area, ktdry nie istnieje.
 Podjates prébe dostepu do niedozwolonego programu.

33 Zapis pliku ju z istnieje
Przyczyna: Prébujesz w niedozwolony sposéb utworzy¢ plik Job lub Area.

34 Niedozwolony separator zapisu danych

Przyczyna: Podczas korzystania z edytora probujesz wprowadzi¢

oznaczenie,w sytuacji gdy na ekranie wyswietlany jest numer pliku Job lub
numer pliku Area.

35 Btad danych
Przyczyna: Btad we wprowadzanych danych, np. warto$¢ niedostepna lub
znak literowy w wartosci liczbowej.

36 Pamieé zapetniona
Przyczyna: e Zbyt duzo kodoéw punktow znajduje sie w bibliotece kodow
(Program 45) lub kody punktéw zawierajg zbyt wiele znakdow.

« Za dtuga jest tablica wyswietlenia lub wyjscia.

» Nastgpito przepetnienie pamieci wewnetrzne;.

Dziatanie: « Uzyj mniejszej ilosci znakéw w celu okreslenia kodu punktu.

« Skrd¢ tablice lub korzystaj z kilku tablic.

e Zainstaluyj pamie¢ o wiekszej pojemnosci lub skasuj
niepotrzebne pliki.

41 Zly typ oznaczenia

Przyczyna: Ten typ oznaczenia nie moze by¢ dotaczony do okreslonego
oznaczenia.

Dziatanie: Wybierz inne oznaczenie lub skorzystaj z innego typu

oznaczenia.

42 Pamieé przeznaczona dla programu U.D.S. jest zapetniona



Dziatanie: Usun niepotrzebne programy U.D.S. lub je skré¢.

43 Btad obliczenia
Dziatanie: Powt6rz procedure.

44 Brak danych do oblicze n
Przyczyna: Program wymaga wiekszej liczby punktow w celu
przeprowadzenia  obliczen (P20, wciecie wstecz).

Dziatanie: Pomierz wiecej punktow i powtdrz obliczenia.

45 Niekompatybilne urz adzenie
Przyczyna: Urzadzenie jest niekompatybilne. Préba zmiany formatu
Geodat 402 na 500.

46 Btad zasilania GDM

Przyczyna: RPU nie moze wigczy¢é GDM.
Dziatanie: Powt6rz procedure. Jesli btad sie powtérzy, przekaz instrument
do autoryzowanego serwisu.

47 Btad wywotania stoséw rejestrow U.D.S

Przyczyna: Zastosowales wywotanie (ang. call) w zbyt wielu krokach
programo- wych (maksymalnie 4 kroki).
Dziatanie: Sprawdz U.D.S i zredukuj liczbe wywotan.

48 Brak lub nieprawidtowe ustalenie stanowiska
Przyczyna: « Oznaczenia stanowiska zostaty zmienione po jego ustaleniu.
 Stanowisko nie zostato ustalone.

Dziatanie: Przeprowadz procedure ustalania stanowiska.
Jesli uzywasz RPU i wczesniej ustalite$ stanowisko, zataduj do
pamieci dane stanowiska korzystajac z menu 66.

49 RPU nie zalogowat si e w GDM
Przyczyna: Prébujesz przeprowadzi¢ operacje, ktéra wymaga stosowania
RPU.

Dziatanie: Dokonaj procedury logowania RPU w GDM i powtorz operacije.




51 Utrata pami eci
Dziatanie: Przekaz instrument do autoryzowanego serwisu.

53 Btad konwertera analogowo-cyfrowego

Przyczyna: Btad systemu pomiaru katow.
Dziatanie: Jesli blad pojawia sie systematycznie, przekaz instrument do
auto- ryzowanego serwisu.

54 Utrata pami eci
Dziatanie: Przekaz instrument do autoryzowanego serwisu.

103 Brak no $nika
Przyczyna: Zaktécenie lub brak kontaktu z dalmierzem.

Dziatanie: Zmien kanat lub zwieksz odlegtos¢ pomiedzy RPU i GDM.

107 Kanat zaj ety przy pot aczeniu z dalmierzem
Dziafanie: Zmien kanat

122.6 Brak pot gczenia z radiem
Przyczyna: « Radio nie zostato podtaczone do instrumentu.
« Radio nie zostato wtaczone
 Bateria w radiu jest wyczerpana
« Kable nie zostaty prawidtowo podtaczone lub sg uszkodzone.

Dziatanie: Podtacz radio do Geodimeter i wigcz je.

123 Przerwa (mo ze by ¢ takze wys$wietlony 23.6)
Przyczyna: « Bateria w radiu jest wyczerpana
« Kable nie zostaty prawidtowo podtaczone lub sg uszkodzone.

Dziatanie: Sprawdz kable i baterie w radiu.




153 Wiaczony przet acznik warto $ci granicznej
Przyczyna: Prébujesz ustawi¢ instrument pod niedozwolonym katem

155 Ustawienie w ptaszczy znie poziomej nie jest wystarczaj aco
dobre

Dziatanie: Jesli blad pojawia sie systematycznie, przekaz instrument do
auto- ryzowanego serwisu.

156 Ustawienie w plaszczy znie pionowej nie jest wystarczaj aco
dobre

Dziatanie: Jesli blad pojawia sie systematycznie, przekaz instrument do
auto- ryzowanego serwisu.

157 Ustawienie w obu ptaszczyznach nie jest wystarc ~ zajgco dobre
Dziatanie: Jesli blad pojawia sie systematycznie, przekaz instrument do
auto- ryzowanego serwisu.

158 Nie mo zna odnale z¢ lustra
Przyczyna: « Celowanie przy pomocy RPU jest zle
e Zbyt duza odlegtosc
* Wigzka pomiarowa trafita na przeszkode

Dziatanie: Sprébuj doktadniej nacelowa¢ RPU w kierunku stanowiska i
usun z drogi wszelkie przeszkody. Jesli to mozliwe, postaraj sie
zmniejszy¢ odlegtosé.

161 Utrata kontaktu z lustrem

Przyczyna: « Celowanie przy pomocy RPU jest zle
* Wigzka pomiarowa trafita na przeszkode
« Lustro zostato zbyt szybko przesuniete.



Dziatanie: Sprébuj doktadniej nacelowa¢é RPU w kierunku stanowiska i
usun z drogi wszelkie przeszkody. Jesli nie korzystasz z trybu
$ledzenia, pamietaj by nieruchomo trzymac lustro w chwili pomiaru.

162 Btad sktadni (patrz kod 30)

166 Brak sygnatu pomiarowego z lustra

Przyczyna: Wigzka pomiarowa z dalmierza w instrumencie lub odbita od
lustra trafita na przeszkode.
Dziatanie: Usun przeszkode.

167 Zbyt du zy btad kolimacji

Przyczyna: Stwierdzony w trakcie pomiaréw testowych btad kolimacji byt
zbyt duzy.

Dziatanie: Zwieksz odlegtos¢ pomiarowa. Wazne jest, by w momencie
pomiaru trzyma¢ RPU nieruchomo. Jesli informacja o bledzie nie
zniknie, przekaz instrument do autoryzowanego serwisu.

174.7 Btad pomiaru odlegto $ci
Dziatanie: Powt6rz pomiar.

201 Btad obliczenia (patrz kod 43)

207 Przepetnienie kolejki polece n
Przyczyna: Zbyt wiele polecen przestano do portu szeregowego.

Dziatanie: Poczekaj na realizacje jednego polecenia zanim wyslesz
nastepne.



217 Przepetnienie bufora RS-232
Przyczyna: Wystano dane bez znaku zakonczenia.

Dziatanie: Upewnij sie, ze polecenie zawiera znak zakonczenia
przesyfania.

218 Za dhugi ci ag znakdéw polecenia wej sciowego
Przyczyna: Do portu szeregowego wystano polecenie skladajace sie ze
zbyt duzej ilosci znakow.

Dziatanie: Przeslij krétsze polecenie.
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Rys.1.1 System pomiaru katéw

Przeglad




Geodimeter System 600 spetnia wszystkie wymagania dla
skutecznego i doktadnego pomiaru katéw. Pozwala on rowniez na
wybranie najbardziej odpowiadajgacej ci metody pomiarowe;.
System ten zapewnia:

¢ Automatyczng korekcje btedéw sensora odczytowego,

¢ Automatyczng korekcje btedéw kolimacji i inklinacji

¢ Automatyczng korekcje btedu kolimaciji trackera,

¢ Usrednianie arytmetyczne w celu eliminacji btedéw celowania

Technika pomiaru k atow

Jedng z wyrézniajacych sie cech konstrukcyjnych Geodimeter
System 600 jest elektroniczny system pomiaru katow, ktéry
eliminuje bledy katéw poziomych i pionowych pojawiajace sie
zazwyczaj przy zastosowaniu konwencjonalnych teodolitéw.
Zasadg pomiaru jest bazowanie na odczycie zintegrowanego
sygnatu na calej powierzchni poziomych i pionowych przyrzadéw
elektronicznych i tworzenie $redniej wartodci katowej. W ten
spos6b eliminowane sa catkowicie niedoktadnosci wywotane
mimosrodowoscia i skalowaniem.

Kompensator dwuosiowy

Instrument jest wyposazony w kompensator dwuosiowy, ktory
automatycznie koryguje katy poziome i pionowe przy jakimkolwiek
odchyleniu od linii pionu. System niezwlocznie ostrzega o kazdej
zmianie powyzej 10° (6").




Korekcja kolimaciji

Bardzo prosta procedura testowa umozliwia szybki pomiar i
rejestracje kolimacji poziomej i pionowej instrumentu przed
rozpoczeciem pomiaréw katowych. Wszystkie zmierzone katy
beda nastepnie automatycznie korygowane przez mikroprocesor
wykorzystujacy zapisane w pamieci wspotczynniki poprawkowe,
ktore pozostajg niezmienione do czasu ich ponownego pomiaru.

Korekcja bt edu inklinacji

Podczas tej samej procedury testowej mozliwe jest takze
dokonanie pomiaru i zapis btedéw inklinacji (odchylenia osi).
Zarejestrowany  wspofczynnik  poprawkowy bedzie pdzniej
automatycznie stosowany do wszystkich zmierzonych katéw
poziomych.

Kiedy powinni $my przeprowadza € pomiary testowe ?
1. Po przetransportowaniu instrumentu, podczas ktéregopoddany
byt wstrzgsom,

2. Gdy od ostatniego uzycia instrumentu temperatura ulegta
zmianie wiecej niz o 10C,

3. Jesli zmieniono konfiguracje klawiatury od ostatniej kalibracji
(mozna uzywac wiecej niz jednej klawiatury,

4. Natychmiast, gdy wymagane sg pomiary 0 wysokiej
doktadnosci.
Jak przeprowadza ¢ testy kalibracyjne?

Patrz "Pomiary testowe" - czes¢ 1, str. 1.2.19.

| Obliczanie k gta poziomego



Ponizej podany wz6r stosowany jest do obliczania kata
poziomego:

HA=HAs+Ehx1l/sinv+Yhx1l/tanv+Ux1 /tanv

(sin v = kolimacja tan v = poziomowanie tan v = 0$ pozioma)
HAs = kat poziomy zmierzony przez koto elektroniczne
Eh = kolimacja pozioma

Yh = Btad poziomowania przy prawym kacie przy lunecie,
korygowany przez kompensator

U = blad osi poziomej

Obliczanie k gta pionowego

Ponizej podany wz6r stosowany jest do obliczania kata
pionowego:

V=Vs+Ev+Yv

Vs = kat pionowy zmierzony przez koto elektroniczne
Ev = kolimacja pionowa

Yv = odchylenie osi pionowej, mierzony przez kompensator




Pomiar k gtow w jednym poto zeniu lunety

Powyzej opisane cechy pozwalajg prowadzi¢ wydajne i precyzyjne
pomiary katowe w jednym potozeniu lunety, dzieki temu, ze
instrument automatycznie koryguje biedy instrumentalne o
wartosci zapisane i wyznaczone podczas procedury testowej.

W trakcie pomiaréw katowych wykonywanych tylko przy
pierwszym kole z wilaczonym kompensatorem i ustalonymi
wczesniej wartosciami  kolimacji i btedu inklinacji, kazdy
wyswietlony kat bedzie poprawiony w zakresie:

¢ bledébw podzialu kolta poziomego | pionowego oraz
mimosrodowosci

¢ odchylenia linii pionowej

¢ poziomej i pionowej kolimacji

¢ bleddéw inklinacji

Jeszcze raz nalezy podkresli¢, ze wcigz aktualne pozostang zrodta
btedéw operatora, takie jak celowanie oraz regulacja optycznego
pionownika spodarki. Niedoktadnosci wynikajace z celowania
moga by¢ jednak prawie catkowicie wyeliminowane poprzez
wykonanie pomiaru przy obu kotfach.

Pomiar k gtow w dwéch poto zeniach lunety

Instrument moze by¢ wykorzystany w taki sam sposob jak
tradycyjny teodolit, tj. do pomiaru przy obu kotach - pierwszym i
drugim. W stosunku do tych dwoch sytuacji pomiarowych
bedziemy uzywac¢ okreslen pozycja C1 (przy 1. kole, pierwsze
potozenie) i pozycja C2 (przy 2. kole, drugie potozenie).

Pomiar katéw w dwdch potozeniach lunety jest wykonywany gdy
wymagajg tego przepisy, lub wymagana jest bardzo wysoka
doktadnos¢ poparta odpowiednig dokumentacjg pomiarowa.

Mierzac w trybie STD mozemy pomierzyé i zachowa¢ wartosci
kierunkéw z dwéch potozen lunety oraz otrzymac wartosci bledéw
kolimaciji, inklinacji oraz btedu celowania.




Gdy mierzymy w trybie D-bar mozemy zmniejszy¢ btad celowania
poprzez wielokrotne celowanie a warto$¢ s$rednia zostanie
zachowana do pamigci. llo$¢ powtdrzen dobieramy w zaleznosci
od warunkéw pomiarowych. Ostatecznie s$rednia wartos¢ kata
zostaje obliczona i zachowana. Wartosci katéw z poszczegolnych
potozen lunety réwniez mozemy zachowa¢ w pamieci.
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Modut pomiaru odlegtosci w Geodimeter System 600 dziata w
obszarze podczerwieni widma elektromagnetycznego. Wysyta on
wigzke promieni podczerwonych, odbieranych po odbiciu przez
instrument. Nastepnie przy pomocy komparatora mierzone jest
opdznienie fazowe pomiedzy nadanym i odbitym sygnatem.
Wbudowany mikroprocesor przetwarza zmierzone wartosci i
wyswietla je jako odlegtos¢ z milimetrowg doktadnoscig w czwartej
linii monitora.

Wewnetrzne funkcje modulu pomiaru odlegtosci moga byc
zréznicowane w zaleznosci od rodzaju poszczegdllnych zadan
pomiarowych.

Istniejg cztery metody pomiaru odlegtosci:

¢ Pomiary standardowe do celéw nieruchomych
(tryb standardowy)

¢ Szybkie pomiary standardowe do cel6w nieruchomych
(tryb szybki standard)

¢ Pomiary precyzyjne do celéw nieruchomych
(tryb D-bar)

¢ Pomiary do celéw ruchomym (tryb $ledzenia), np. tyczenie lub
pomiary hydrograficzne, jak réwniez tachimetria.

Wybor trybu pomiarowego zalezy najczesciej od doswiadczenia
operatora i oczywiscie od wymaganej w danym zadaniu
pomiarowym dokiadnosci.
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Pomiar standardowy (tryb STD)

Ten tryb stosowany jest zazwyczaj podczas pomiardw osnowy, np.
poligonizacji, niewielkich zadan tachymetrycznych, kontroli
doktadnosci pomiaru punktu itp. Czas pomiaru odlegtosci do
kazdego punktu zajmuje ok. 5 sekund. Zasadniczo omawiany tryb
ma zastosowanie w sytuacji, gdy wymagany jest normalny stopien
doktadnosci katow i odlegtosci.

Instrument przeprowadza pomiar i wyswietla katy poziome i
pionowe oraz odlegtosci pochyte. Odlegto$¢ pozioma, rdéznica w
wysokosci, a takze wsp6trzedne pétnocne, wschodnie oraz rzedna
wysokosci  punktu wyswietlone zostang na monitorze po
dwukrotnym wcisnieciu klawisza ENT. Kolimacja i btedy inklinacji
sg calkowicie kompensowane pozwalajac na uzyskanie peinej
doktadnosci katowej w pomiarach przy pierwszym kole. Instrument
daje takze mozliwos¢ uzycia funkcji R.O.E (wysokos$¢ obiektu
oddalonego), przez co wszystkie zmierzone i obliczone wartosci
bedg uaktualnione niezwlocznie po zakonczeniu pomiaru
odlegtosci i obr6ceniu lunety w pionie. ROéwniez przesuniecie
lunety w poziomie w granicach 30 cm skutkuje zmiang
wspéirzednych potnocnych i wschodnich zmierzonego punktu. Ta
funkcja  stosowana jest podczas pomiaru  obiektow
mimosrodowych (patrz str. 2.2.7)

Szybki pomiar standardowy (tryb FSTD)

Ten tryb pomiarowy jet wykorzystywany gdy cel jest stacjionarny i
wymagania doktadnosciowe nie sg za wysokie. Czas pomiaru jest
bardzo szybki, ok 1.3 sekundy. Pomiar przeprowadzany jest w ten
sam sposob jak w trybie standardowym.

Przetaczanie pomi edzy trybami STD i FSTD
Konfigurowanie klawisza STD aby pracowat w trybie standard lub
szybki standard odbywa sie za pomoca menu 62.



Pomiar o podwy zszonej doktadno $ci (tryb D-bar)

Wi/w tryb stosowany jest gtéwnie podczas pomiaréw osnowy, np.
poligonizacji, niewielkich zadan tachymetrycznych, kontroli
doktadnosci pomiaru punktu itp. Czas pomiaru odlegtosci do
kazdego punktu zajmuje ok. 5 sekund. Omawiany tryb wykazuje
podobienstwo do trybu STD przy pierwszym kole. Zasadniczg
réznice stanowi fakt, iz pomiar odlegtosci przeprowadzany jest w
automatycznie powtarzanym cyklu pomiarowym, w rezultacie
czego uzyskujemy wiekszg doktadnos$c.

Instrument przeprowadza pomiar i wyswietla katy poziome i
pionowe oraz odleglosci pochytle. Mozesz réwniez zobaczyé
wartosci odlegtosci poziomej i réznicy w wysokosci, a takze
wspotrzednych poétnocnych, wschodnich oraz rzednej wysokosci
punktu po dwukrotnym wecisnieciu klawisza ENT. Calkowita
kompensacja kolimacji i btedéw inklinacji zapewnia uzyskanie
petnej dokladnosci katowej w pomiarze w trybie D-bar przy
pierwszym kole.

Instrument oferuje ponadto mozliwo$¢ skorzystania z funkcji
R.O.E, dzieki czemu wszystkie zmierzone i obliczone wartosci
bedg uaktualnione niezwtocznie po zakonczeniu pomiaru
odlegtosci i obréceniu lunety w pionie. Nalezy jednak zwrdcic
uwage na pewng istotng réznice w sposobie stosowania w/w
funkcji w poréwnaniu do opisu dotyczacego trybu STD. Instrument
musi bowiem zostaé¢ poinformowany kiedy ma zakonczy¢ pomiar
odlegtosci - wykonujemy to wciskajac klawisz A/M. Przesuniecie
lunety w poziomie w granicach 30 cm wywola zmiane
wspotrzednych poétnocnych i wschodnich zmierzonego punktu -
takze po wcisnieciu klawisza A/M.
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SHA = F27
SHD = F28
SHT = F29
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Pomiar ci agty w trybie Tracking (Tyczenie)

Pomiarowy tryb $Sledzenia stuzy do tyczenia z uzyciem odliczania
wstecznego do zera odlegtosci kierunkowej i wysokosci do
tyczonego punktu. Instrument bardzo szybko oblicza roznice
pomiedzy kierunkiem biezacym i kierunkiem zgdanym do punktu,
ktory ma by¢ wytyczony oraz roznice miedzy zmierzong
odlegtoscig pozioma i odlegtoscig zadang do punktu. Réznice te
wyswietlane sg na monitorze. Jesli obie wartosci, tj. dHA (réznica
w kacie poziomym) i dHD (r6znica w odlegtosci poziomej) sa
rowne 0 oznacza to, iz tyczka miernicza znajduje sie nad
wytyczonym punktem.

W standardowej wersji instrumentu procedura tyczenia moze byé
przeprowadzona dwoma réznymi sposobami :

¢ wpisywanie za posrednictwem klawiatury wartosci azymutu
(SHA), odlegtosci (SHD) i wysoko$ci (SHT), po uprzednim
wywotaniu odpowiednio funkcji F27, F28 i F29.

¢ wpisywanie danych stanowiska (lacznie z wysokoscig
instrumentu - IH) i danych tyczonego punktu wykorzystujac
gidbwne menu, Opcje 3:Coord, pozycja 1 i 2. Instrument
dokonuje nastepnie obliczenia azymutu (SHA), odlegtosci
poziomej (SHD) i wysokosci (SHT) pomiedzy punktem
stanowiskowym instrumentu a kazdym tyczonym punktem. Po
wytyczeniu punktu i sprawdzeniu jego wspo6tzednych oraz
rzednej wysokosci wywotujesz ponownie giéwne menu w celu
wpisamia wspo6hzednych i rzednej wysokosci nastepnego
punktu. Wiecej informacji na ten temat znajdziesz na str.
1.4.27.



<
= =z
C

Pomiar do celéw ruchomych (tryb Tracking)

Tryb TRK jest w pelni automatyczny. Wszystkie zmierzone
wartosci sg uaktualniane w czasie 0.4 sek. po uzyskaniu kontaktu
z lustrem, przy czym zaden z klawiszy nie musi by¢ wciskany
pomiedzy pomiarami. Pomiary w trybie Sledzenia przeprowadzane
sg w dalekim zasiegu, doskonalym w sytuacjach gdy przy
zmianach potozenia obiektu chcemy rejestrowaé pierwotne dane
pomiarowe w pamieci wewnetrznej lub Geodat. Zaznaczy¢ nalezy,
ze zuzycie baterii podczas stosowania omawianego trybu jest
troche wieksze w poréwnaniu do trybu STD. Funkcja R.O.E
wykonywana jest automatycznie.

Pomiar dalekiego zasi egu (tylko 600M)

Jesli masz zainstalowang opcje dalekiego lub sredniego zasiegu
na swoim instrumencie, mozesz uruchamiaé Ilub wylgczac
specjalng opcje zwang 'Long Range’ Daleki Zasieg za pomocg
MNU 16. Jedli opcja Long Range jest uaktywniona, na
wyswietlaczu bedzie pojawiat sie napis Long Range za kazdym
razem gdy nacisniesz klawisz A/IM w trybie STD i D-bar.Jesli
chcesz wiedzie¢ czy tg opcje masz zainstalowang w instrumencie,
poprostu nacisnij diuzej klawisz PRG. W pierwszym rzedzie na
wyswietlaczu zobaczysz literki'LR' lub ‘MR’ jesli ta opcje jet
obecna

| Test danych celu (Target Data Test On/Off)
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Funkcja ta pozwala na mierzenie punktéw, ponad ktérymi nie
moze by¢ umieszczona tyczka pomiarowa z lustrem, np. w
narozniku lub w $rodku duzego drzewa. W takiej sytuacji
instrument moze by¢é naprowadzony na wiasciwy punkt po
wykonaniu  pomiaru  odlegtosci.  Offset  odleglosci  od
niedostepnego punktu jest ograniczony do + 30 cm lub obrotu
instrumentu o 50 mgon dla odlegtosci w granicach 400 m. Limit
ten umozliwia obliczenie i rejestracje wspotrzednych i rzednej
wysokosci prawidtowego punktu, tj. punktu mimosrodowego. Przy
odlegtosciach powyzej 400 m ograniczenie offsetu jest
proporcjonalne do odlegtosci do punktu, np. przy dystansie 1200
m instrument moze by¢é naprowadzony na witasciwy punkt przy
offsecie odlegtosci do 90 cm.

3 e > 07%5m
off-set angle f I =
5¢(3) P approx.400m > offset
distance (a)
< 1000m >

Il. 2.1 Pomiar obiektéw mimosrodowych.

Mozna zrezygnowaé z uaktywniania wspomnianeego wyzej limitu
(= 30 cm lub 50 mgon) poprzez uzycie funkcji SET w gtéwnym
menu (Opcja 6 - Set switches, Target Data Test OFF). Przy
pierwszym wigczeniu instrumentu przetacznik ten znajduje sie
zawsze w pozycji ON.

Uwaga:

Test danych celu tworzony jest by zapobiec wprowadzeniu do
pamieci "starego” pomiaru odlegtosci z nowymi wartosciami kata.
Gdy test ten jest wylgczony powstaje ryzyko zaistnienia wi/w
sytuacji, jesli zapomniate$ zmierzy¢ odlegtos¢ podczas pomiaru
nastepnych punktow.
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Automatyczna kontrola poziomu sygnatu

Geodimeter posiada zdolnos¢é automatycznej kontroli sygnatu,
ktory wybiera najodpowiedniejszy poziom sygnatu do kazdej
mierzonej odlegtosci.

Szeroko $¢€ wigzki pomiarowej

Pomiarowa wigzka promieni podczerwonych posiada szerokos¢
16cm/100m (10 cali/300 stop) (1.6 mrad). Szeroka wigzka
pomiarowa utatwia w znacznym stopniu wykrywanie lustra oraz
tyczenie.

Zasieg pomiarowy

Instrument posiada zasieg pomiarowy w granicach od 0.2 m do
2500 m (w zaleznosci od modelu Geodimeter) tylko z jednym
lustrem w normalnych warunkach pogodowych.

Doktadno $é




R.O.E (zdalne okre $lenie wysoko $ci)

MNU

Doktadnos¢ pomiaru odlegtosci w trybie standardowym wynosi (5
mm + 2 ppm). Wspdiczynnik PPM (czesci na milion) jest
uzalezniony od zasiegu i w rzeczywistosci daje sie okre$li¢ w
milimetrach na kilometr. Inaczej méwiac, pojecie 3 PPM oznacza
3mm/km lub 0.3mm/ 100 m.

Szybki standard posiada doktadnos$¢ +(10 mm + 3 ppm)

Przy wymogu bardzo duzej dokfadnosci pomiar powinien byc¢
przeprowadzony w trybie D-bar, polegajacym na automatycznym i
w sposob ciagly powtarzanym pomiarze odlegtosci. Srednia
wartos¢ wszystkich tych pomiardw jest réwniez powtarzana i stale
uaktualniana na ekranie instrumentu. Doktadnos¢ w trybie D-bar
wyraza sie jako + (3 mm + 2ppm)

Podczas pomiaréw w trybie $ledzenia, np. przy tyczeniu lub
szybkiej i intensywnej tachymetrii, wspoéiczynnik doktadnosci
okreslony jest wartoscig = (10 mm + 3ppm).

Funkcja R.O.E. stosowana jest do pomiaru wysokosci obiektow,
na ktérych niemozliwe jest umieszczenie lustra. W celu zmierzenia
wysokosci obiektu przeprowadzamy poczatkowy pomiar odlegtosci
do lustra trzymanego w punkcie znajdujgcym sie w tej samej
ptaszczyznie pionowej co punkt, ktérego wysokos¢ zamierzamy
ustali¢. Raz okreslona w ten sposéb odlegtosé pozwala na
mierzenie wysokosci  jakiegokolwiek punktu lezacego w
ptaszczyznie pionowej lokalizacji w/w punktu, tj. w pozycji nadir lub
zenit zmierzonego punktu.

Roéznica w wysokosci (DHT) jest zdefiniowana jako réznica
pomiedzy osig kolimacji poziomej teodolitu a punktem, na ktéry
zostala nacelowana siatka nitek lunety teodolitu.

Funkcja R.O.E. znajduje zastosowanie we wszystkich trzech
trybach pomiarowych - standardowym, D-bar i $ledzenia. Jak



wynika z wczesniejszych opisébw posiadasz  mozliwose
wprowadzenia za posrednictwem klawiatury wspoétrzednych
stanowiska instrumentu, rzednej wysokosci, wysokosci sygnatu i
instrumentu. Mozesz takze wykorzysta¢ zdolnosci mikroprocesora
do natychmiastowych obliczen i wySwietlania na monitorze
wspéirzednych pétnocnych, wschodnich oraz rzednej wysokosci
punktow. Wszystkie w/w udogodnienia pozwalajg na prace
bezposrednio z rysunkami technicznymi bez koniecznosci
wykonywania wczesniejszych obliczen azymutéw, odlegtosci i
wysokosci. Funkcje R.O.E. uruchamiamy z menu - opcja 12
"R.O.E preset".

Rozne kombinacje wysoko $ci instrumentu (IH) i
wysoko $ci lustra (SH)

Wazna rzeczag jest znajomos$¢ roéznych kombinacji wysokosci
instrumentu i lustra, majacych wplyw na wyswietlane na
monitotrze wartosci.

1. jesli nie wpisates$ z klawiatury wysokosci instrumentu lub lustra,
wowczas wyswietlona na monitorze odlegtosé pionowa (VD)
stanowi réznice pomiedzy osig poziomag instrumentu i punktem,
na ktéry wycelowany jest krzyz nitek.

Rys. 2.2.

2. jezeli wpisate$ wysokos$ci instrumentu (IH) oraz wysoko$¢
punktu, w ktérym umieszczony jest Geodimeter, a takze



okreslite$ warto$¢ wysokosci sygnatu lustra = 0 to wyswietlona
odlegtos¢ pionowa (VD) stanowi roznice w wysokosci pomiedzy
punktem wysokosci a punktem, na ktéry wycelowana jest
siatka nitek lunety. Wartos¢ VD otrzymana w wyniku zmiany
wyswietlanej "strony" jest wysokoscig bezwzgledng. Opisana
metoda powinna byé stosowana np. do tyczenia wysokosci
przy bezposrednim korzystaniu z rysunku technicznego.

Rys. 2.3.

3. jesli wpisates obie wysokosci - instrumentu i lustra, wtedy
odlegtos¢ pionowa (VD) uwidoczniona na monitorze bedzie
réznica w wysokosci pomiedzy punktem umieszczenia
instrumentu i poziomem poditoza punktu, w ktérym znajduje sie
statyw lub lustro, tj. rzeczywistg réznicg w rzednej wysokosci
pomiedzy dwoma punktami.

Rys. 2.4.
Wspotczynnik skali UTM (koryguj acy odlegto $¢)

We wszystkich modelach Geodimeter mozesz korzystaé ze
wspéiczynnika skali UTM w trakcie tyczenia badz tachymetrii do




korygowania pomierzonych odlegtosci.

Tablice wspoiczynnika skali powinny by¢ dostepne w lokalnych
rzadowych urzedach geodezyjnych. Stosowany przez operatora
wspéitczynnik zalezy od potozenia mierzonego obszaru w stosunku
do jego odlegtosci wschdd-zachdd od centralnego potudnika strefy
UTM. Strefy te majg szerokosé 6°i rozpoczynaj g sie od potudnika
zerowego. Odlegtosci péinoc-potudnie w strefach UTM nie majg
zadnego wplywu na wspotczynnik skali.

Omawiany wspétczynnik posiada wartosé 0.9996 w centralnym
potudniku stref UTM. Jest to najnizsza wartos¢ i bedzie ona
wzrasta¢ do 1.000400 dla wspotczynnika skali na wschéd i zachéd
od centralnego potudnika.

Wspéitczynnik UTM uaktywniany jest przy pomocy Funkcji 43 i
bedzie zawsze taki sam dla tachymetrii i tyczenia. Po wybraniu
F43 ekran wyswietli:

Ponizej zostaty wymienione programy mogace korzysta¢ z Funkciji
43:

P20 - Stanowisko znane/Wciecie wstecz
P23 - Tyczenie

P26 - Odlegto$¢ pomiedzy dwoma punktami
UDS zawierajgce pomiary odlegto$ci

UTM - przykiady




Na ilustracji 2.5 odlegtos¢ wspétrzednych UTM przedstawiona jest
w postaci linii AB. Zmierzona odlegto$s¢ pozioma CD musi by¢
zatem zredukowana do AB przy uzyciu wspoétczynnika UTM, np.
0.999723. Wykonujemy to mnozac odlegtos¢ CD przez wiasciwy
wspotczynnik. Opisywana czynnos$é jest realizowana automa-
tycznie po wpisaniu wspotczynnika UTM przy uzyciu F43.
IzoE CM=150E
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| / tion plane
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Rys. 2.5 Wspotczynnik skali UTM.
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Rys. 3.1 Tracklight emituje sektory swiatta pulsacyjnego
m czerwonego, biatego i zielonego. Biate swiatto
odzwierciedla wigzke pomiarowa.
Uruchamia
Tracklight
A
=
S
\
Przegl ad

Tracklight jest widzialnym $wiattem naprowadzajgcym, ktére
pozwala osobie obstugujgcej fate miernicza ustawi¢ sie we
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wiasciwym potozeniu. Sktada sie on z trojkolorowego blyskajacego
Swiatla, przy czym kazdy kolor miesci sie we wlasnym sektorze
projekcyjnym. Mierniczy znajdujacy sie na lewo od wigzki
pomiarowej zobaczy $wiatlo zielone. Swiatlo czerwone bedzie
widoczne przy ustawieniu na prawo od tej wigzki, natomiast
zaobserwowanie $wiatta biatego oznacza, iz znajdujemy sie
wigzce pomiarowej instrumentu.

Czestotliwos¢ btyskow wzrosnie dwukrotnie niezwlocznie po
trafieniu  wigzki Swietinej w lustro dajagc w ten sposoéb
potwierdzenie operatorowi tyczki mierniczej, ze trzyma jg w
prawidlowej pozycji. W tym samym momencie na monitorze
zostanie wyswietlona odlegtos¢. Tracklight zapewnia réwniez
osobie wykonujacej pomiar doskonate utatwienie w wyréwnywaniu
celowej oraz prace w godzinach nocnych.

Rysunek na stronie poprzedniej pokazuje, ze szeroko$¢ wigzki
pomiarowej instrumentu wynosi 15 cm przy odlegtosci 100 m.
Sciezka $wietlna ma natomiast szeroko$¢ 10 m przy tej samej
odlegtosci. Urzadzenie Tracklight wsuwa sie w dolng czes$¢ lunety
(patrz rys. 3.2) i uaktywnia za pomoca klawiatury.

Rys. 3.2 Podigczenie Tracklight

Jak uruchomi € Tracklight

Uruchomienie Tracklight nastepuje bardzo szybko po wcisnieciu
klawisza na klawiaturze instrumentu

Tracklight 10:18
0 = OFF



instrumentu | Na ekranie pojawi sie nastepujacy komunikat:

Tracklight z
RPU o )
Rys. 3.3. Uruchamianie Tracklight

¢ Wopisz 0 jesli chcesz wytgczyé Tracklight podczas pomiaru.

¢ Whpisz 2 jesli chcesz uzywac Tracklight z normalng
intensywnoscig swiecenia.

¢ Wopisz 1 chcac korzysta¢ z wysokiej intensywnos$ci wigzki
Swietlnej w ztych warunkach widoczno$ci.

Tracklight jest automatycznie wytaczany po wytaczeniu
instrumentu. Nalezy mocno podkresli¢, ze okres uzywania zaréwki
w opisywanym urzgdzeniu zostanie powaznie skrocony przy
czestym korzystaniu z trybu wysokiej intensywnosci.

Wymiana zarowki




W celu wymiany zaréwki
otworz pokrywe, pod
ktéra jest ona
umieszczona.

Wyciagnij bardzo
ostroznie ostone wraz ze
zuzyta zaréwka i wymien
ja na nowag. Wtoz
ponownie ostone i
przykreé pokrywe.

Rys. 3.4 Rysunek pokazuje jak nalezy wyciggng¢ zaréwke
(6.3V/0.2A) z gniazdka.
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Jednostka klawiatury - PC

Instrument z klawiaturg - PC

Jednostka klawiatury - Instrument z klawiaturg

Instrument z klawiaturg - Czytnik kart

Czytnik kart - PC

Program 54 - Przesytanie plikow




Zapisywanie danych

Korzystanie z zapisu danych podczas uzywania Geodimeter
System 600 opiera sie na ogdlnym systemie etykiet i numeréw
etykiet opisujacych rézne elementy danych. System ten obejmuje
109 roznych typéw danych, ktére moga byé rejestrowane jako
pojedyncze elementy bezposrednio przy uzyciu klawiatury, badz
tez moga zosta¢ zapisane za pomocg sekwecji definiowanych
przez uzytkownika (UDS).

Rejestracje katéw mozemy przeprowadzaé w trakcie pomiaru przy
pierwszym oraz drugim kole. Znaczne udogodnienie stanowi fakt,
iz katy zmierzone przy obu kotach mogg by¢ zapisywane przez
instrument w pozycji C1. Wartosci katéw zostajg wprowadzone do
pamieci w pozycji C2 poprzez wecisniecie klawisza A/M, a
nastepnie moga by¢ wyswietlane i rejestrowane w pozycji C1. W
tym przypadku zapis katéw wykonywany jest pod oddzielnymi
oznaczeniami dla C1i C2.

Dane sg zawsze zapisywane w klawiaturze z tylu instrumentu,
nawet jesli mamy zainstalowane dwie klawiatury.

Jesli chcesz zachowywac¢ dane w obydwu modutach klawiatury
nalezy wiaczy¢ je obydwa. Dane mogg by¢ transmitowane
pomiedzy klawiaturami za pomocg programu P54.

Dane Opis Etykieta
Tabela 7:1 Kat poziomy C1/C2 HA 7
Dane Kat pionowy C1/C2 VA 8
zapisywane Kat poziomy C2 HA I 17
Kat pionowy C2 VA 18
Kat poziomy C1 HA 24>
Kat pionowy C1 VA 25*
Réznica pozioma dH 16*
Réznica pionowa av 19*
Odlegtosé pochyta SD 9
Odlegtosé pozioma HD 11
Réznica w wysokosci dHT 10
Odlegtosé pionowa VD 49
Wspbtrzedna pétnocna N (X) 37
Wspétrzedna wschodnia E (Y) 38
Rzedna wysokosci Ele (2) 39
Pétnocne wsp.odniesienia Xr 47
Wschodnie wsp.odniesienia Yr 48

* tylko w trybie D-bar. Normalnie katy C1 sg odczytywane pod etykietami 7 i 8,
lecz w trybie D-bar oznaczenia te sg Srednig wartoscia.




Wyprowadzanie danych
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Uwaga! &
Lista funkcji
i etykiet
znajduje sie
w dodatku
A

Kontrola rejestracji danych

Instrument sprawdza prawidtowos¢ danych przed ich rejestracja.
Kontrola polega np. na sprawdzeniu czy nastgpito nacelowanie
instrumentu na lustro. Opcja ta moze by¢ wylaczona z menu -
Targ. test off? MNU 61 i oznacza sprawdzenie, czy zmierzone
katy i odlegtosci korespondujg ze sobg i czy odleglos¢ nie zostata
zapisana dwukrotnie. Po wiecej informacji patrz str. 2.2.7

Standardowa tablica wyj$cia jest ustalona dla kazdego trybu
pomiarowego. Ponadto uzytkownik moze okresli¢, korzystajac
bezposrednio z klawiatury, 5 dodatkowych tablic gdy wymagane
jest odmienne wyjécie danych. Czynno$¢ te wykonujemy przy
uzyciu MNU 42, Create table.

Rowniez za pomocg klawiatury wybieramy rodzaj urzadzenia,
ktére ma stuzy¢ do przesylania danych, ti. pamie¢ wewnetrzng w
instrumencie lub port szeregowy dla bezposredniej transmisji
przez spodarke do komputera - opcja MNU 41, Select device.

R&zne tablice wyjscia badz jedna i ta sama moga by¢ uaktywnione
jednoczesnie dla kilku urzadzen.

Wyprowadzanie standardowe

Wyprowadzanie zmierzonych danych z Geodimeter System 600
moze by¢ ustawione catkowicie niezaleznie od danych
wyswietlanych na ekranie. Standardowa tablica wyj$cia zostata
ustalona w celu zapisu kata poziomego, pionowego i odlegtosci
pochytej dla réznych trybéw pomiarowych. Jesli wymagane jest
wyprowadzenie innych danych, operator moze okresli¢ odmienne
tablice wyjscia. Wyprowadzanie standardowe - Tablica O (patrz.
tab. 7:2, str. 2.7.4) jest przystosowana do funkcji roznych trybéw
pomiarowych podczas, gdy tablice definiowane przez uzytkownika
(tablica 1,2,3,4 i 5) nie zalezg od wyboru trybu.
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Tryb STD Tryb STD
poto zenie C1 poto zenie C2
Opis Etykieta Opis Etykieta Komentarz
Tab..7:2
Tablica 0 HA 7 HA 7 Kat poziomy C1
Tryb
Standardowy | y/a 8 VA 8 Kat pionowy C1
STD
SD 9 SD 9 Odlegtos¢ pochyta
HA I 17 Kat poziomy C2*
VAl 18 Kat pionowy C2*

*nie dostepne w RPU

Wyzej wymienione dane moga by¢ zapisane w wybranej jednostce
pamieci podczas pomiaru w trybie standardowym (STD).

W trybie teodolitu rejestrowane beda wylacznie oznaczenia 7 i 8.
Tablice 0, 1, 2, 3i 4 sg dostepne po zmierzeniu odlegtosci.

Tryb sledzenia (TRK)

W tym trybie pomiar i zapis danych moze by¢ wykonywany tylko
przy pierwszym kole. Rejestracja nastepuje tak samo jak przy
realizowaniu procedury pomiaru przy pierwszym kole w trybie
standardowym.

Tryb pomiaru o podwy zszonej doktadno $ci (D-bar)

W trybie pomiarowym D-bar rejestracja danych moze by¢
przeprowadzana zgodnie z opisem zawartym w tabeli 7:3 (patrz
nastepna strona).

Po wykonaniu pomiaru przy drugim kole zredukowana $rednia
wartos¢ katéw z obu két (C1/C2) moze by¢ zapisana pod
oznaczeniem 7 i 8, Srednia warto$¢ katowa dla katéw w pozycji C1
jest rejestrowana pod oznaczeniem 24 i 25, a $rednia wartos¢
katowa dla katéw w C2 - pod oznaczeniem 17 i 18. Srednia
wartos¢ odlegtosci pochylej (SD) bedzie rejestrowana pod
oznaczeniem 9.

|| Tryb D-bar | Tryb D-bar
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przy 1. kole przy obu kotach (C2)
(C1)
Opis Etykieta  [Opis Etykieta Homentarz
HA 7 Kat poziomy
VA 8 Kat pionowy
SD 9 Odlegtos¢ pochyta - Srednia
wartosc
HA I/l 7 Sr. wartosé celowan katowych, z
poprawka réznicy miedzy C2i C1*
VA /] 8 Doktadnos¢ 0.1 mgon (1")*
HA Il 17 Srednia warto$é celowan przy C2*
VA 18 -
HA | 24 Srednia warto$é celowan przy C1*
VA 25 -
SD 9 Odlegtos¢ pochyta - $rednia
wartos¢

Tab. 5:3 Tablica 0,Tryb D-bar
Wyprowadzanie danych okre $lone przez u zytkownika

* tylko przy instrumencie

Jezeli nie odpowiada nam standardowe wyprowadzanie danych -
Tablica 0, mozemy poprzez wpisanie za pomocg klawiatury
zgdanego oznaczenia zdefiniowac¢ piec tablic wyjscia (od Tablicy 1
do Tablicy 5). Tablica wyjscia moze zawiera¢ jakiekolwiek
zmierzone lub obliczone przez instrument dane - np. zredukowang
odlegtos¢ lub wspétrzedne. Czas oraz data uaktualniane sa przez
instrument i moga byc rejestrowane. Inne dane, takie jak numer
punktu i kody punktu, réwniez moga by¢ zawarte w tablicy wyjscia.
Jednakze kazda odpowiednia warto$¢ danych musi byé wéwczas
uaktualniona przy uzyciu klawiszy funkcyjnych.

| Jak utworzy € tablic @ wyprowadzania danych
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MNU

STD PO 10:16
HA : 234.5678
VA : 92.5545

Data com 10: 16
1 Select device
2 Create output

-2

Data com 10: 16

Tableno =

N 2

Data com 10: 16

Label no =

&

Aby rozpoczg¢ tworzenie nowej
tablicy wyjscia, musisz najpierw
wybrac¢ z menu funkcje 4 ("Data
com"

Wybierz numer 2 - "Create output"

Wybierz numer tablicy = (1,2,3,4,5) a
nastepnie wcisnij ENT...

Wybierz zgdane oznaczenie - np. HA
=7.WCciénij ENT...

Uwaga - Tablica 5!

W tablicy 5 nie moze by¢
umieszczona zadna ze zmierzonych
lub obliczonych odlegtosci.

| Jak utworzy € tablic @ wyprowadzania danych (cd.)
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Data com 10: 16
HA
Ok ?
Data com 10: 16
Label no =

Program O

Przy wyborze lub rezygnacji z
oznaczenia korzystamy z klawisza
Yes i No. Wcisnij YES lub ENT...

Pytanie "Label no=" bedzie
powtarzane do momentu, gdy
wprowadzone zostang wszystkie
Zgdane oznaczenia. Po zakorniczeniu
selekcji oznaczen wecisnij klawisz
ENT - nastgpi powré6t do programu 0.

Tablice wyjscia zdefiniowane przez uzytkownika mogg by¢
uaktywnione i uzywane tylko z w petni zakohczonymi procesami
pomiarowymi, ktére musza obejmowac pomiar odlegtosci.

Tablica wyj $ciowa 5 - kiedy nie chcesz mierzy ¢ odlegto Sci
Wykorzystujgc tablice wyjsciowg numer 5 mozesz uzywac tablic
wyswietlacza nie zawierajgcych odlegtosci ani wspétrzednych,

natomiast zawierajgce katy.

Rodzaje modutéw pami eci




Wyb6r modutu pamieci nastepuje poprzez wykorzystanie funkcji 4
(opcja 1 "Select device") z menu.

Dostepne sg nastepujace mozliwosci:

Wybierz 1 aby wybra¢ pamieé

Data com 10: 16 wewnetrzng lub 2 aby wybrac¢ port
1 Imem szeregowy (to jest wyswietlacz, ktéry
2 Serial gdy nie jest podigczony czytnik kart)

e Tak wyglada wyswietlacz gdy czytnik

kart jest podtgczony do instrumentu.

1 Imem
2 Card

Imem Serlal  Xmem

1. Pamieé wewn etrzna

Wybierz MNU 411, Internal Memory dla zapisu danych do pamieci
wewnetrznej "Internal Memory". Wiecej wiadomos$ci na ten temat
znajdziesz w podreczniku "Geodimeter - oprogramowanie .
Procedura instalacyjna obejmuje nastepujace instrukcje:

Imem 10: 16 ) .
Yes - kontynuacja, No - przerwanie.

Imem ON ? Wcis’nij YES lub ENT...

Imem 10:16 Wybierz numer tablicy wyjscia = 0, 1,

2, 3, 4 lub 5 i wcisnij ENT.
Table no =




N

<
N = B
C

Imem 10: 16

REG key ?

2 Port szereqgowy

Kontrola wyprowadzenia danych
moze by¢ dokonana poprzez
wcisniecie klawisza REG (REG-key?)
lub wyjscie moze ciggte (Slave?).
Wybér metody nastepuje po
udzieleniu odpowiedzi Yes na jedno z
pytari: REG-key? lub Slave?.

Wybierz MNU 412 dla wyprowadzenia danych do komputera
poprzez interfejs szeregowy. Przesylaniem danych sterujemy
wykonujac przy uzyciu klawiatury instrukcje wyswietlane na

ekranie.

Data com 10: 16

Serial ON ?

!

Serial 10: 16

COM = 1.8.0.9600

Czy urzgdzenie zewnetrzne
rejestrujgce jest wilgczone? Wcisnij
YES lub ENT w celu kontynuaciji.



Ustawienie parametréw moze by¢
zaakceptowane poprzez wcishiecie
ENT, zmienione catkowicie przez
wpisanie od poczgtku nowych
wartosci lub zmienione za pomocg
klawisza <- poprzez wymazanie
poszczegdlnych wartosci.
Cztery parametry transmisji sgq
oddzielone kropkami i majg
nastepujgce znaczenie:
1. bit stopu - 1 lub 2
2. bit danych - 7 lub 8
3. Parzystosc¢: brak parzystosci = 0
nieparzystosc¢ = 1
parzystosc¢ = 2
4. szybko$¢ transmisji: 50-19200
bps, np. 300, 1200, 2400, 4800,
9600, 19200.

Wybierz numer tablicy wyjscia = 0, 1,
2, 3, 4 lub 5 i wcisnij ENT.

Kontrola wyprowadzenia danych
moze by¢ dokonana przez: 1)
komputer, 2) wcisniecie klawisza
REG w instrumencie (REG key?) lub
3) wyj$cie moze byc ciggte (Slave?).
Wybierz odpowiednig metode
udzielajgc odpowiedzi YES na jedno
z pytan: REG key? lub Slave?

Polecenia stosowane przy wyprowadzaniu danych
poprzez port szeregowy.



W przypadku nie wybrania zadnej z powyzszych pytan, wyjscie
danych jest inicjowane przez komputer poprzez przekazanie
jednego z nastepujacych polecen. Komenda jest realizowana przy
sygnale powrotnym. Patrz instrukcja ‘Oprogramowanie i
Transmisja danych’ w celu uzyskania petnej listy komend portu
szeregowego.
Load
Zatadowanie pamieci. Dane ulozone wedlug formatu standardo-
wego mogg by¢ zatadowane do pamieci jednostki rejestrujgcej.
Sktadnia L<dir>=<file>
<dir> ‘I Katalog Area
‘M’ Katalog Job
‘U’ Katalog programéw UDS
<file> Nazwa zbioru (max. 15 znakéw). Nazwa
zbioru rozréznia mate i duze litery

Output
Wyjscie danych z pamieci.
Skiadnia O<dir>=<file>
O<dir>=<arg>
<dir> ‘I Katalog Area
‘M’ Katalog Job
‘U’ Katalog programéw UDS
<file> Nazwa zbioru (max. 15 znakéw). Nazwa
zbioru rozréznia mate i duze litery
<arg> ‘C’ wyjscie katalogu zbiorow
Read

Czytanie danych pomiarowych lub wartosci etykiet przez
instrument..
Sktadnia RG=[<arg>][,<Ibl>]
<arg> [S] Wyjécie standardowe
N Nazwa wyjscia
D Dane wyjSciowe
V Numeryczne wyjscie krok po kroku
T Test sygnatu z celu. Jest 300 gdy brak
sygnatu, 301 gdy jest sygnat powrotny.

Trig
Rozpoczyna pomiar odlegtos$ci w instrumencie..
Sktadnia TG=[<arg>]

<arg> ‘<* Jest to wartos¢ domysina i nie jest



konieczne jej wprowadzanie.

Write
Zapisuje dane do instrumentu. Wszystkie etykiety ktére moga by¢
okreslone za pomoca klawisz F moga by¢ zapisane do pamieci.

Skladnia WG, <label>=<data>
<label> 0-109
<data> maksymalnie 9 znakéw numerycznych

wartosci etykiet i maksimum 16 znakéw dla
alfanumerycznych etykiet

Wybranie opcji "REG-Key" powoduje, ze dane odpowiadajgce
aktualnej tabeli wyjscia bada przesytane po wecisnieciu klawisza
REG.

Opcja "Slave" oznacza, iz dane sg automatycznie przekazywane
w momencie zakonczenia pomiaru, bez koniecznosci wciskania
klawisza REG.

Sprzetowe pot gczenie szeregowe (RS-232/\/24)

Uzywaj kabel uniwersalny (nr 571 202 188/216) tgcznie z
adapterem komputerowym (nr 571 202 204) do potaczen
klawiatury z komputerem i baterig zewnetrzng (nr 571 202 194)
lub zasilaczem.

Pin Sygnat
2 W prowadzanie
danych (RXD)
3 Wyprowadzanie

danych (TXD)
7 Uziemienie (BATT-)
8 |12V (BATT+H

Tab 7.5 Konfiguracja potgczenia z komputerem

Warto$¢ | Opis
0 Instrument dziata prawidtowo, wszystkie zadane
dane sg dostepne.
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3 Zmierzona odlegto$¢ zostata juz zapisana.
Wymagany jest nowy pomiar odlegtosci.

4 Pomiar jest niewazny - brak mozliwosci zapisu

5 Rejestracja nie jest mozliwa przy wybranym trybie
pracy instrumentu.

20 Blad w etykiecie. Wybrane oznaczenie nie moze
by¢ obstugiwane przez instrument.

21 Blad parzystosci w przesytanych danych (pomiedzy
Geodimeter a ztgczem).

22 Potaczenie nieprawidtowe lub jego brak, badz
podigczenie niewtasciwego urzadzenia.

23 Czas oczekiwania przekroczony.
30 Blad sktadniowy

35 Blad w danych.
Tab. 7.3 Opis stanu

Format wyj $cia
Standardowy format danych z interfejsu jest nastepujacy:
<Oznaczenie> = <dane> CRLF

Stan

Stan jest wartoscig liczbowa, przesytang przed danymi
pomiarowymi. W przypadku wykrycia btedu wartos¢ ta jest rézna
od 0. Opis stanu znajduje sie w tabeli 7.3.

Zakonczenie przesytania

Zakonczenie przesytania (EOT) umieszczone jest pod etykietg
79, gdzie znajduje sie odpowiednik ASCIIl. Domysinie jest 62, np.
">"). EOT nie zostanie przestany, jezeli w/iw warto$¢ okreslona
bedzie jako 0.

3. Pamieé zewnetrzna Xmem

Wybierz MNU 413, External Memory w celu przesytania danych
do czytnika kart PCMCIA zalozonego na tylnym panelu



Xmem 10: 16
3
. Xmem ON ?
Xmem 10: 16
Table no =
Xmem 10: 16
REG key ?

Przesytanie danych

instrumentu. W trakcie procedury ustawiajacej wyswietlane sg
nastepujace instrukcje:

Yes - kontynuacja, No - przerwanie.
Wcisnij YES lub ENT

Wybierz numer tablicy wyjscia = 0, 1,
2, 3, 4 lub 5 i wcisnij ENT.

Kontrola wyprowadzenia danych
moze by¢ dokonana poprzez
wcisniecie klawisza REG (REG-key?)
lub wyjscie moze by¢ ciggte (Slave?).
Wybér metody nastepuje po
udzieleniu odpowiedzi YES lub ENT
na jedno z tych pytan.

Geodimeter System 500 moze by¢ podigczony do urzadzeh
zewnetrznych poprzez wbudowany interfejs szeregowy (RS-232)



tak jak opisano to na stronach poprzednich. Ta cze$¢ podrecznika
omawia sposéb przesytania danych z i do instrumentu oraz
spos6b komunikowania sie z jednostka sterujaca, jezeli pracujemy
z RPU 500.

Freeee S I =

Klawiatura - PC

Podtacz klawiature i komputer do baterii przy uzyciu kabla 571 202
188/216 i adapter 571 202 204 i wiacz oba urzgdzenia. Istniejg
dwa sposoby przesylania danych pomiedzy tymi jednostkami:

1. Program 54

Wprowadz w instrumencie program 54 i wybierz opcje From
imem, To serial dla przesytania plikow z klawiatury do komputera
lub opcje From Serial, To imem do transferu w odwrotnym
kierunku. W tym drugim przypadku przesytanie rozpoczyna sie od
kopiowania plikow z komputera do portu komunikacyjnego.

Wiecej wiadomosci na temat programu 54 znajduje sie na stronie
2.7.18.

2. Polecenia RS-232

Mozesz takze przeprowadza¢ transfer danych pomiedzy
klawiaturg i komputerem wysylajac odpowiednie polecenia z
komputera. Pelna lista polecen szeregowych zawarta jest na str.
2.7.10 lub patrz instrukcja obstugi ‘Oprogramowanie i transmisja
danych’ aby uzyskaé¢ wiecej informaciji.
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Geodimeter z klawiatur g o Komputer

Potacz spodarke Geodimeteru i PC z baterig zewnetrzng kablem
uniwersalnym 571 202 188/216 i adapterem 571 202 204. Wiacz
oba urzadzenia. Wykonuj polecenia jednostki klawiatury i
komputera w celu transmisji danych pomiedzy jednostkami.

g —
: E .

Klawiatura « Geodimeter z klawiatur a

Podtacz spodarke instrumentu i Klawiture przy uzyciu kabla 571
202 188/216. Wiacz oba urzadzenia, a nastepnie wprowadz
program 54. Wybierz najpierw opcje From serial, To imem w
jednostce, ktora bedzie otrzymywa¢ dane i dalej opcje From
imem, To serial w jednostce wysytajace;j.

Wiecej wiadomosci na temat programu 54 znajdziesz na stronie
2.7.18.

Uwaga !

Nie podtaczaj modutu klawiatury do zewnetrznego radia 571 180
810 poprzez ztaczke T 571 202 312 gdy bateria zewnetrzna jest
juz podtaczona do zigczki typu T, poniewaz to zniszczy baterie.
Gdy klawiatura i zewnetrzne radio sg juz potaczone, to
wystarczajagcym i jedynym zrédiem zasilania jest bateria
wewnetrzna radia.



Geodimeter z klawiatur g « Czytnik kart

Podtacz spodarke instrumentu i czytnik kart przy uzyciu kabla 571
202 188/216. Wiacz instrument i wprowadz program 54. Wybierz
opcje From Xmem, To Imem jesli dane majg by¢ przesylane z
czytnika kart do instrumentu bgdz opcje From Imem, To Xmem,
gdy transfer ma nastapi¢ w odwrotnym kierunku.

Wiecej wiadomosci na temat programu 54 znajdziesz na stronie
2.7.18.

o= M =

Czytnik kart - PC

Podigcz czytnik kart i komputer do baterii za posrednictwem kabla
571 202 188/216 i adaptera 571 202 204 oraz wilgcz komputer.
Istnieje tylko jeden sposob przetransmitowania danych pomiedzy
urzadzeniami:

2. Polecenia RS-232

Mozesz przeprowadzaé transfer danych pomiedzy czytnikiem kart
i komputerem wysylajgc odpowiednie polecenia z komputera.
Petna lista polecen szeregowych zawarta jest na str. 2.7.10 lub
patrz instrukcja obstugi ‘Oprogramowanie i transmisja danych’ aby
uzyskaé wiecej informacji
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Program 54 - przesytanie plikéw

Polacz dwa urzadzenia za pomoca odpowiedniego kabla, a
nastepnie wigcz je. Ponizsza instrukcja opisuje jak transmitowac
dane pomiedzy modutem klawiatury a instrumentem z zatozong

klawiatura.

Czynno s$ci wykonywane w module  zrédtowym (modut

klawiatury)

PRG

From

1. Imem
2. Serial
3. Xmem

16:12

5

File 16:12
1. Job
2. Area
3. UD.S

16: 12
Job =

?

Wybierz program 54.

Wskaz, z ktérego urzgdzenia chcesz
przesytac pliki. W naszym przyktadzie
wybieramy 1 Imem.

Mozesz teraz okreslic typ
przesytanego pliku. W tym
przykiadzie wybieramy 1. plik Job.

Wpisz nazwe pliku. W tym
przyktadzie wpisujemy Job=1
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Uwaga! &

Uwaga! &

PRG

Z poprzedniej strony

v

To 16 : 54
1. Imem
2. Serial
3. Xmem
P54 16:54

COM=1.8.0.9600

P54 16:54

Wait

Uwaga - komunikat 19
Jesli podczas przesytania pliku pojawi sie komunikat 19 oznacza to,
iz transfer nie przebiegt pomysinie. W tej sytuacji powinienes
przeprowadzi¢ operacje ponownie obserwujac, w ktérym momencie
pojawi sie komunikat 35 (btgd w danych). Nastepnie sprawdz swoj
plik i jesli to mozliwe popraw przy pomocy edytora wystepujace
nieprawidtowosci.

Do jakiego urzgdzenia zamierzasz
przestac¢ wybrany plik. W tym
przyktadzie wybieramy 2. serial.

Wprowadz nowe parametry transmisji
lub zaakceptuj wyswietlone na
ekranie.

W naszym przyktadzie dokonujemy
akceptacji klawiszem ENT.

Uwaga !

Zanim dokonasz potwierdzenia
przygotuj urzgdzenie docelowe do
transferu plikdw.

W trakcie przesytania plikbw na
ekranie wyswietlany jest komunikat
"Wait". Po za koriczeniu operacji
opuscisz program 54.

Czynno $ci wykonywane w urz gdzeniu docelowym (instrument



z zalozon g klawiatur @)

From 16 : 12
1. Imem
2. Serial
3. Xmem
P54 16:12

COM=1.8.0.9600

s

To 16: 12
1. Job

2. Area

3. UD.S

?

To 16:12

Wait

Wybierz program 54.

Wskaz, z ktérego urzgdzenia chcesz
wysytac pliki do urzgdzenia
docelowego. W naszym przykfadzie
wybieramy 2 Serial.

Wprowadz parametry transmisiji,
ktére muszg byc identyczne z
parametrami ustalonymi w
urzgdzeniu zrédtowym. W
niniejszym przykiadzie akceptujemy
wyS$wietlone parametry wciskajgc
ENT.

W jakim typie pliku majg by¢
zapisane przestane dane?

W tym przyktadzie wybieramy 1.
Job, gdyz przesytamy plik tego
typu.

Urzgdzenie jest przygotowane do
odbioru danych. Rozpocznij tran-
sfer z urzgdzenia Zrodtowego.

Rozdziat 8
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Rys. 8.1 Bateria wewnetrzna 12V, 1.2Ah
Rys. 8.2 Bateria zewnetrzna 12V, 6Ah

Baterie

Bateria wewn etrzna

Standardowa bateria wewnetrzna NiCd 12V, 1.2 Ah (cze$¢ nr 571
200 320) wsuwana jest w podstawe instrumentu. Jest to bateria
standardowa dla modutu centarlnego. Po wyczerpaniu
moze byé ponownie ~

natadowana przy uzyciu
konwertera tadujgcego w
czasie 14-16 godzin lub za
pomoca szybkiej tadowarki
w ok. 2 godziny. Dostarcza¢
bedzie wéwczas energii
pozwalajgcej na dwugodzin-
ng nieprzerwang prace.

Rys. 8.1 Bateria wewnetrzna
12V, 1.2Ah

Bateria wewn etrzna

Baterie wewnetrzng dla obudowy bocznej stanowi ten sam typ
baterii co dla baterii wewnetrznej dla jednostki centralnej, lecz z
jedna roznicg - moze by¢ tylko tadowana tadowarkg szybka. Czas
tadowania ok.2 godziny. Wpehi natadowana bateria dostarczy
energii na dwugodzinng nieprzerwang prace instrumentu.




Bateria zewn etrzna o przedtu zonym czasie pracy

Bateria zewnetrzna NiCd 12V, 6 Ah (czes¢ nr 571 202 194), z

ktérej moga korzystaé
réwniez inne urzadzenia
Geodimeter,jest podigczana
do instrumentu poprzez
kabel uniwersalny.
Mocujemy jg na statywie
przy uzyciu jednego z dwdch
wspornikéw. Po wyczerpaniu
baterie tadujemy w czasie
14-16 godzin stosujgc do
tego urzadzenie tadujace .
Catkowicie natadowana
bateria dostarcza zasilania
koniecznego do 12-
godzinnej nieprzerwanej
pracy.

Rys. 8.2 Bateria zewnetrzna
12V, 6Ah

Kable do podt aczenia baterii

Gdy uzywamy baterii zewnetrznej lub chcemy polaczyé rézne
moduty firmy Geotronics z sobg wymagany jest kabel uniwersalny.
R&zne typy kabli przedstawiamy ponizej:

Kabel uniwersalny 1m, 571 202 188, do tgczenia instrumentu /
klawiatury z zewnetrzng baterig lub inng klawiaturg lub
instrumentem.

Kabel uniwersalny 2.5m, 571 202 216, taki sam jak kabel
powyzej

Adapter, 571 202 204, stuzy do potaczenia z sobg instrumentu /
klawiatury z komputerem i baterig zewnetrzna.

t adowanie baterii




Firma Geotronics AB produkuje specjalne urzadzenia do
tadowania baterii NiCd stosowanych w instrumentach Geodimeter.
System obejmuje dwa rézne typy urzadzen:

Charger (571 901 017)

Urzadzenie tadujgce 220 V lub 115 AC. Moze ono obstugiwac
dwie baterie 6 Ah (bateria zewnetrzna o przedtuzonym czasie
pracy) lub dwa konwertery tadujace badz jedng baterie 6 Ah i
jeden konwerter.

Charger BC 400 (571 126 090)

Urzadzenie fadujgace 220 V lub 115 AC stuzgce do potgczenia z
konwertorem tadujacym w celu jednoczesnego tadowania 3 baterii
(kazda z nich jest obstugiwana oddzielnie). Bateria jest najpierw
roztadowywana, a nastepnie tadowana w czasie okoto 14 godzin.
Po zakonczeniu procesu fadowania urzadzenie przetacza sie na
podtadowywanie.

Charging Converter (571 200 034)

Konwertor fadujacy przeznaczony jest do pojedynczego lub
wielokrotnego, jednoczesnego fadowania 2 baterii wewnetrznych i
jednej zewnetrznej w potaczeniu z urzgdzeniem 571 901 017 lub
571 126 090.. Dostarczane jest w ten sposob zasilanie
instrumentu potrzebne do 8-godzinnej nieprzerwanej pracy.

Szybka tadowarka 220V/115V (571 905 973/974)

tadowarka zasilana pradem 220V Ilub 115V do fadowania



wszelkiego rodzaju baterii wyposazonych w zigcze kontaktowe.
tadowarka moze tadowa¢ jednoczesnie tylko jedng baterie. Czas
tadowania zalezy od stopnia roziadowania baterii. Czas tadowania
kompletnie rozliadowanej baterii wynosi 2 godziny. Gdy bateria
zostanie wpeni natgdowana fadowarka przechodzi automatycznie
do trybu dotadowywania.

Minimalna temperatura tadowania powinna by¢ wyzsza od +10 C°
lecz nie powinna przewyzszac temperatury pokojowej.

Uwagi dotycz agce tadowania baterii kadmowo-
niklowych

Czas tadowania wyczerpanych baterii NiCd wynosi okoto 14-16
godzin  przy  wykorzystaniu  standardowego  urzadzenia
tadujgcego.W okresie tadowania nalezy zapewni¢ temperature
ponad +5TC, lecz nie powinna ona przekracza¢ temperatury
pokojowej. Baterie utrzymamy w lepszym stanie, jesli bedziemy je
uzywac¢ az do momentu zasygnalizowania przez instrument faktu
ich wyczerpania (komunikat "Bat Low") lub automatycznego
wytgczenia. Okres roztadowywania baterii moze ulega¢ znacznym
zmianom w zaleznosci od jakosci poszczeg6inych ogniw,
zwlaszcza przy wyzszej temperaturze otoczenia. Dlatego tez
zalecamy tadowanie baterii, ktore nie bylty uzywane przez dwa lub
wiecej tygodni.

Bat Low

Wyczerpanie baterii sygnalizowane jest poprzez wyswietlenie na
monitorze komunikatu "Bat Low" i automatyczne wylgczenie
instrumentu. Opisywana funkcja daje jednak mozliwos¢ wymiany
baterii bez utraty parametréw takich, jak wysokos¢ instrumentu i
sygnalu, wspétrzednych, azymutu, kompensacji dwuosiowej itp.
Nowa bateria musi by¢ zainstalowana w czasie nie dtuzszym niz 2
godziny; w przeciwnym razie wszystkie wymienione parametry
zostang stracone.

Uwaga! To czasowe przechowywanie danych dziata tylk o
wowczas, gdy na monitorze pojawi si @ komunikat "Bat Low".
Funkcja ta nie b edzie miata zastosowania, je zeli bateri ¢
wyci ggniemy w czasie pracy instrumentu.

Stan baterii




Ksztatt baterii pokazany na wyswietlaczu ma wskazywac
pojemnos¢ baterii. Wypetniony symbol odzwierciedla dobry stan
baterii, natomiast symbol pusty oznacza niskg pozostalg
pojemnos¢ baterii.

Nalezy tutaj nadmienié:

* Krzywe rozladowania dla baterii NiCd i NiIMH moze sie
znacznie od siebie r6zni¢ w zaleznosci od stanu baterii. Z tego
tez powodu czas pomiedzy stanem baterii wpetni natadowanej i
roztadowanej znacznie sie bedzie réznit dla baterii nowych i
starych. Zalezy to réwniez od trybu tadowania baterii i rodzaju
baterii.

* Jesli zalozymy do instrumentu baterie bezposrednio po
tadowaniu to symbol baterii peinej pokaze sie chociaz bateria
nie bedzie wpeni natadowana.

Z tego tez powodu proponujemy co nastepuje:

Uwagal!

» Wskaznik stanu natadowania baterii okre $la tylko zgrubn g
warto € pozostalej pojemno $ci baterii podt gczonej do
instrumentu.
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Korekcja bt edoéw refrakcji i krzywizny

Jezeli odlegtos¢ i wysokosC¢ sa obliczane wytacznie poprzez
mnozenie zmierzonej odlegtosci pochytej odpowiednio przez sinus
lub cosinus zmierzonego kata, moga wystgpi¢ powazne bledy
spowodowane krzywizng Ziemi, refrakcja.

Ponizej przedstawione zostaly wzory wykorzystywane przez
instrument do automatycznego obliczania btedéw krzywizny,
refrakcji i sredniego poziomu morza. Przy pomiarach na duzych
wysokosciach wspoiczynniki btedéw moga byé obliczane recznie.
Podkresli¢ nalezy, ze lokalne wartosci Re i K bedag rézne w
zaleznosci od geograficznego potozenia mierzonego obszaru.

(SD)*xsin’zZ  (1-K)
DHT=SDxcosZ+ O00O000OO
2 Re

(SD)*x sin’Z 1-K/2)
HD=SDxsinz- OOOOOO
2 Re

HD = odlegtos¢ pozioma, DHT = réznica w wysokosci
SD = odl. skosna, Re = srednia wartos¢ promienia Ziemi = 6372 km
K = $rednia stata refrakcji = 0.142

' HD
A @
plumb line plumb line
Re Re




Korekcja r6 znicy w wysoko $ci

Korekcja ta ma zastosowanie w nastepujacych sytuacjach:

1. Odleglos¢ pochyta nie =zostata skorygowana podczas
wys$wietlenia lub rejestracji.

2. Jezeli zostaly uzyte r6zne wartosci K illub Re, dostosuj je
odpowiednio do standardowych wartosci, przedstawionych na
poprzedniej stronie (sg one zazwyczaj dostepne w lokalnych
wladzach geodezyjnych).

Przyktad
Korekcja roznicy w wysokosci

Correction (mm)
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Krzywa 1 reprezentuje krzywizne Ziemi. Krzywa 2 stanowi
korekcje refrakciji, jako funkcja odlegtosci pochytej. Krzywa 3 jest
korekcja wypadkowa majacg zastosowanie do wysokosci
uzyskanej w wyniku pomnozenia odlegto$ci pochytej przez cos z.
Korekcja ta zmienia sie wzglednie wolno w stosunku do
odchylenia od ptaszczyzny poziomej. Przy 20g (Z=80g) korekcja
bedzie zmniejszona o0 10%.



Korekcja odlegto $ci poziomej

Korekcje krzywizny Ziemi oraz refrakcji, ktéra ma zastosowanie do
odlegtosci poziomej uzyskanej poprzez mnozenie odlegtosci
pochylej przez sinus Z obrazuje krzywa na rysunku ponizej.
Korekcja ta jest proporcjonalna do kwadratu odlegtosci pochytej i
w przyblizeniu wprost proporcjonalna do odchylenia od
ptaszczyzny poziomej przy umiarkowanych wysokos$ciach.

Przyktad
Korekcja odlegtosci poziome;j.

Correction (mm)

[
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Wysoko §¢ instrumentu

Wysokos$¢ instrumentu jest odlegtoscia pionowg pomiedzy
punktem niwelacyjnym/punktem wysokosciowym i $rodkiem
symbolu lustra umieszczonym na bocznej $cianie instrumentu, tj.
linig kolimacji lunety.

Wysoko $¢ lustra

Wysokos$¢ sygnatu jest odlegtoscig pionowg pomiedzy punktem
ustawienia tyczki i $rodkiem lustra. Pamietaj, by w czasie pracy na
bardzo miekkim gruncie oraz przy przeprowadzaniu doktadnych
pomiarow wzigé pod uwage gtebokosé whijania tyczki.



Korekcja atmosferyczna

Poniewaz predkos$¢ $wiatta ulega nieznacznym zmianom w
zaleznosci od cisnienia i temperatury powietrza, w celu uzyskania
wlasciwej odlegtosci musi by¢ zastosowany wspotczynnik korekcji
atmosferycznej. Ponizej przedstawiamy wzér stluzacy do
obliczenia tego wspétczynnika.

P
ppm=275-79.55x OOOO

273 +t

p = cisnienie w milibarach
t = temperatura powietrza w C

Geodimeter System 600 oblicza i stosuje omawiany wspotczynnik
automatycznie.

Poprawka zerowa wystepuje dla temperatury powietrza 20°C
(68°F) i cisnieniu atmosferycznym 760 mmHg (1013mbars/29.9
inHg). Zwrd¢ uwage na to aby instrument dziatat z odpowiednimi
jednostkami - MNU 65, Jednostki.



Konserwacja instrumentu

Przeglad
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Przegl ad

Geodimeter System 600 zostat skonstruowany w sposob
odpowiadajgcy warunkom pracy terenowej, lecz podobnie jak inne
urzadzenia precyzyjne wymaga odpowiedniego utrzymania i
konserwaciji.

¢ unikaj silnych wstrzaséw oraz niedbatego obchodzenia sie z
instrumentem.

¢ dbaj 0 czystos¢ soczewek i luster. Uzywaj wylgcznie
materialéw przeznaczonych do czyszczenia urzadzen
optycznych.

¢ gdy instrument nie jest uzywany, utrzymuj go w pozycji
pionowe; .

¢ przestrzegamy przed przenoszeniem instrumentu w czasie,
gdy jest on zainstalowany na tréjnogu ze wzgledu na
mozliwo$¢ uszkodzenia srub spodarki.

¢ Tylko instrumenty servo
Nie obracaj instrumentu rekami. Moze mieé to wptyw na
kierunek nawigzania. Wielko$¢ tego wptywu zalezy od jako$ci
spodarki i statywu. Uzywaj $rub servo do obracania
instrumentu.

Uwaga: Geodimeter System 600 jest zabezpieczony przed
zwyktymi zaktdceniami elektromagnetycznymi otoczenia. Nalezy
jednak pamietaé, ze instrument posiada zespoty czute na
elektryczno$é statyczng, dlatego tez jego obudowa moze by¢
zdejmowana wylgcznie przez autoryzowany serwis, pod grozbg
utraty gwarancji.

Czyszczenie

Czyszczenie nalezy wykonywaé z zachowaniem ostroznosci,
szczegOlnie podczas usuwania piasku i kurzu z soczewek i luster.
Nigdy nie uzywaj szorstkiego lub brudnego materiatu badz
sztywnego papieru. Zalecana jest antystatyczna bibuta do
czyszczenia obiektywow, wata bawetniana lub pedzelek.




Kondensacja

Po wykonaniu pomiaréw w warunkach duzej wilgotnosci powietrza
instrument nalezy przenie$¢ do zamknietego pomieszczenia i
wyjac z opakowania. Wyparowanie skroplonej na powierzchni
soczewek wody powinno nastgpi¢ w sposéb naturalny.

Transportowanie instrumentu

Instrument powinien by¢ zawsze transportowany w kufrze
transportowym, ktéry powinien by¢ zamkniety.

Wysylajac instrument do naprawy lub przegladu nalezy umiescic¢
na opakowaniu nazwisko i adres nadawcy i odbiorcy.

Wyswlajac instrument do naprawy lub przegladu nalezy umiesci¢ w
opakowaniu opis wystepujacych usterek.

Gwarancja

GEOTRONICS AB gwarantuje, ze instrument zostat
przetestowany przed dostarczeniem do odbiorcy. Okres gwaranciji
wynosi jeden rok.

Wszelkie uwagi dotyczace gwarancji powinny by¢ kierowane do
miejscowych oddziatow firmy.



Nr Tekst
0 Info
1 Data
2 Stn
3 IH
4 Pcode
5 Pno
6 SH
7 HA
8 VA
9 SD
10 DHT
11 HD
12 SqrAre
13 Volume
14 Grade
15 Area
16 dH
17 HAII
18 VAII
19 dav
20 Offset
21 Haref
22 Comp
23 Units
24 HAI
25 VAI
26 SVA
27 SHA
28 SHD
29 SHT
30 PPM
37 N
38 E
39 ELE
40 dN
41 dE
42 dELE
43 UTMSC
44 Slope
45 dHA
46 S_dev

Opis

Informacja
Dane uzywane
Numer stanowiska
Wysokos$¢ instrumentu
Kod punku
Numer punktu
Wysokos¢ lustra
Kierunek poziomy
Kierunek pionowy
Odlegtos¢ skosna
Przewyzszenie (bez IH i SH)
Odlegtos¢ zredukowana na poziom
Pole powierzchni (wynik z programu 25)
Objetosé * (wynik z programu 25)
Nachylenie w procentach (DHT/HD)*100)
Plik Area
Ro6znica miedzy kierunkami poziomymi przy C1 i C2 **
Kierunek poz. zmierzony przy C2 i wprowadzony do pam. **
Kierunek pion. zmierzony przy C2 i wprowadzony do pam. **
R6znica pomiedzy kierunkami pionowymi przy C2 i C1 **
Staly offset (moze by¢ dodany lub odjety od wartosci SD)
Kierunek poziomy nawigzania
Kompensator ON=1, OFF=0
Stan ustawienia jednostki
Kierunek poziomy zmierzony przy C1
Kierunek pionowy zmierzony przy C1
Tyczony kat pionowy
Tyczony kat poziomy
Tyczona odlegto$¢ pozioma
Tyczona wysokos$¢
Poprawka atmosferyczna, czesci ha milion (PPM)
Wspotrzedne X *
Wspbéirzedne Y *
Rzedna wysokosci Z * (39 =49+STN HT)
Btad tyczenia wspotrzednej X (N) wytyczonego punktu (P23)
Btad tyczenia wspoétrzednej Y(E) wytyczonego punktu (P23)
Btad tyczenia rzednej wysokosci Z (ELE) wytyczonego punktu
Wspotczynnik skali UTM
Spadek
Ro6znica w wysokosci gdy ustalane jest stanowisko (P20)
Odchylenie standardowe
* utrata po wylgczeniu zasilania
** dot.tylko InstrumentéwGeodimeter




Nr Tekst Opis
a7 Nr Wspétrzedna X w uktadzie lokalnym
48 Fr Wspohrzedna Y w uktadzie lokalnym
49 VD Odlegtos¢ pionowa (zawiera IH i SH) (49=10+3-6)
50 JOB No Numer pliku Job
51 Dat. Data
52 Time Czas
53 Operat Identyfikacja operatora
54 Proj Identyfikacja projektu
55 Inst.No Nr instrumentu
56 Temp Temperatura
57 Blank Pusta linia do uzytku w UDS
58 EA Rad Promien Ziemi
59 Refrac Refrakcja
60 ShotID Identyfikacja celowej
61 Activ Kod czynnosci
62 Ref Obj Punkt nawigzania
63 Diam Srednica
64 Radius Promien
65 Geom Geometria
66 Figure Rodzaj figury
67 SON Wspétrzedna X tyczonego punktu
68 SOE Wsp6trzedna Y tyczonego punktu
69 SHT Rzedna wysokosci Z tyczonego punktu
70 Radoffs Wprowadzony offset biegunowy
71 Rt.offs Wprowadzony offset prostokatny
72 Radoffs Obliczony offset biegunowy w programie SetOut
73 Rt.offs Obliczony offset prostokatny w programie SetOut
74 Press Cisnienie atmosferyczne
75 dHT Roznica miedzy ELE i SHT (75=29-39)
76 dHD R6znica pom. odleg. wytyczong a odlegtosciag zmierzong
77 dHA Roznica miedzy wytyczonym azymutem a aktualnym
nacelowaniem instrumentu
78 Com Ustawienia parametru protokotu transmisji
79 END Oznacza zakonczenie U.D.S.
80 Sec Sekcjia
81 A-param Parametr A
82 Seclinc Odlegtos¢ miedzy przekrojami poprzecznymi
83 Cl.ofs. Offset osi drogi
90- - Etykiety, ktdre moga by¢ zdefiniowane przez uzytkownika
109
1 PPM Temp Press PPM

2 Preset 1.Excentric Point  2.ROE preset




2 Editor

4 Data com

2 Editor

3 Instr Settings
4 Clock
5. Radio

6. Long Range**

1 Imem

2 Xmem (Card*)
1 Stn Coord

2 SetOut Coord

3. Fetch Stn data

1 Select device

2 Create table

1 Measure
2 View current

3. Tracker Coll.
1. Switches

2. Standard Meas.

3. Decimals

4 Display

5 Unit
6 Language
7 Coord System

8. Prism const

Display lllumination on/off, Level adjust, Display

Contrast adjust, Reticle on/off, Reflected signal volume

adjust

1 Set time 2 Time system

Channel Station address Remote address

N (X) E (Y) ELE (2)

SON SOE SHT

Fetch Stn data

1 Imem 2 Serial 3 Xmem

Table no

Measure New Collimation & Hor Axis Tilt

H Collimation V Collimation Hor Axis Tilt

Targ.test on/off, Pcode on/off, Info.ack on/off,
HT_meas on/off, Pow.save on/off, Keyclick on/off,
Prg_num on/off

1 Standard 2 Fast Standard

No of decimals Label no

1 Set display 2 Create display

Metre, Feet, Feet/Inches, Grads, Degrees, Decdeg,
Mills, Celsius, Fahr, mBar, mmHg, inHg

Sw No De Ge Ja Uk Us It Fr Sp
1 North orient. 2 South orient.

Prism const




